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Vyvoj nové fady Sigma-7 se zaméfil na tfi hlavni cile: ddsledné rychlé
uvedeni do provozu, vysoky vyrobni vykon a maximalni provozni
spolehlivost. Tato fada nabizi vykonnou odezvu na dnesni pozadavky trhu
jak na konstruktéry strojd, tak na kone¢né zakazniky ve vyrobnim prdmyslu.
Sigma-7 nabizi zvlasté velky potencial pro balici zavody, vyrobu polovodiéu,
zpracovani dreva a digitalni tiskové stroje.

Rada 200V Rada 400V

Rychlé nastaveni za pouhé
3 minuty

Prednastavené parametry v software
zesilovace zjednodusuji uvadéni do
provozu. Funkce, bez ladéni* umoznuje
okamzité pouziti Sigma-7 bez nutnosti
slozitého nastavovani parametr(i nebo
zvlastnich znalosti fidiciho zarizeni, za-
timco funkce automatického ladéni za-
jistuje rychlé sefizeni.

Pratelsky k zivotnimu prostredi
U&innost motoru Sigma-7 snizuje vyvin
tepla az 0 20 %. Mozné stejnosmérné
propojeni os umoznuje sdileni energie
a energetické uspory az 0 30 %.
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Uspory mista

Novy plast tvaru knihy podporuje insta-
laci zesilovacl bez mezer vedle sebe i
v malych prostorech. Tak je umozné-
no vytvoreni vysoké vykonové hustoty
uvnitf skfing. Potfebny prostor je sni-
Zen na minimum, coz umoznuje zabu-
dovani zesilovace a elektroniky pohon(
do stroje.

Uspory nakladd

Sigma-7 snizuje celkové naklady diky
rychlejSimu nastaveni stroje, vy$Simu
vykonu s vice vyrobky za kratSi dobu
a snizenym dobam odstavek stroje z
dbvodu vysSsi spolehlivosti nasich vy-
robkd.



Sedm duvodu pro
radu Sigma- 7

Rada servopohon( Sigma se vyvinula az do servopohon( Sigma-7,
které vam poskytnou maximalni zkusenosti ze sedmi kliCovych oblasti
a prinesou vam optimalni reseni, jakeé dokaze nabidnout pouze
YASKAWA.

Motory a servo-zesilovace s Sirokym rozpétim vykon(

Siroké rozpéti vykont
¢ Velmi kompaktni motory s vykonem od 50 W e Linearni motory se zeleznym jadrem a bez
do 15 kW zelezného jadra s maximalni silou az 7.560N

Vykonnost prinasi uspory
NizSi vyrobni naklady Uspora energie a vy$si produktivita

e Frekvencéni odezva rychlostni smycky 3,1 kHz e \/ysoky maximalni toCivy moment, rychly rozbéh,
e KratSi doba ustaleni, zkrdcena doba polohovani,  bez nutnosti pfedimenzovani zesilovace
vySSi vyrobni kapacita e | ehka mechanika

Bez nutnosti pfidavného chlazeni Vys$Si vykonnost

¢ Teplota okolniho prostredi -5 — 55°C e Pretizeni 350 % po dobu 3 - 5 sekund
(max. 60 °C pfi snizeni vykonu) e \V/ysoky maximalni toCivy moment, rychly rozbéh
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Bezpecnostni funkce

Bezproblémova integrace zavaznych

bezpeénostnich norem

e \e vSech servo-zesilovacich fady Sigma-7 je
standardné implementovana funkce STO
pozadavky SIL 3 a PL-e

e Bezpecnostni funkce SS1, SS2 a SLS jsou inte-
grovany prostrednictvim bezpecnostniho modulu

Vysoka ucinnost

Velmi nizky vyvin tepla

e Optimalizovany magneticky obvod zvySuje
ucinnost motoru

e /ZvySena ucinnost motoru snizuje vyvin tepla
o cca 20%

Vysoka presnost

24-bitovy absolutni enkodér vyssi urovné za-

jistuje maximalni presnost

e Rozliseni 16 miliond pulst na otacku zajistuje
nesmirné presné polohovani

Plsobivy vykon systému

Velmi vysoka presnost kombinovana s rych-

lym, hladkym provozem

e Kompenzace drobného kolisani splfiuje nejpris-
néjsi pozadavky na hladkost a dynamiku

e | pro stroje, pro které neni mozné stanovit vysoké
zesileni rychlostni smycky

Viynikajici spolehlivost

Jesté vétsi spolehlivost pro vasi vyrobu

eV provozu je vice nez 12 miliond servosystémc

o V/ySSi spolehlivost strojl, nizsi néklady na servis a
udrzbu, méné prostojl




Servosystemy nove
generace

S vice nez 12 miliony servosystemy v provozu ma spolecnost YASKAWA

mnoho zkusSenosti a technickych znalosti v oblasti pohybu a fizeni.
Vysledek: Vynikajici vykon a extrémné nizka poruchovost. S novou
radou Sigma-7 dokazala YASKAWA vytvorit mistrovské dilo v spolehlive
presném provedeni. Diky svym novym vlastnostem je spusteni mozné
za pouhych nekolik minut. Je zaruceno rychlé sefizeni pohonu pro
konkrétni pouziti a maximalni vykon vyrobkd.

SERVOPACKY Servomotory

e Zesilovac pro jednu nebo dvé osy e Nainstalovany 24-bitovy enkodér s vysokym
e Jeden zesilovag pro linearni a rotaéni motory rozlisenim

e SIL 3 pro STO, PL-e CAT 3 e \/ysoka ucinnost, nizka produkce tepla

e Frekvencni odezva rychlosti: 3,1 kHz e Zmenseni az 0 20 %

e Moderni bezpecnostni funkce SS1, SS2, SLS e PFiruba kompatibilni s fadou Sigma-5

e Doplnék zpétnych vazeb e Dostupné tfi modely motord

e Kompenzace drobného kolisani, potlaceni vibraci atd. » SMGT7A s nizkou setrvacnosti do 7 kW

» SGM7J se stfedni setrvacnosti do 1,5 kW
» SGM7JG se stfedni setrvacnosti do 15 kW

Udrzba na
dalku
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Balicky a
Komponenty

YASKAWA nabizi baliCky a komponenty k mnoha tématech kolem

automatizacni techniky.

Ridici jednotky strojéi — MP 3200 IEC & MP 3300 IEC

Vlysoce vykonna fidici jednotka stroje pro automatizaéni technologii. Ridici jed- 2
notky stroji YASKAWA Fidi sloZité systémy se servopohony a pohony ménica. ] 4
Vysokorychlostni komunikace zajiStuje vysoce vykonné a vysoce presné Fizeni
pohybu, a to i slozitych pohybd.

e AZ 62 0s

e Komunikace: Modbus TCP/IP, MECHATROLINK-III, Ethernet (100 Mbps)
e Funkeni bloky dle definice standardu PLCOpen

e Knihovna opakované pouzitelnych kéd(

iMC7 + SPEED7 Studio + Sigma-7 -

Vysoce vykonny systém fizeni pohybu

ZkuSenosti YASKAWA v fizeni pohybu spolecné se zkusenostmi VIPA v techno-
logii PLC tvofi zaklad nového standardu v automatizacni technologii. SLIO CPU
iMC7, PLC se zabudovanymi funkcemi fizeni pohybu.

¢ Vlysoce vykonné PLC kombinované s technologii vysoce vykonnych pohon(

e Programovatelné pomoci aplikace SPEED7 Studio od spole¢nosti VIPA: Konfigu-
race hardware, komunikace, programovani PLC, fizeni pohybu, vizualizace atd.

e Ethernetové komunikacni rozhrani EtherCAT pro komunikaci v realném Case

e Komunikace s 1/0, servopohony Sigma-7 a pohony ménicd

¢ Resenl technologie fizeni a pohon( z jednoho zdroje

Dotykové panely VIPA

Profesionalni dotykové panely VIPA s velikostmi displeje od 4,3 do 12,1, ope-
racnim systémem Windows Embedded CE 6.0 a aplikaci Runtime Movicon 11
maji v8estranné pouziti. Ekologické panely VIPA se 4 rliznymi velikostmi displejl
od 4,3“ do 15" jsou navrzeny pro maximalni spolehlivost a flexibilitu, jakoz i odol-
nost a kvalitu.
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Vykonnost prinasi uspory

S frekvencni odezvou 3,1 kHz, ktera je nejlepsi ve své tridé, mohou servopacky
Sigma-7 snizit dobu ustaleni pod 4 ms. V porovnani se standardnim systémem
s dobou ustaleni napriklad 50 ms mUze modulova jednotka zalozena na

soucCastech Sigma-7 uSetfit znacné mnozstvi penéz.

Priklad serizeni serva

//\ <« Chyba polohovani
/\

Referencni
rychlost
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Doba ustaleni 0 az 4 ms!
(Sigma-7)

KratSi doba ustaleni zvySuje vas prijem

Pfiklad modulové jednotky s dobou ustaleni 50 ms

Doba na Pocet dili za | Poget dllu Cena za Pruem za

X =200 mm 05s 0,05 s 05s 0,05 s
X'=200 mm 02s 0,05s 02s 0,05s ,6 2.250 0,1 € 225,00
Total 0,7s 0,1s 0,7s 0,1s

Priklad modulové jednotky s dobou ustaleni 4 ms

Doba [ F] Pocet dili za | Poéet d||u Cena za Pruem za
DEIka osy POhyb M POhyb M

X'=200 mm 0,6s 0,004 s 05s 0,004 s
X =200 mm 02s 0,004 s 02s 0,004 s 1416s 42,37 2.542 €254,24
Total 0,7s 0,008s 07s 0,008 s

Prijem m . v .
P za 16 hodin: Pfijem za 5 dnui: Prijem za rok:

282 467,84 € 2.339,20 € 116.690,00 €




Bezpecnost pri pohybu

Pohyby stroje predstavuji hlavni zdroj nebezpeci pro obsluhu a personal
provadejici udrzbové prace. Typické situace vyzadujici bezpecné stavy stroje

vznikaji pfi uvadéni do provozu, v nastavovacim rezimu, pfi vyhledavani a
odstranovani zavad a v pripadech, kdy se od provozniho nebo udrzboveho
personalu vyzaduje priblizit se ke stroji.

Bezpecné odpojeni krouticiho momentu
(Safe Torque Off - STO)

e Funkce servopohonu Sigma-7 umoznuji bezproblémoveé zapracovani pravné 0
zavaznych bezpecnostnich norem

¢ \/e vSech servo-zesilovacich fady Sigma-7 je standardné implementovana
funkce STO

e \/olitelny bezpecnostni modul umoznuje rozsifeni bezpecnostnich funkci SS1,

SS2 a SLS (SIL2, PLd) Bezpeéné zastaveni 1

(Safe Stop 1 - SS1)

Speed monitoring

S nabytim Uc¢innosti normy EN ISO 13849 1:2008 ,Bezpec-
nost strojnich zarizeni — bezpecnostni ¢asti ridicich systému“
bude nyni stavba bezpecnych strojli posuzovana bud podle
vykonnostni drovné (PL-a — e), nebo podle Urovné bezpec- o
nostni integrity (SIL 1 — 4). Bezpecnostni funkce pohond s pro-

meénnymi ota¢kami jsou definovany v normé IEC 61800-5-2.

Bezpecné zastaveni 2
(Safe Stop 2 - SS2)

L i Uroveri vlastnosti a
Bezpeénostni normy Kategorie
n

Speed monitoring

Bezpecnost strojnich EN ISO 13849-1 PL-e CAT3 —

zarizeni IEC 60204-1 Kategorie zastaveni O m’;‘:jt‘gfigg
IEC 61508 SIL 3

Funkéni bezpecnost IEC 62061 SIL CL3 0
IEC 61800-5-2 STO

Bezpecné omezené otacky
(Safely Limited Speed - SLS)

Speed itoril
Speed monitoring




/lepsene potlacovani
vibraci

Stavajici funkce pro minimalizaci vibraci byly zdokonaleny a byly doplnény
funkce nove, ¢imz se zlepsuje sledovani a dale snizuje doba ustaleni. Dale byly
snizeny vibrace a hluk béhem provozu spoleCné s vibracemi pri zastavovani,
coz ma za nasledek velmi hladké hrany obrabénych dilC.

Bez potlaceni vibraci Bez potlaceni vibraci

\lysledny
obrobeny dil

\lysledny
obrobeny dil

Funkce bez ladéni
»Spusténi a chod“ rychle po pfipojeni motoru

| bez sefizeni serva a s proménnou zatézi je mozny pohon bez
oscilaci a vibraci az do 30-ti nasobku momentu setrvacnosti
zétéze.

e Doba ustaleni: 100 az 150 ms

ek Vo vt ol ot (et b b
bt it |

Pokrocilé automatické ladéni

Wi o i i ) il B
Minimalizace doby ustéleni s mensimi vibracemi M—
Filtr reference a funkce nastaveni zesileni zpétné vazby maji ‘ o
nové automatické nastaveni zesileni dopfedného posuvu (feed r
forward) pro optimalni vykonnost pfi sefizovani. Funkce kom- e ——
penzace tfeni automaticky rusi Ucinek tfeni na charakteristiky ’ﬁa,“"'
stroje. e..rm-
e Doba ustéleni: 10ms

Atrwved wanad P I

sJednoparametrové“ ladéni
Usnadnéné jemné ladéni
Jemné ladéni mize upravit vykonnost stroje na maximum.

e Doba ustéleni: 0 az 4 ms



/iednoduste svuj zivot

Rada Sigma-7 umozfiuje snadné a rychlé sefizeni vaseho feseni servopohonu
Tim se Setri Cas a penize.

Vybaleni

Mechanicka instalace
a zapojeni

Privodce nastavenim software

Jednoduché nastavovani parametr(l se zadavanim
s pomoci privodce.

Funkce kontroly zapojeni

Funkce kontroly zapojeni SigmaWin+ kontroluji Nastaveni zakladnich
vase zapojeni v jediné operaci. o
parametru

Funkce sledovani pribéht

Sledovani stavu sefizeni v realném case usnadhuje
okamzité monitorovani.

Mnoho uziteénych funkci pro uvadéni do chodu

a efektivnéjsi provoz! Zku éebnll provoz
Optimalni volba pro vasi aplikaci pfi zohlednéni mo-

mentu setrvaénosti, dynamického brzdného odpo-

ru atd.

Udrzba

Rychlejsi vyhledavani a odstranovani zavad s funkci , e 7
diagnostiky alarm( - predvida mozné pficiny alar- NaStavenl ZeS”enl a
m0 a okamzité zobrazuje doporucena napravna : 3z

opatrent filtru (ladéni)

Provoz



Otevrené pro narocne

aplikace

YASKAWA poskytuje zarizeni pro Siroky rozsah aplikaci a nabizi podporu pri
vSech technickych ukolech. Timto zplsobem nalezne YASKAWA dokonalé
reseni pro bézné ulohy a slozité vyzvy v automatizaci.

Kompletni feseni

YASKAWA nabizi pokrocila uzivatelsky pfizplsobena
automatizacni feSeni s vykonnym hardware, vcetné
fidici jednotky, vizualizace, koncepce pohonu a pra-
myslovymi roboty.

Nase vyrobky fizeni pohybu jsou vyvinuty pro Fizeni
vSech funkci Fizeni vyrobniho procesu, vcetné ovla-
dani pohybu, funkci PLC, 1/0, sekvencni logiky a al-
goritm0 procest. Integrace fidici jednotky sniZzuje na-
klady na systém, zvySuje vykon, snizuje pozadovany
prostor rozvadéce a sjednocuje programovani.

Sledovéani a diagnostika procest jsou samoziejmymi
vlastnostmi nasi platformy. Tato zdokonaleni zvysSuij
vyrobni kapacitu a snizuji dobu odstaveni stroje. S
nasimi systémy v provozu bylo dosazeno zvyseni pro-
duktivity o vice nez 200 %. Plynulejsi chod a postu-
py obnovy nouzového zastaveni snizuji mechanické
opotrebeni a snizuji doby odstaveni.

e Rychlé a snadné nastaveni a zadné konfiguracni prace
— to jsou pfinosy prfedem pfipravenych feseni.

e A v piipadé, Ze si prejete své feSeni rozsifit, Ize cely
systém Sigma-7 snadno pouzit pro jakoukoliv novou
ulohu.




Rada 200V

Zesilovac

e Jednofazovy a tfifazovy vstup
e Zabudovana provozni sbérnice
» Pulsni/analogovy vstup
» MECHATROLINK-II
» MECHATROLINK-III
» EtherCAT
e Zesilovag pro jednu nebo dvé osy

Motory

e Velmi kompaktni design
e Dostupné od 50W do 15kW




Prehled vyrobku 200V

Servomotory

cni

fimy pohon Rota

P

Ve

7

arni

Line

SGM7A

e Nizka setrvacnost,
vysoké otacky
e 50W - 7kW

SGMCS

e Maly vykon,
bez jadra

e Jmenovity moment:
2Nm - 35Nm
Spickovy:
6 Nm - 105 Nm

SGLG

e Bezjadrovy model
e Jmenovity moment:
12,6N - 750N
Spickovy:
40N - 3.000N

SGLT

e Model se zeleznym jadrem typu T
e Jmenovity moment:

130N - 2.000N

Spickovy:

380N - 7.500N

SGM7J N
e Strfedni setrvacnost, 5‘

vysoké otacky
e 50W - 750W

SGMCV

e Maly vykon,
se zeleznym jadrem

e Jmenovity moment:
4Nm - 25 Nm
Spickovy:
12Nm - 75Nm

SGLFW2 __g -~
\;—:_n -
e Model se zeleznym jadrem typu F
e Jmenovity moment:
45N - 2.520N
Spickovy:
135N - 7.560N

SGM7G

e Strfedni setrvacnost, .
velky kroutici moment
e 300W - 15kW

SGMCS

e Stfedni vykon,
se zeleznym jadrem
e Jmenovity moment:
45Nm - 200Nm
Spidkovy:
135Nm - 600Nm

SGLFW _ e

e Model se zeleznym jadrem typu F
e Jmenovity moment:

25N - 1.120N

Spickovy:

86N - 2.400N




SERVOPACKY

SGD7S-
OOOAOOA

Rizeni analogovym E f
napétim/pulsy /.

'_‘,*

SGD7W-

OOOA20A em
Dvou-osy i Ii
Rizeni po komunikaci | .
MECHATROLINK-III l g

Doplnkové moduly

OSAO01A

Bezpecnostni modul |

SGDV- | ]I

SGDV-OFAO1TA

Modul s plné
uzavrenou smyckou

SGD7S-
OOOA20A a'-

Jedno-osy
Rizeni po komunikaci ‘l
MECHATROLINK-III y

SGD7S-
OOOAECA

Doplnkovy typ % :

SGD7S-
OOOAT0A e}

Rizeni po komunikaci £ [
MECHATROLINK-II X

SGD7S-
OOOAAOA es

Rizeni po komunikaci /|
EtherCAT %

SGDV- |
OCAQO3A E

Modul INDEXER 1

SGDV- 7
OCAO4A ! "

Modul DeviceNet

Dalsi volitelné doplfikové moduly
Dalsi volitelné doplfikové moduly pro
fady Sigma-7 jsou k dispozici na vyza-
dani.




Kombinace rotacnich servomotorti a SERVOPACKU

Model rotaéniho servomotoru Jmenovity vykon

SGM7J

(Stredni setrvacnost,
vysokeé otacky)
3.000 min-'

SGM7A

(Nizka setrvacnost,
vysoké otacky)
3.000 min'

SGM7G

(Stredni setrvacnost, velky
kroutici moment)

1.500 min!

*1 Pokud pouZijete tuto kombinaci, nemusi byt vykonnost tak dobra, napf. zesileni fizeni méize byt nizsi ve srovnani s SGD7S.
*2 Jmenovity vykon je 2,4 kW, pokud zkombinujete SGM7G-30A s SGD7S-200A.

SGM7J-A5A
SGM7J-01A
SGM7J-C2A
SGM7J-02A
SGM7J-04A
SGM7J-06A
SGM7J-08A
SGM7A-A5A
SGM7A-01A
SGM7A-C2A
SGM7A-02A
SGM7A-04A
SGM7A-06A
SGM7A-08A
SGM7A-10A
SGM7A-15A
SGM7A-20A
SGM7A-25A
SGM7A-30A
SGM7A-40A
SGM7A-50A
SGM7A-70A
SGM7G-03A
SGM7G-05A
SGM7G-09A
SGM7G-13A
SGM7G-20A
SGM7G-30A
SGM7G-44A
SGM7G-55A
SGM7G-75A
SGM7G-1AA
SGM7G-1EA

50W
100W
150W
200W
400W
600W
750W
50W
100W
150W
200W
400W
600W
750W
1,0kw
1,5kwW
2,0kwW
2,5kW
3,0kW
4,0kW
5,0kW
7,0kW
300W
450W
850W
1,3kW
1,8kW
2,9kw*2
4,4kW
5,5kW
7,5kW
11kw
15kW

Model SERVOPACK
SGD7s-0000 SGD7wW-0000

R70A
R90A

1R6A

2R8A

5R5A

R70A
R90A

1R6A

2R8A

5R5A

120A

180A

200A

330A

550A

3R8A

7R6A
120A

180A

330A

470A
550A
590A
780A

1R6BA™!, 2R8A*

1R6A, 2R8A™!

2R8A, 5R5A*", 7TR6A*!

5R5A, 7TR6A

1R6A™!, 2R8A*

1RBA™", 2R8A*

2R8A, 5R5A*", 7TRGA*!

5R5A, 7TR6A

5R5A*!, 7TR6A*!

7R6A




Oznaceni modelu 200V

Rotacni servomotory
SGM7J - 01 A 7 A 2 A

Servomotory fady 1.+2. 3. 4, 5. 6. 7. Gislice

Sigma-7:
Kéd Specifikace Kod Specifikace Kod Specifikace
A5 50 W A 200 VAC 2 Primy bez pera
01 100 W 6 Primy s perem a vnitfnim zavitem

co 150 W 4, cislice - sériovy enkodér B Soea Fedan

Kaéd Specifikace

02 200 W
04 400 W 7 24-bitovy absolutni o — ”
IR . _ cislice - prisluSenstvi
06 600 W F 24-bitovy prirlstkovy
Kod Specifikace
08 750 W oy " " 5 . o .
5. cislice - objednavka revize projektu 1 Bez prislusenstvi
Koéd Specifikace C S pridrznou brzdou (24 VDC)
A Standardni model £ S olejovym tésnénim a pridrznou
brzdou (24 VDC)
S S olejovym tésnénim
Servomotory fady 1,42, 3. 4, 5. 6. 7. Sislice
Sigma-7:
SGM7A 1. + 2. éislice - jmenovity vykon 3. ¢éislice - napajeci napéti 6. cislice - zakonceni hfidele
Koéd Specifikace Kod Specifikace Koéd Specifikace
A5 50 W A 200 VAC 2 Primy bez pera
01 100 W 6 Primy s perem a vnitfnim zavitem

c2 150 W d.icisliceSseriovylenkoder B Se dvéma plogkami

Code Specifikace

02 200 W
o4 200 W 7 24-bitovy absolutni - — .
o — F 24-bitovy inkrementalni o GEIED = I IEEmE
Kéd Specifikace
08 750 kW 5. cislice - objednavka revize projektu 1 Bez piislugenstvi
10 1,0 kW Code  Specifik
ode pecifikace ©§ S piidrznou brzdou (24 VDC)
15 U WY A Standardni model
andarani model £ S olejovym t&snénim a pidrznou
20 2,0 kW brzdou (24 VDC)
30 3,0 kW S S olejovym t&snénim
40 4,0 kW
50 50 KW *7,0 kW verze SGM7A-70A je k dispozici v tomto okamZiku neni s pfidrznou brzdou (24 VDC).
70 7,0 kW

SGMrG - 03 A 7 A 2 1

Servomotory fady 1.+2. 3. 4. 5. 6. 7. Cislice

Sigma-7:
Sg’\MG 1. + 2. cislice - jmenovity vykon 3. ¢éislice - napajeci napéti
Kod Specifikace Kod Specifikace Kéd Specifikace
03 300 W A 200 VAC 0,45 kW
05 450 W 2 Primy bez pera 1,8 kW
13 1,3 kW Kéd  Specifikace . PHmy s perem a 0,85 kW
20 1.8 kW 7 24-bitovy absolutni vnitrnim zavitem 1,3 kW
30 2,9 KW* F 24-bitovy inkrementalni

44 4,4 KW 7. cislice - prislusenstvi
55 5,5 kW 5. &islice - objednavka revize projektu Kéd  Specifikace

75 7,5 kW Kéd  Specifikace 1 Bez prislusenstvi
1A 11 kW A Standardni model c S|pridrznou|brzdou(24 VBC)
1E 15 kW E S olejovym tésnénim a pridrznou
brzdou (24 VDC)
S S olejovym tésnénim

*Jmenovity vykon je 2,4 kW, pokud zkombinujete SGM7G-30A s SGD7S-200A.




SERVOPACKY

Zesilovac pro jednu osu

SGD7S -

Rada Sigma-7 1....8. 4.
Modely Sigma-7S

1. ... 3. éislice - maximalni vykon

servomotoru

Koéd Specifikace
Trifazovy, 200 V
R70*" 0,05 kW
R90*" 0,1 kW
1R6*! 0,2 kW
2R8* 0,4 KW
3R8 0,5 kW
5R5* 0,75 kW
7R6 1,0 kW
120 1,5 kW
180 2,0 kW
200 3,0 kW
330 5,0 KW
470 6,0 KW

550 7,5 kKW
590 11 kW
780 15 KW

Zesilovac pro dvé osy

SGD7W -

Rada Sigma-7 1...3. 4.
Modely Sigma-7W

3. gislice - maximalni vykon

servomotoru

Kod Specifikace
Trifazovy, 200 V

1R6*" 2 x 0,2 kW
2R8* 2 x 0,4 kW
5R5* 2 x 0,75 kW
7R6 2 x 1,0 kW

R70 A

1R6 A

00 A 001

5.+6. 7. 8....10. dislice

4, gislice - napéti

Kod Specifikace

A 200 VAC

5. + 6. Cislice - rozhrani

Kéd Specifikace
00 Rizeni Analog/Puls

- Rizeni po komunikaci

MECHATROLINK-II
= Rizeni po komunikaci
MECHATROLINK-II
20 Rizeni po komunikaci
EtherCAT
EO Doplrikovy typ

7. cCislice - objednavka revize projektu

Kéd Specifikace
A Standardni model

20 A

5.+6. 7. 8....10. Cislice

4. gislice - napéti

Kéd Specifikace
A 200 VAC

5. + 6. cislice - rozhrani

Kod Specifikace

Rizeni po komunikaci
MECHATROLINK-III

7. cCislice - objednavka revize projektu

Kéd Specifikace

20

A Standardni model

001

002
008

00A

islice - upfesnéni volitelného hardware

Specifikace Aplikovatelné modely

Bez pfislusenstvi V&echny modely

Montéz do ramu SGD7S-R70A az-330A

Zapustna montéz s

- . SGD7S-470A az -780A
chladi¢éem vné

Lakované V&echny modely

Jednofazové napdjeni, 200V~ 1,5 kW

Lakovany a jednofazovy

napéject vstup VSechny modely

Stejné SERVOPACKY se pouZivaji pro rotacni servopohony i pro
linearni servomotory.

*1 Tyto modely mlizete pouzivat bud's jednofazovym nebo
tfifazovym vstupem.

700

lice - upfesnéni volitelného hardware

Specifikace
Bez prislusenstvi
Policova montaz

VSechny modely
Lakované

STO (safe torque off)

Stejné SERVOPACKY se pouzivaji pro rotacni servopohony i pro
linedrni servomotory.

*1 Tyto modely mizete pouzivat bud's jednofazovym nebo
tfifazovym vstupem.

Aplikovatelné modely



Rada 400V

Zesilovac

e Prostorovée usporny tvar knihy pro montaz vedle sebe
e Zabudovana fidici sbérnice
» EtherCAT
» MECHATROLINK-III
e Zesilovag pro jednu nebo dvé osy
e Evropské konektory
e Propojeni Daisy-Chain

Motory

e Bajonetové konektory podle evropskych norem
(M12, M17, M23 a M40)
e Dostupné od 200W - 15 kW

e Konektory pro privod
napajeni, EtherCAT, 1/O,
enkodér, USB atd.

e Doplnkové moduly pro
pokrocilou bezpec¢nost,
enkodeér

e Konektor pro digitalni
ovladaci panel

e Silové konektory pro motor,
brzdu, brzdny odpor
¢ Plech pro stinéni kabell motoru



Prehled vyrobku 400V

Servomotory

N —

Rotacn

Linearni

SGM7J

e Tredni setrvacnost,
vysoké otacky
e 200W - 1,5kW

SGLFW? i
S

e Model se Zeleznym jadrem typu F
e Jmenovity moment:

45N - 2.520N

Spickovy:

135N - 7.560N

SERVOPACKY

Jedno-osy

Dvou-osy

SGD7S-
OOODAO &7

Rizeni po komunikaci
EtherCAT ]

SGD7W-
OOODAOA i"

Rizeni po komunikaci
EtherCAT

Doplnkove moduly

SGDV-
OSAO1AO00FT900

Bezpecnostni modul

SGM7A SGM7G

e Nizka setrvacnost, e Stfedni setrvacnost, a
vysoké otacky vysoky moment,
e 200W - 7,0kW Standardni model nebo
modelu pfi vysoké rychlosti
e 450W - 15kW

SGD7S-
OOOD30

Rizeni po komunikaci )
MECHATROLINK-III p

=y

SGD7W-
OOOD30A i"

Rizeni po komunikaci
MECHATROLINK-III

SG DV_ O FAO 1 A Dalsi volitelné doplfikové moduly

Dalsi volitelné doplikové moduly pro
fady Sigma-7 jsou k dispozici na vy-
Modul s pIné sadant.

uzavrenou smyckou



Kombinace rota&nich servomotord a SERVOPACKU

Model SERVOPACK

SGD7S- SGD7W-

Model rota¢niho servomotoru

Jmenovity vykon

SGM7J-02DOF 200W 2R6D*
SGM7J 1R9D N .
(Stredni setrvadnost, SGM7J-04DOF 400W 2R6D* nebo 5R4D
peone o) SGM7J-08DLIF 750 W 3R5D 2R6D nebo 5R4D*
SGM7J-15DOF 1,5kW 5R4D 5R4D
SGM7A-02DOF 200W e 2R6D*
SGM7A-04DOF 400W 2R6D* nebo 5R4D*
SGM7A-08DOF 750W 3R5D 2R6D nebo 5R4D*
SGM7A-10DOF 1,0kW 5R4D 5R4D*
SGM7A SGM7A-15DOF 1,5kW 5R4D
(Nizka setrvacnost,
vysoké otacky) SGM7A-20DF 2,0kW 8R4D
3.000 min'* SGM7A-25DOF 2,5kW 120D
SGM7A-30DOF 3,0kW
SGM7A-40DF 4,0kW
170D
SGM7A-50DOF 5,0kW
SGM7A-70DOF 7,0kW 260D
SGM7G-05DOF 450W 1R9D 2R6D* nebo 5R4D*
SGM7G-09DF 850W 3R5D 5R4D*
SGM7G-13DOF 1,3kW 5R4D 5R4D
SGM7G SGM7G-20DOF 1,8kW 8R4D
Standardni model
(Stfednf setrvagnost, SGM7G-30DOF 2,9kW 120D
NS CETE SGM7G-44DLIF 4,4kW 170D
velky tocivy moment)
1.500 min’! SGM7G-55DOF 5,5kW 210D -
SGM7G-75DOF 7,5kW 260D
SGM7G-1ADOF 11,0kW 280D
SGM7G-1EDOF 15,0kW 370D
SGM7G-05DOR 450W 3R5D 2R6D nebo 5R4D*
SGM7G SGM7G-09DIR 850W 5R4D 5R4D
Modelu pfi vysoké rychlosti
(Stfedni setrvadnost, SGM7G-13DOR 1,3kW 8R4D
GEELGCIELG SGM7G-20DCIR 1,8kW 120D
velky tocivy moment) -
1.500 min™! SGM7G-30DCR 2,9kW 170D
SGM7G-44DOR 4,4kW 210D

* Pri pouziti této kombinace, mize dojit k degradaci vykonu, napi. mize se stat, Ze regulace zesileni nezvysi, ve srovnani s Sigma-7 SERVOPACK.

Kombinace linearnich servomotord a SERVOPACKU

Model SERVOPACK
Model linearniho servomotoru

Jmenovita vystupni sila

SGD7s-000D
SGLFW2-30D070A 45N 1R9D
SGLFW2-30D120A 90N 1R9D
SGLFW2-30D230A 180N 1R9D
SGLFW2-45D200A 280N 3R5D
8R4D
f/\?)éz}/\fe Zeleznym jadrem typu F SEILRRZ-ALIDIET SEOR 5R4D
SGLFW2-90D200A 560N 5R4D
SGLFW2-90D380A 1.120N 120D
SGLFW2-90D560A 1.680N 170D

SGLFW2-1DD380A 170D



Oznaceni modelu 400V

SGM7J

Servomotory fady
Sigma-7:
SGM7J

SGM7A

Servomotory fady
Sigma-7:
SGM7A

SGM7G

Servomotory fady
Sigma-7:
SGM7G

Rotacni servomotory

1.+2 3.

1. + 2. Cislice - jmenovity vykon

Kéd Specifikace

02 200 W
04 400 W
08 750 W
15 1,5 kW

3. éislice - napajeci napéti

Kéd Specifikace
D 400 VAC

1. + 2. Gislice - jmenovity vykon

Koéd Specifikace

02 200 W
04 400 W
08 750 W
10 1,0 kW
15 1,5 kW
20 2,0 kW
25 2,5 kW
30 3,0 kW
40 4,0 kW
50 5,0 KW
70 7,0kW

1. + 2. Cislice - jmenovity vykon

Kaéd Specifikace

05 450 W
09 850 W
13 1,3 KW
20 1,8 KW
30 2,9 kW
44 4,4 KW
55 5,5 KW
75 7,5 kW
1A 11,0 KW
1E 15,0 KW

*1 Kod zakondéeni hiideli se 1isi u servomotorti 850 W a 1,3 kKW.
Priimér hridele pro servomotory 850 W je 19 mm.
Primér hridele pro servomotory 1,3 kW je 22 mm.

*2K dispozici az 4,4 kW.

Kaéd Specifikace
7 24-bitovy absolutni
F 24-bitovy prirGistkovy

5. ¢éislice - objednavka revize
projektu

Kod Specifikace
F Standardni model

3. cislice - napajeci napéti
Kod Specifikace
D 400VAC

4. cislice - sériovy enkodér
Kod Specifikace
7 24-bitovy absolutni

= 24-bitovy inkrementalni

5. éislice - objednavka revize
projektu

Kod Specifikace
F Standardni model

Cislice

6. cislice - zakonceni hridele

Kéd Specifikace
2 Primy bez pera

6 Primy s perem a ¢epem

7. Stelle - Optionen

Kéd Specifikace

1 Bez prislusenstvi
C S pfidrznou brzdou (24 VDC)
Gislice

6. cislice - zakonceni hridele

Koéd Specifikace

2 Primy bez pera
6 Primy s perem a vnitfnim
zavitem

7. cislice - prislusenstvi

Kod Specifikace

1 Bez piislusenstvi

C S pfidrznou brzdou (24 VDC)
[ S prachovym tésnénim

H S prachovym té&snénim a

pridrznou brzdou (24 VDC)

* Toto prislusenstvi je podporovano pouze servomotory SGM7A-10 bis -50.

3. éislice - napajeci napéti
Kaéd Specifikace
D 400 VAC

4, éislice - sériovy enkodér

Kaéd Specifikace
7 24-bitovy absolutni

[ 24-bitovy inkrementalni

5. ¢gislice - objednavka revize

projektu

Kod Specifikace
F Standardni model

R* Modelu pfi vysoké rychlosti

Cislice

6. éislice - zakonceni hridele

Kéd Specifikace

2 Primy bez pera

6 Primy s perem a vnitfnim
zavitem

g Primy bez pera
(850 W, 1,3 kW)

Primy s perem a vnitfnim
zavitem (850 W, 1,3 kW)

7. Stelle - Optionen

Kéd Specifikace

1 Bez prislusenstvi

C S pfidrznou brzdou (24 VDC)
S prachovym tésnénim

S prachovym tésnénim a
pridrznou brzdou (24 VDC)




SERVOPACKY

Zesilovac pro jednu osu
1R9 D

SGD7S -

Rada Sigma-7 1....3. 4.
Modely Sigma-7S

3. cislice - maximalni vykon motoru

Kod Specifikace
Trifazovy, 400 V

1R9 0,5 kW

3R5 1,0 kW

5R4 1,5 kW

8R4 2,0 kW

120 3,0 kKW
170 5,0 kW

210 6,0 KW
260 7,5 kKW
280 11,0 kW
370 15,0 kKW

Zesilovac pro dvé osy
SGD7W -

Rada Sigma-7 1....8. 4.
Modely Sigma-7W

1. ... 3. ¢islice - maximalni vykon motoru

Kod Specifikace
Trifazovy, 400 V

2R6 2 x 0,56 kW
5R4 2 x1,5kW

2R6 D

A0 B

13.

4. gislice - napéti
Kod Specifikace
D 400VAC
5. + 6. Cislice - rozhrani
Kod Specifikace
A0 Rizeni po komunikaci

EtherCAT
B0 Rizeni po komunikaci

MECHATROLINK-IIl, RJ45
7. Cislice - objednavka revize projektu
Kod Specifikace
B Standardni model

5. +6. 7. 8....10. Cislice

4. gislice - napéti

Kod Specifikace

D 400VAC

5. + 6. Cislice - rozhrani

Kod Specifikace

A0 Rizeni po komunikaci
EtherCAT

30 Rizeni po komunikaci

MECHATROLINK-IIl, RJ45

7. cislice - objednavka revize projektu

Kod Specifikace
B Standardni model

026 F64

5.+6. 7. 8....10. 11, ..

Gislice

8. ... 10. Cislice - upresnéni volitelného hardware

Kod Specifikace
= Bez prisluSenstvi
026 S relay pridrznou brzdou

11. ... 13. Cislice - specifikace FT/EX

Kaéd Specifikace

F64 Zone table function

Aplikovatelné
modely

VSechny
modely

¢islice - upfesnéni volitelného hardware

Kod Specifikace
- Bez prislusenstvi
026 S relay pridrZznou brzdou

Aplikovatelné
modely

VSechny
modely
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www.yaskawa.eu.com

V z&jmu zlepSovani vyrobku podléhaji technické udaje zménam bez
predchoziho upozornéni.
© YASKAWA Europe GmbH. VSechna prava vyhrazena.

_v3

-7-Series_CZ

_Sigma

YEU_MuC_Si

05/2017

YASKAWA



