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Nowg serie Sigma-7 zaprojektowano z myslg o trzech gtéwnych celach:
szybkim uruchamianiu, wysokiej wydajnosci wyjsciowej oraz maksymalnej
niezawodnosci podczas obstugi. Seria ta stanowi odpowiedz na aktualne
wymagania rynkowe skierowang zarowno do projektantow maszyn, jak i
odbiorcow koncowych z branzy produkcyjnej. Sigma-7 oferuje szczegodlnie
duzy potencjat w przypadku zaktadéw zajmujgcych sie pakowaniem,
produkciji potprzewodnikow, przetworstwa drewna oraz urzgdzen do druku
cyfrowego.

Seria 200V Seria 400V

Szybka konfiguracja trwajaca tyl-
ko 3 minuty

Wstepne ustawienia oprogramowania
wzmacniacza ufatwiajg uruchomie-
nie. Funkcja ,tuning-less” pozwala na
bezposrednie uzycie Sigma-7 bez ko-
niecznosci ztozonej parametryzaciji lub
dobrej znajomosci przyrzadow steruja-
cych, podczas gdy funkcja autotunin-
gu umozliwia szybkie dostrojenie.

Przyjaznos¢ dla srodowiska
Sprawnos¢ silnika Sigma-7 zmniejsza
emisje ciepta o0 okoto 20 %. Mozliwosé
sprzezenia statoprgdowego osi po-
zwala na wspotdzielenie energii oraz jej
o0szczednos¢ do 30 %.
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Oszczednos¢ miejsca

Nowa obudowa ksigzkowa utatwia po-
zbawiong szczelin instalacje wzmac-
niaczy ,obok siebie”, takze na nie-
wielkich powierzchniach. Umozliwia to
utworzenie wysokowydajnej konstruk-
cji wewnatrz szafy sterowniczej. Zapo-
trzebowanie na miejsce zostaje ogra-
niczone do minimum, dzieki czemu
zardbwno wzmacniacz, jak i elektronicz-
ne komponenty falownika mogg zosta¢
zintegrowane w urzadzeniu.

Redukcja kosztow

Sigma-7 obniza koszty catkowite przy-
spieszajac  konfiguracje urzadzenia,
zwiekszajac przepustowos¢ oznacza-
jaca wiekszg liczbe produktow w krot-
szym czasie, oraz minimalizujac ilos¢
przestojow dzieki niezawodnosci na-
szych rozwigzan.



/ DOWOdOW przemawia-
jgcych za serig sSigma-/

Seria Sigma przeksztatcita sie w serie Sigma-7, oferujgac poprawe 7
kluczowych parametrow operacyjnych serwonapedow — optymalne
rozwigzanie firmy YASKAWA, ktore nie ma sobie rownych na rynku.

Szeroki zakres mocy sitownikow i wzmachiaczy

Szeroki zakres mocy

e Kompaktowe silniki o mocy od 50W do 15kW e Silniki liniowe z rdzeniem ferromagnetycznym i
bezrdzeniowe o maks. sile 7.560 N

Oszczednosc dzieki wydajnosci

Nizsze koszty produkciji Energooszczednos$é i wyzsza produktywnosé

e Zakres petli predkosci 3,1 kHz e \Wysoki maksymalny moment obrotowy, wysokie
e Krétszy czas regulacji, redukcja czasu przyspieszenie, bez nadwymiarowego wzmocnienia
pozycjonowania, wyzsza przepustowosc e Niska waga komponentow mechanicznych

Bez dodatkowego chtodzenia Wyzsza wydajnosé

e Temperatura otoczenia -5 - 55°C e Przecigzenie 350 % przez 3 -5s
(maks. 60 °C ze strata mocy) e \Wysoki maksymalny moment obrotowy, wysokie

przyspieszenie
-
- -
-4 ’

Y ol
N

\




@ @ © ® @

Funkcje zabezpieczajgce

Sprawne wdrozenie obowiazujacych usta-
wowych norm bezpieczenstwa

e Funkcja STO jest zintegrowana domysinie we
wszystkich serwowzmacniaczach serii Sigma-7

e Bezpieczniejsze maszyny — seria Sigma-7 spetnia
wymagania normy SIL 3 i PL-e

e Funkcje bezpieczenstwa SS1, SS2 i SLS sg
zintegrowane w module bezpieczenstwa

Wysoka sprawnosc

Bardzo niska emisja ciepta

e Ulepszony obwdd elektromagnetyczny podnosi
sprawnosc silnika

e Wyzsza sprawnosc silnika redukuje emisje ciepta
0 okoto 20 %

Wysoka doktadnosc

24-bitowy enkoder wartosci bezwzglednych
zapewnia maksymalna doktadnosé

e Rozdzielczos¢ 16 min impulséw na obrdt gwaran-
tuje najwyzszg doktadnos¢ pozycjonowania

Imponujgca wydajnosc
systemu

Najwyzsza precyzja w potaczeniu z szybkim i

sprawnym dziataniem

e Kompensacja tetnien zapewnia najwyzszy
stopien sprawnosci dziatania i dynamiki

e Réwniez dla maszyn, w ktérych nie mozna
ustawi¢ wysokich wartosci petli predkosci

Niezrownana niezawodnosdé

Wyzsza niezawodnosé¢ w procesie produkcyjnym

e Ponad 12 miIn serwosystemow na rynku

e \Wyzsza niezawodnos¢ maszyny, nizsze koszty
serwisu i utrzymania ruchu, krétsze przestoje




SEerwosystemy

nastepne] generacj

Dzieki ponad 12 milionom serwosystemow na rynku YASKAWA

dysponuje duzym doswiadczeniem oraz technicznym know-how w
zakresie sterowania ruchem oraz kontroli. Efekt: Doskonata wydajnosc¢
oraz wyjatkowo niska ilos¢ awarii. Nowa seria Sigma-7 opracowana
przez firme YASKAWA to arcydzieto niezawodnosci i precyzji. Nowe
funkcje umozliwiajg rozruch w ciggu kilku minut. Zapewnia to szybka

| dostosowang do rodzaju zastosowania regulacje napedu oraz
maksymalizacje wydajnosci wyjsciowe;.

Zespoty Serwonapedowe Sitowniki
e \Wzmacniacz jedno- i dwuosiowy e Zainstalowany 24-bitowy enkoder wysokiej
e Jeden wzmacniacz do sitownikow liniowych i rozdzielczosci
obrotowych e Wysoka sprawnosg¢, niska emisja ciepta
e SIL 3 dla STO, PL-e, CAT 3 e Mniejsze wymiary o 20 %
e Predkos¢ reagowania na czestotliwosc: 3,1 kHz e Kotnierz kompatybilny z serig Sigma-5
e Zaawansowane funkcje bezpieczenstwa SS1, e Dostepne trzy modele sitownikow
SS2, SLS » Niskoinercyjny SMG7A do 7 kW
e Opcje sprzezenia zwrotnego » Rednioinercyjny SGM7J do 1,5kW
e Kompensacja tetnien, ttumienie wibraciji itp. » Rednioinercyjny SGM7G do 15kW

HMI

Servowiso-
wanie zdalne

Sterownik
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/estawy | kKomponenty
indywidualne

YASKAWA oferuje zestawy a komponenty indywidualne przeznaczone do

wielu zastosowan z branzy automatyeki.

Sterowniki maszynowe -
MP 3200 IEC & MP 3300 IEC

Wysokowydajny sterownik maszynowy na potrzeby automatyzacji. Sterowniki . 4
maszynowe YASKAWA stuzg do sterowania ztozonymi systemami wyposazonymi
w serwonapedy i napedy falownikéw. Szybka komunikacja zapewnia wysoko-
wydajne i bardzo doktadne sterowanie ruchem, takze w przypadku ztozonych
mechanizmow.

® Do 62 osi ﬁ

e Komunikacja: Modbus TCP/IP, MECHATROLINK-III, Ethernet (100 Mbps)
e Bloki funkcyjne PLCopen
e Biblioteka kodow do ponownego wykorzystania

iMC7 + SPEED7 Studio + Sigma-7 -
Wysokowydajny system sterowania ruchem

Doswiadczenia firmy YASKAWA poczynione z systemami sterowania ruchem w
potfaczeniu z wiedzg firmy VIPA o technologii PLC stanowi podstawe nowego
standardu w technologii automatyzaciji. SLIO CPU iMC7 to PLC ze zintegrowany-
mi funkcjami sterowania ruchem.

¢ \Wysokowydajny sterownik PLC potgczony z technologig napeddw wysokiej
wydajnosci

e Mozliwos¢ programowania dzieki SPEED7 Studio marki VIPA: konfiguracja sprze-
towa, komunikacja, programowanie PLC, sterowanie ruchem, wizualizacja itd.

e Komunikacja w czasie rzeczywistym dzieki faczu Ethernet EtherCAT

e Podtgczenie do wejsé/wyjsé, serwonapeddw Sigma-7 oraz napedow falownikdw

e Technologie sterowania i technologie napedowe z jednego zrodta

Panele dotykowe VIPA

Profesjonalne panele dotykowe VIPA z wyswietlaczami o rozmiarze od 4,3“ do
12,1, systemem operacyjnym Windows Embedded CE 6.0 oraz Runtime Mo-
vicon 11 moga by¢ stosowane uniwersalnie. Panele VIPA z rodziny ecoPanel o
wyswietlaczach w 4 réznych rozmiarach od 4,3 do 15 powstaty z myslg o za-
pewnieniu maksymalnej niezawodnosci i elastycznosci oraz wyjatkowej trwatosci
i jakosci.




Oszczednosc dzieki
wydajnosci

Zespoty serwonapedowe Sigma-7 o najlepszej w swojej klasie reakcji na
czestotliwos¢ 3,1 kHz redukujg czas regulacji do ponizej 4 ms. W porownaniu
z systemem standardowym o czasie regulacji np. 50 ms zespot Pick & Place
oparty na komponentach Sigma-7 pozwala na znaczng redukcje kosztow.

Przykiad regulacji serwonapedu

//\ <4—— Btad pozycjonowania
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Czas regulaciji
od 0 do 4 ms!
(Sigma-7)

Krotszy czas regulacji oznacza wyzszy zysk

Przyktad wersji Pick & Place o czasie regulacji 50 ms

Czas na Czescina | Czescina | Cenaza |Zysk na
Dtugosé osi Regulacja Regulacja
czesé minute godzine czesé godzine

X =200mm 0,5s 0,05s 0,5s 0,05s
X =200mm 0,2s 0,05s 0:2s 0,05s 1,6s 2.250 225,00€
Total 0,7s 0,1s 0,7s 0,1s

Przyktad wersji Pick & Place o czasie regulacji 4 ms

Czas na | Czescina | Czescina | Cenaza |Zyskna
Diugosé osi Regulacja Regulacja
czesé minute godzine czesé godzine

X'=200mm 0,6s 0,004s 0,5s 0,004s
X =200mm 0,2s 0,004s 0,2s 0,004s 1,416s 42,37 2.542 254,24€
Total 0,7s 0,008s 0,7s 0,008s

Zysk na
Zysk na godzine: 16 godzin:

Zysk na 5dni: Zysk na rok:

2N 467,84 € 2.339,20€ 116.690,00€




Bezpieczenstwo ruchu

Ruchy maszyny stanowig gtowne zrodto zagrozen dla operatorow i personelu
serwisowego. Typowesytuacje wymagajgce bezpiecznych standw roboczych

maszyny wystepujg podczas uruchamiania, nastawy, rozwigzywania
problemow oraz obstugi i prac serwisowych wymagajgcych bezposredniego

dostepu personelu do maszyny.

e Funkcje serwonapedow serii Sigma-7 pozwalajg na sprawne wdrozenie obo-
wigzujgcych ustawowych norm bezpieczenstwa

e Funkcja STO jest zintegrowana domysinie we wszystkich serwowzmacni-
aczach serii Sigma-7

e Opcjonalny modut bezpieczeristwa umozliwia rozszerzenie funkcji bezpiec-
zenstwa SS1, SS2 i SLS (SIL2, PL-d)

Wraz z wejsciem w zycie normy EN ISO 13849 1:2008 ,Bez-
pieczenstwo maszyny — Elementy systemdw sterowania zwig-
zane z bezpieczenstwem” konstrukcja bezpiecznych maszyn
jest teraz okreslana zgodnie z poziomem zapewnienia bez-
pieczenstwa (PL a — €) badz poziomem nienaruszalnosci bez-
pieczenstwa (SIL 1-4). Funkcje zwigzane z bezpieczenstwem
napedow mocy o regulowanej predkosci sg okreslone w nor-
mie IEC 61800-5-2.

. . Poziom i kategoria zapew-
Normy bezpieczenstwa | . . . P
nienia bezpieczenstwa

EN ISO 13849-1 PL-e CAT3

Bezpieczenstwo maszyny

IEC 60204-1 Kategoria zatrzymania O
Bezoi ) IEC 61508 SIL3
ezpieczenstwo IEC 62061 SIL CL3
funkcjonalne
IEC 61800-5-2 STO

Bezpieczne wylgczenie
momentu obrotowego
(Safe Torque Off - STO)

Bezpieczny stop 1
(Safe Stop 1 - SS1)

Speed monitoring

Bezpieczny stop 2
(Safe Stop 2 - SS2)

Speed monitoring

Position
monitoring

Bezpiecznie ograniczona predkos¢
(Safely Limited Speed - SLS)

Speed itoril
Speed monitoring




Ulepszone ttumienie
wibraci

Ulepszono istniejgce funkcje minimalizujgce wibracje oraz dodano nowe
funkcje poprawiajgce monitorowanie i skracajgce czas regulacji. Zredukowano
wibracje | hatas podczas pracy i zatrzymywania maszyny, co skutkuje bardzo

ptynnymi krawedziami obrabianych czesci.

Bez ttumienia wibracji Z ttumieniem wibracji

Spowodowane
przez obrabiang
czesc

Spowodowane
przez obrabiang
czesc

Funkcja ,,tuning-less”
Szybki rozruch po podtaczeniu sitownika

Nawet bez nastawy serwonapedu i przy zmianach obcigzenia
mozliwa jest bezoscylacyjna i bezwibracyjna praca napedu z
30-krotnym momentem bezwtadnosci.

e Czas regulacji: 100 do 150ms

ek Vo vt ol ot (et b b
bt it |

Zaawansowany autotuning

Skrdcenie czasu regulacji i redukcja wibracji [
Funkcje regulaciji filtrow referencyjnych i sprzezenia zwrotne-

go wykorzystujg nowe automatyczne kanaty wzmacniajagce w =

celu usprawnienia nastawy. Funkcja kompensaciji tarcia eli-
minuje automatycznie efekt tarcia podczas pracy maszyny.

e Czas regulacji: 10ms

Regulacja jednoparametrowa
tatwe dostrajanie

Strojenie precyzyjne moze maksymalnie zwiekszy¢ wydajnosé
maszyny.

e Czas regulacji: 0 do 4ms

Fristmo ok i e e
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Utatwiasz sobie zycie

Seria Sigma-7 gwarantuje tatwg i szybkg nastawe serwonapedow.
Oznacza to oszczednosc¢ czasu i kosztow.

Rozpakowanie

Instalowanie i podtg-
czenie przewodow

Asystent konfiguracji oprogramowania

Prosta konfiguracja parametrow za pomoca
asystenta.

Funkcja kontroli okablowania

Funkcja kontroli okablowania SigmaWin+ sprawdza Ustawianie pOdS’[a-
szybko podfagczone przewody. z
wowych parametrow

Funkcja sledzenia

Sledzenie w czasie rzeczywistym stanu nastawy
umozliwia ciggte monitorowanie.

Szereg pozytecznych funkcji umozliwiajacych

uruchamianie i efektywna obstuge! ROZI’UCh pro’bny
Optymalny dobdr aplikacji z uwzglednieniem mo-

mentu bezwtadnosci, rezystancji dynamicznego

hamowania itp.

Serwisowanie

Szybsze rozwiazywanie probleméw z alarmowa Nastawa wzmocnie-

funkcja diagnozowania — podaje mozliwe przyczyny o 7
alarmu i natychmiast wskazuje sugerowane dziata- nia | flltrOW
nia korygujace. (StrOjenie)

Praca



Otwartosc na nowe
wyzwania

YASKAWA dostarcza akcesoria do wszechstronnych zastosowan i oferuje
wsparcie przy rozwigzywaniu wszelkich zadan inzynieryjnych. Dzieki temu
YASKAWA znajduje perfekcyjne rozwigzania do realizacji prostych zadan i

kompleksowych projektow w zakresie automatyki.

e Szybka i tatwa konfiguracja to zaleta niekonwencjonal-
nych rozwigzan firmy YASKAWA.

e W przypadku koniecznosci aktualizacji rozwigzania caty
system Sigma-7 mozna bez problemu wykorzysta¢ do
kazdego nowego zadania.

Kompletne rozwiazania

YASKAWA oferuje kompleksowe, dostosowane do
indywidualnych potrzeb rozwigzania z dziedziny au-
tomatyki wyposazone w wydajny sprzet wigcznie ze
sterownikami, wizualizacjg, koncepcja napedu oraz
robotami przemystowymi.

Nasze produkty do sterowania ruchem powstaty z
mysla o wszystkich funkcjach sterowania procesami
zachodzgcymi w maszynach, wtgcznie ze sterowa-
niem ruchem, sterowaniem PLC, wejsciami/wyjscia-
mi, logika sekwencyjng oraz algorytmami procesow.
Integracja sterownika obniza koszty systemu, zwiek-
sza wydajnosc¢, oszczedza ilosé miejsca dostepna w
panelu oraz ujednolica programowanie.

Monitorowanie procesow oraz diagnostyka to funk-
cje bedace nieodtgcznym elementem naszej plat-
formy. Te udoskonalenia zwigkszajg przepustowosc¢
oraz skracaja czas przestojow urzadzenia. Dzigki
zastosowaniu naszych systemow na rynku udato sie
osiggna¢ wzrost produktywnosci o ponad 200 %.
Sprawna praca oraz procedury ponownego uru-
chamiania po zatrzymaniu awaryjnym zmniejszaja
stopien zuzycia mechanicznego oraz skracaja czas
przestojow.




Seria 200V

Wzmacniacze

e Wejscie jedno- i tréjfazowe
e Zintegrowany protokdt Fieldbus
» Wejscie ciggu impulsow / wejscie
analogowe
» MECHATROLINK-II
» MECHATROLINK-III
» EtherCAT
e \Wzmacniacz jedno- i dwuosiowy

Sitowniki

e Bardzo niewielkie wymiary
¢ Dostepne wersje od 50 W do 15 kW




Przeglad produktow 200V

Silniki

Obrotowe

Bezposredni

Liniowe

SGM7A

e niskoinercyjny,
wysoka predkosé
e 50W - 7kW

SGMCS

e mata moc,
bezrdzeniowy

e nominalne: 2Nm - 35Nm
szczytowe: 6Nm - 105 Nm

SGLG

e model bezrdzeniowy
e nominalne: 12,5N - 750N
szczytowe: 40N - 3.000N

SGLT

e model z rdzeniem ferroma-
gnetycznym typu T

e nominalne: 130N - 2.000N
szczytowe: 380N - 7.500N

sGM7J S

e Srednia inercja, . &
wysoka predkosé
e 50W - 750W

SGMCV

® mata moc,
Z rdzeniem ferromagnetycznym
e nominalne:  4Nm - 25Nm

szczytowe: 12Nm - 75Nm

SGLFW2 _g&_
\:“‘;_n -
e model z rdzeniem ferromagne-
tycznym typu F
e nominalne: 45N - 2.520N
szczytowe: 135N - 7.560N

SGM7G

e Srednia inercja, .
wysoki moment obrotowy
e 300W - 15 kW

SGMCS

e Srednia moc,
z rdzeniem ferromagnetycznym
e nominalne:  45Nm - 200Nm
szczytowe: 135Nm - 600 Nm

SGLFW _ e

e model z rdzeniem ferromagne-
tycznym typu F

e nominalne: 25N -1.120N
szczytowe: 86N - 2.400N




Zespoty Serwonapedowe

SGD7S-
OOOAOOA

Analogowy cigg |
sygnatéw napiecia / /.

impulsow

o
—*

SGD7W-
OOOA20A

tacze komunikacyjne g
MECHATROLINK-III

dwuosiowe

]
IIE-E-m-_lE

Moduty opcjonalne

OSAO01A

Modut bezpieczeristwa |

SGDV- i ]]

SGDV-OFAO1TA

Modut z petlg catko-
wicie zamknieta

SGD7S-
OOOA20A =

SGD7S-
OO0A10A s

Lo |

) . tacze komunikacyjne [
tagcze komunikacyjne E [ J
MECHATROLINK-II ‘. MECHATROLINKCI ‘.
i/ jednoosiowe b i

SGD7S-
OOOAECA

Typ podtaczanych ‘ :
opcji komend y

SGD7S-
OOOAAOA es

tacze komunikacyjne /|
EtherCAT %

SGDV- |
OCAQO3A E

Modul INDEXER 1

SGDV- 7
OCAOQ4A ! "

Modul DeviceNet

Dodatkowe moduty opcjonalne
Dodatkowe moduty opcjonalne dla
serii Sigma-7 sa dostepne na zy-
czenie.




Potgczenie sitownikow obrotowych i Zespotow Serwonapedowych

Model z sitownikiem obrotowym

SGM7J

(Srednia inercja,
wysoka predkosc)
3.000 min™!

SGM7A

(niska inercja,
wysoka predkosc)
3.000 min'

SGM7G

(Srednia inercja,

wysoki moment obrotowy)
1,500 min!

SGM7J-A5A
SGM7J-01A
SGM7J-C2A
SGM7J-02A
SGM7J-04A
SGM7J-06A
SGM7J-08A
SGM7A-A5A
SGM7A-01A
SGM7A-C2A
SGM7A-02A
SGM7A-04A
SGM7A-06A
SGM7A-08A
SGM7A-10A
SGM7A-15A
SGM7A-20A
SGM7A-25A
SGM7A-30A
SGM7A-40A
SGM7A-50A
SGM7A-70A
SGM7G-03A
SGM7G-05A
SGM7G-09A
SGM7G-13A
SGM7G-20A
SGM7G-30A
SGM7G-44A
SGM7G-55A
SGM7G-75A
SGM7G-1AA
SGM7G-1EA

50W
100W
150W
200W
400W
600W
750W
50W
100W
150W
200W
400W
600W
750W
1,0kw
1,5kwW
2,0kwW
2,5kW
3,0kW
4,0kW
5,0kW
7,0kW
300W
450W
850W
1,3kW
1,8kW
2,9kw*2
4,4kW
5,5kW
7,5kW
11kw
15kW

Model z Zespotem Serwonapedowym
SGD7s-0000 SGD7W-0000

R70A
R90A

1R6A

2R8A

5R5A

R70A
R90A

1R6A

2R8A

5R5A

120A

180A

200A

330A

550A

3R8A

7R6A
120A

180A

330A

470A
550A
590A
780A

1R6BA™!, 2R8A*

1R6A, 2R8A™!

2R8A, 5R5A*", 7TR6A*!

5R5A, 7TR6A

1R6A™!, 2R8A*

1RBA™", 2R8A*

2R8A, 5R5A*", 7TRGA*!

5R5A, 7TR6A

5R5A*!, 7TR6A*!

7R6A

*1 Uzycie tej kombinacji moze ograniczy¢ wydajnosé, np. wzmocnienie sterowania moze nie ulec poprawie w poréwnaniu z Zespotem Serwonapedowym Sigma-7.
*2 Znamionowa moc wyjsciowa wynosi 2,4 kW w przypadku potaczenia SGM7G-30A z SGD7S-200A.




Oznaczenia modeli 200V

Silniki obrotowe

SGM7d -

Silniki seria
Sigma-7:

SGM7J 1. + 2. cyfra - znamionowa moc wyjsciowa

Kod
A5
01
c2
02
04
06
08

SGM7A -

Silniki seria
Sigma-7:

SGM7A 1. + 2. cyfra - znamionowa moc wyjsciowa

Kod
A5
01
c2
02
04
06
08
10
15
20
30
40
50
70

SGM7G -

Silniki seria
Sigma-7:

SGM7G 1. + 2. cyfra - znamionowa moc wyjsciowa

Kod
03
05
09
13
20
30
44
55
75
1A
1E

01

1.+2.

Specyfikacja
50 W

100 W

150 W

200 W

400 W

600 W

750 W

01

1.+2.

Specyfikacja
50 W
100 W
150 W
200 W
400 W
600 W
750 kW
1,0 kW
1,6 kW
2,0 KW
3,0 kW
4,0 kW
5,0 kW
7,0 kW

03

1.+2

Specyfikacja
300 W
450 W
850 W
1,3 KW
1,8 KW
2,9 KW+
4,4 kW
5,5 KW
7,56 KW
11 kW
15 kW

A

3.

A

3.

A

3.

v

4.

v

4,

v

4,

A

3. cyfra - napiecie zasilania

Kod
A

2 1

Specyfikacja
200 VAC

4. cyfra - koder szeregowy

Kod
7
F

5. cyfra — wersja konstrukcji

Kod
A

5.

3. cyfra - napigcie zasilania

Kod
A

Specyfikacja
24-bitowy bezwzgledny
24-bitowy przyrostowy

Specyfikacja

standardowy model

2 1

6. 7. cyfra

Specyfikacja
200 VAC

4. cyfra - koder szeregowy

Kod
7
F

5. cyfra — wersja konstrukcji

Kod
A

A

3. cyfra - napiecie zasilania

Kod
A

4. cyfra - koder szeregowy

Kod
7
F

5. cyfra — wersja konstrukcji

Kod
A

Specyfikacja
24-bitowy bezwzgledny
24-bitowy przyrostowy

Specyfikacja

standardowy model

6. 7. cyfra

6. cyfra - koricowka watu

Kod
2
6
B

Specyfikacja
Prosta bez klina
Prosta z klinem i zaworem

Z dwoma osadzeniami ptaskimi

7. cyfra - opcje

Kod
1
C

m

()

Specyfikacja
Bez opciji
Z hamulcem przytrzymujgcym (24 VDC)

Z uszczelnieniem olejowym i hamulcem
przytrzymujgcym (24 VDC)

Z uszczelnieniem olejowym

6. cyfra - koricowka watu

Kod
2
6
B

Specyfikacja
Prosta bez klina
Prosta z klinem i zaworem

Z dwoma osadzeniami ptaskimi

7. cyfra - opcje

Kod

m

()

Specyfikacja
Bez opciji
Z hamulcem przytrzymujgcym (24 VDC)

Z uszczelnieniem olejowym i hamulcem
przytrzymujgcym (24 VDC)

Z uszczelnieniem olejowym

* 7.0 KW wersja SGM7A-70A jest dostgpny w tym czasie nie z hamulcem (24 VDC).

2 1

Specyfikacja
200 VAC

Specyfikacja
24-bitowy bezwzgledny
24-bitowy przyrostowy

Specyfikacja

standardowy model

* Znamionowa moc wyjsciowa wynosi 2,4 kKW w przypadku potaczenia SGM7G-30A z SGD7S-200A.

6. 7. cyfra

6. cyfra - koricowka watu

Kod

Specyfikacja
0,45 kKW
Prosta bez klina 1,8 kW
2,9 kW
Wat prosty z klinem i DS
zaworem 1,3 KW

7. Stelle - Optionen

Kod
1
C

Specyfikacja
Bez opciji
Z hamulcem przytrzymujacym (24 VDC)

Z uszczelnieniem olejowym i hamulcem
przytrzymujacym (24 VDC)

Z uszczelnieniem olejowym



Zespoty Serwonapedowe

Wzmacniacz jednoosiowy

SGD7S - R70 A

Seria Sigma-7 1.... 3. 4,
Modele Sigma-7S

00

5. +6.

1. ... 3. cyfra - maks. uzyteczna moc silnika

Kod Specyfikacja Kod
Tréjfazowy, 200V A
R70*" 0,05 kW
R90*! 0,1 kW

Kod
1R6*" 0,2 kW
2R8* 0,4 KW 0o
3R8 0,5 kW

10
B5R5* 0,75 kW
7R6 1,0 kW 20
120 1,5 kW
180 2,0 kW A0
200 3,0 kW
330  50kW =Y
470 6,0 KW
550 7,5 kKW
590 11 kW Kod
780 15 kW A

Wzmacniacz dwuosiowy

SGD7W - 1R6 A

Seria Sigma-7 1....8. 4.
Modele Sigma-7W

20

5.+6.

3. cyfra - maks. uzyteczna moc silnika

Kod Specyfikacja Kod
Tréjfazowy, 200V A
1R6*! 2 x0,2 kW
2R8*! 2 x 0,4 kW

Kod
5R5*! 2 x 0,75 KW
7R 2x 1,0kW 20

A 001

7. 8....10.

cyfra

4. cyfra - napiecie

Specyfikacja
200 VAC

5. + 6. cyfra - ztacze

Specyfikacja

Analogowy ciag sygnatéw
napigcia/impulséw

tacze komunikacyjne
MECHATROLINK-II

tacze komunikacyjne
MECHATROLINK-III

tacze komunikacyjne
EtherCAT

Typ podtaczanych opgcji komend

7. cyfra — wersja konstrukcji

Specyfikacja

standardowy model

A 001

cyfra

4. cyfra - napiecie

Specyfikacja
200 VAC

5. + 6. cyfra - ztacze

Specyfikacja

tacze komunikacyjne

MECHATROLINK-III

7. cyfra — wersja konstruk

Kod
A

Specyfikacja

standardowy model

. cyfra - specyfikacje opcji sprzetu

Kod Specyfikacja Stosowane modele

- Bez opciji Wszystkie modele

- Montaz na stojaku SGD7S-R70A do -330A

1

Montaz w kanale SGD7S-470A do -780A

002 Pokryte pokostem Wszystkie modele
Jednofazowe wejscia

Coe zasilania 200VAC Lol

oop  Poknte pokostem, jednofa- e, qyie modele

zowe wejscia zasilania

W sitownikach obrotowych i liniowych stosowane sa takie same
Zespoly Serwonapedowe.

*1 Modele te mozna stosowac z wejsciem jedno- lub tréjfazowym.

10. cyfra - specyfikacje opcji sprzetu

Kod Specyfikacja Stosowane modele
- Bez opciji
001 Montaz na stojaku

Wszystkie modele
002 Pokryte pokostem
700 STO (safe torque off)

W sitownikach obrotowych i liniowych stosowane sa takie same
Zespoty Serwonapedowe.

*1 Modele te mozna stosowac z wejsciem jedno- Iub tréjfazowym.



Seria 400V

Wzmacniacze

e Oszczedzajgca miejsce obudowa umozliwia
montaz ,obok siebie”
e Zintegrowany protokdt Fieldbus
» EtherCAT
» MECHATROLINK-III
e \Wzmacniacz jedno- i dwuosiowy
e Wtyczki typu europejskiego
e Potgczenie kaskadowe (daisy chain)

Sitowniki

e Wtyczki szybkoztgczne wg standarddéw
europejskich (M12, M17, M23 i M40)
e Dostepne wersje od 200W - 15 kW

e Wtyczki zasilania, EtherCAT,
I/0O, kodera, USB, itd.

e Jednostki opcjonalne zaawan-
sowanych funkcji bezpieczen-
stwa, kodera

® Facznik panelu operator-
skiego

e /tgcza zasilania silnika, hamulca,
rezystora hamujgcego

e Plyta metalowa ekranujaca kabel
silnika



Przeglad produktow 400V

Silniki

SGM7J SGM7A SGM7G

>
..9 e Srednia inercja, : e niskoinercyjny, e Srednia inercja, a
9 wysoka predkosé wysoka predkosc¢ moment obrotowy,
fe) ® 200W - 1,5kW ® 200W - 7,0kW standardowy model a model z
O duzg predkoscia
e 450W - 15 kW
o SOLFW2 g~
% e model z rdzeniem ferromagne-
e tycznym typu F
. e nominalne: 45N - 2.520N

szczytowe: 135N - 7.560N

Zespoty Serwonapedowe

= SGD7S- SGD7S-

2 OOODAO z’!f LO0D30 i’
CC) tacze k8 tacze E
o komunikacyjne J komunikacyjne

% EtherCAT 4 MECHATROLINK-III

2 SGD7W- SGD7W-

-% OOOOCODAOA i" OOOD30A i"
g lLigﬁwzuenikacyjne b lLi(??nzueniKacyjne i

O EtherCAT _ 3 MECHATROLINK-III 4

Moduty opcjonalne

SG D\/— SG DV_ O FAO 1 A Dodatkowe moduty opcjonalne

Dodatkowe moduty opcjonalne dla

OSAO‘l AOOOF"’QOO Modut 2 petla calkowicie serii Sigma-7 sg dostepne na zy-

czenie.
zamknieta

g

Modut bezpieczenstwa



Potgczenie stownikow obrotowych i Zespotow Serwonapedowych

Model z Zespotem Serwonapedowym
Znamionowa moc wyjsciowa
SGD7S- SGD7W-

Model z sitownikiem obrotowym

SGM7J-02DOF 200W 2R6D*
SGM7J 1R9D
($rednia inercja, SGM7J-04DOF 400W 2R6D* a 5R4D*
e i) SGM7J-08DLIF 750W 3R5D 2R6D a 5R4D*
SGM7J-15DOF 1,5kW 5R4D 5R4D
SGM7A-02DOF 200W T 2R6D*
SGM7A-04DOF 400W 2R6D* a 5R4D*
SGM7A-08DOF 750W 3R5D 2R6D a 5R4D*
SGM7A-10DOF 1,0kw S 5R4D*
SGM7A SGM7A-15DOF 1,5kW 5R4D
(niskoinercyjny,
wysoka predkosd) SGM7A-20DOF 2,0kw 8R4D
3.000 min'* SGM7A-25DOF 2,5KW .
SGM7A-30DOF 3,0kwW
SGM7A-40DOF 4,0kW
170D
SGM7A-50D0OF 5,0kW
SGM7A-70DOF 7,0kW 260D
SGM7G-05DOF 450W 1R9D 2R6D* a 5R4D*
SGM7G-09DOF 850W 3R5D 5R4D*
SGM7G-13DOF 1,3kW 5R4D 5R4D
SGM7G
standardowy model SGM7G-20DOF 1,8kW 8R4D
(Srednia inercja,
niska predkosé, SGM7G-30DOF 2,9kwW 120D
moment obrotowy) SGM7G-44DOF 4,4KW 170D
1.500 min-! —
SGM7G-55DOF 5,5kW 210D
SGM7G-1ADOF 11,0kW 280D
SGM7G-1EDOF 15,0kW 370D
SGM7G-05DOR 450W 3R5D 2R6D a 5R4D*
SGM7G SGM7G-09DOR 850W 5R4D 5R4D
model z duza predkoscia
(érednia inercja, SGM7G-13DOR 1,3kW 8R4D
TR ot SGM7G-20D0R 1,8KW 120D
moment obrotowy) _
1.500 min”! SGM7G-30DOR 2,9kwW 170D
SGM7G-44DOR 4,4kW 210D

* W przypadku korzystania z tego potaczenia, moze wystapi¢ obnizenie wydajnosci, na przyktad zdarza sig, ze regulator wzmocnienia w poréwnaniu do

Sigma-7 SERVOPACK nie wzrasta.

Potgczenie sitownikow liniowych i Zespotow Serwonapedowych

Model z Zespotem Serwonapedowym

Model z sitownikiem obrotowym

Nominalna sita wyjsciowa
SGD7s-000D

SGLFW2-30D070A 45N 1R9D
SGLFW2-30D120A 90N 1R9D
SGLFW2-30D230A 180N 1R9D
SGLFW2-45D200A 280N 3R5D

SGLFW2 8R4D

model z rdzeniem SGLFW2-45D380A 560N

ferromagnetycznym typu F 5R4D
SGLFW2-90D200A 560N 5R4D
SGLFW2-90D380A 1.120N 120D
SGLFW2-90D560A 1.680N 170D

SGLFW2-1DD380A

170D




Oznaczenia modeli 400V

SGM7J

Silniki seria Sigma-7:

SGM7J

SGM7A

Silniki seria Sigma-7:

SGM7A

SGM7G

Silniki seria Sigma-7:

SGM7G

Silniki obrotowe

- 02 D 7 F 2 1

1.+2 3. 4. 5 6 7

1. + 2. cyfra — znamionowa moc 4. cyfra - koder szeregowy
wyjsciowa
Kod

Specyfikacja
Kod Specyfikacja

7 24-bitowy bezwzgledny
02 200 W

F 24-bitowy przyrostowy
04 400 W
08 750 W 5. cyfra — wersja konstrukgciji
15 1,5 kW Kod Specyfikacja

3. cyfra - napigcie zasilania F SEMEEEET MEsk]

Kod Specyfikacja
D 400 VAC

- 02 D 7 F 2 1

1.+2 3. 4. 5. 6. 7.

1. + 2. cyfra - znamionowa moc 3. cyfra - napiecie zasilania
wyjsciowa Kod
o

Specyfikacja
Kod Specyfikacja

D 400VAC
02 200 W
—T oy ocer szregomy |
4. cyfra - koder szerego
08 750 W ¥t IR
Kod Specyfikacja
10 1,0 KW pecyf J
7 24-bitowy bezwzgledn:
15 1,5 KW Y e
F 24-bitowy przyrostow
20 2,0 kW v Y
25 2,5 kW
5. cyfra — wersja konstrukcji
30 3,0 kW
Kod Specyfikacja
40 4,0 KW el
F standardowy model
50 5,0 kW
70 7,0kW

3. cyfra - napiecie zasilania

1. + 2. cyfra - znamionowa moc
wyj$ciowa
4 Kod Specyfikacja

Kod Specyfikacja
D 400 VAC

05 450 W
09 850 W
4. cyfra - koder szeregowy
13 1,3 kW
Kod Specyfikacja
20 1,8 kW
7 24-bitowy bezwzgledny
30 2,9 kKW
[ 24-bitowy przyrostowy
44 4,4 KW
55 5,5 KW
5. cyfra - wersja konstrukcji
75 7,5 KW
Kod Specyfikacja
1A 11,0 KW pecyf ]
F standardowy model
1E 15,0 kW
[R¥* model z duza predkoscia

*1 Kody koncowki watu réznig sie w przypadku sitownikéw 850 W i 1,3 kW.
Srednica watu sitownikéw 850 W wynosi 19 mm
Srednica watu sitownikéw 1,3 KW wynosi 22 mm.

*2Dostgpny w gore do 4,4 KW.

cyfra

6. cyfra — koncéwka watu

Kod Specyfikacja

2 Prosta bez klina

6 Prosta z klinem i zaworem

7. cyfra - opcje
Kod Specyfikacja

1 Bez opciji
C Z hamulcem przytrzymujacym (24 VDC)
cyfra

6. cyfra - koricowka watu

Kod Specyfikacja
2 Prosta bez klina

6 Prosta z klinem i zaworem

7. Stelle - Optionen

Kod Specyfikacja

1 Bez opciji
(¢} Z hamulcem przytrzymujacym (24 VDC)
F* Z uszczelnieniem przeciwpytowym

Z uszczelnieniem przeciwpytowym i

0 hamulcem przytrzymujgcym (24 VDC)

* Opcja ta jest wspierana wytacznie dla sitownikéw SGM7A-10 do -50.

cyfra

6. cyfra — konncéwka watu

Kod Specyfikacja

2 Prosta bez klina
6 Prosta z klinem i zaworem
g Prosta bez klina
(850 W, 1,3 kW)
K Prosta z klinem i zaworem
(850 W, 1,3 kw)

7. cyfra - opcje

Kod Specyfikacja

1 Bez opciji

C Z hamulcem przytrzymujacym (24 VDC)
B Z uszczelnieniem przeciwpytowym

H Z uszczelnieniem przeciwpytowym i

hamulcem przytrzymujacym (24 VDC)




Zespoty Serwonapedowe

Wzmacniacz jednoosiowy

SGD7S -

Modele Sigma-7S

3. cyfra - maks. uzyteczna moc silnika

Kod Specyfikacja
Tréjfazowy, 400 V
1R9 0,5 kW
3R5 1,0 kW
5R4 1,5 kW
8R4 2,0 kW

120 3,0 kKW
170 5,0 kW
210 6,0 kW

260 7,5 kKW
280 11,0 kW
370 15,0 kKW

1R9 D

Seria Sigma-7 1....8. 4,

A0 B

5.+6. 7. 8....10. 11, ..

4. cyfra - napiecie

Kod Specyfikacja

D 400VAC

5. + 6. cyfra - ztacze

Kod Specyfikacja

A0 tacze komunikacyjne
EtherCAT

30 tacze komunikacyjne

MECHATROLINK-IIl, RJ45

7. cyfra - wersja konstrukcji

Kod Specyfikacja

B standardowy model

Wzmacniacz dwuosiowy

SGD7TW -

Modele Sigma-7W

1. ... 3. cyfra - maks. uzyteczna moc silnika
Kod

Specyfikacja
Tréjfazowy, 400 V

2R6 2 x 0,6 kW
5R4 2 x1,5kW

4. cyfra - napigcie
Kod Specyfikacja
D 400VAC

2R6 D

Seria Sigma-7 1.8 4,

A0 B 026

5.+ 6. 7. 8....10. cyfra

5. + 6. cyfra - ztacze

Kod Specyfikacja

A0 tacze komunikacyjne
EtherCAT

30 tacze komunikacyjne

MECHATROLINK-IIl, RJ45

7. cyfra - wersja konstruk

Kod Specyfikacja

B standardowy model

026 F64

cyfra

8. ... 10. cyfra - specyfikacje opcji sprzetu

Kod

026

Specyfikacja

Bez opciji

Z przekaznik hamulcem
przytrzymujgcym

Stosowane
modele

Wszystkie
modele

11. ... 13. cyfra - specyfikacja FT/EX

Kod
F64

Specyfikacja

Zone table function

. cyfra - specyfikacje opcji sprzetu

Specyfikacja

Bez opciji

Z przekaznik hamulcem
przytrzymujgcym

Stosowane
modele

Wszystkie
modele



YASKAWA Europe GmbH
Drives & Motion Division
Hauptstr. 185

65760 Eschborn

Niemcy

+49 6196 569-500
support@yaskawa.eu.com
www.yaskawa.eu.com

Specyfikacje moga ulec zmianie bez uprzedzenia w ramach przysztych
ulepszen i modyfikacji produktu.
© YASKAWA Europe GmbH. Wszystkie prawa zastrzezone.
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