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No se permite reproducir de forma alguna, poner a disposicion de sistemas de consulta ni transmitir alguna parte de esta
publicacion, cualquiera que sea el medio empleado electronico, mecéanico, fotocopia, grabacion, etc. sin la autorizacion
previa por escrito de YASKAWA. No nos responsabilizamos de la aplicacion de las informaciones aqui comprendidas.
Asimismo, por su insistente deseo de continuar perfeccionando sus productos de alta calidad, YASKAWA se reserva el
derecho a modificar las informaciones comprendidas en este manual sin previo aviso. Este manual ha sido elaborado con
especial cuidado. Sin embargo, YASKAWA no asume responsabilidad alguna por los errores u omisiones que pudieran
existir.Asimismo, no nos responsabilizamos de los dafios que pudieran resultar de la aplicacion de las informaciones
comprendidas en esta publicacion.
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1 Instrucciones de seguridad y advertencias generales

1 Instrucciones de seguridad y advertencias generales

YASKAWA Europe proporciona componentes para su uso en una gran variedad de aplicaciones industriales. La
seleccion y aplicacion de los productos de YASKAWA es responsabilidad del disefiador del equipo o usuario final.
YASKAWA no asume responsabilidad alguna por el modo en que sus productos sean incorporados al sistema final. Bajo
ningun concepto se debera incorporar un producto de YASKAWA en un producto o disefio operando como tnico control
de seguridad. Los controles deberan disefarse siempre de manera que en todo momento los fallos sean detectados de
forma dinamica e infalible. Todos los productos que integren componentes fabricados por YASKAWA deberan
entregarse al usuario final con las advertencias de peligro e instrucciones requeridas para una aplicacion y
funcionamiento seguro de dicho componente. Todas las advertencias de peligro suministradas por YASKAWA deberan
entregarse de inmediato al usuario final. YASKAWA hace mencion expresa de que garantiza exclusivamente la calidad
de sus propios productos en conformidad con la normativa y especificaciones comprendidas en el manual. NO SE
OFRECE NINGUNA OTRA GARANTI{A, TANTO EXPLICITA COMO IMPLICITA. YASKAWA no asume
responsabilidad alguna por lesiones personales, dafios a la propiedad, pérdidas o reclamaciones relativas a una aplicacion
incorrecta de sus productos.

€ Volumen de suministro

El volumen de suministro de los variadores de frecuencia de la serie A1000 para aplicacion en gruas comprende:

Variador de frecuencia A1000 Guia de referencia rapida

€ Documentacién aplicable

Lea primero este manual. La guia de referencia rapida se suministra con el producto. Contiene
YASKAWA A1000 Variador de frecuencia CA | informaciones basicas sobre la instalacion y el cableado del variador de frecuencia, asi como
para aplicacion en grias Guia de referencia una relacion general para la deteccion de fallos, mantenimiento y el ajuste de parametros. Las
rapida del software (este Manual) informaciones en este manual le permiten preparar el variador de frecuencia para un
funcionamiento de prueba en la aplicacion y para la operacion basica.

Manual de software A1000 para aplicacién en

gruas Lea este Manual para entender las funciones ampliadas para la aplicacion en graas.
EZ7021069.1

Este manual contiene informaciones detalladas sobre el ajuste de parametros, funciones del
variador de frecuencia y las especificaciones MEMOBUS/Modbus. Rogamos tengan en
cuenta que no todas las funciones aqui descritas son aplicables en variadores de frecuencia
A1000 para aplicacion en grias.

YASKAWA Variador de frecuencia A1000
Manual Técnico
SIEP C710616 2700

€ Suministro
Lleve a cabo las siguientes tareas tras recibir el variador de frecuencia:

Compruebe que no haya dafios en el variador de frecuencia. Si detecta algiin dafio en el variador de frecuencia, pongase
en contacto con su proveedor.

Verifique la integridad del suministro.

Verifique que ha recibido el modelo correcto en base a los datos que figuran en la placa de caracteristicas. Si se le ha
suministrado un modelo equivocado pongase en contacto con su proveedor.

B I|dentificacion del modelo del variador

El c6digo de modelo de los variadores de frecuencia de la serie A1000 para aplicacion en graas es el mismo que el de los
variadores de frecuencia A1000 estandar.
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1 Instrucciones de seguridad y advertencias generales

Variador Serie No Especificaciones o | Tipo Nivel
de frecuencia  A1000 individuales N° 1 de carcasa de disefio
Ne Cédigo A | Modelo estandar A | IP0O
de pais F | 1P20/
¢ | Europa NEMA tipo 1
N° [ Gama de tensién N° del modelo e Especificacion
2 | Triphasica, 200-240 VCA medioambiental
4 |Triphasica, 380-480 VCA A |Estandar

B Placa de caracteristicas

Los variadores de frecuencia de la serie A1000 para aplicacion en grias van identificados por un codigo VAJ especifico
en la placa de caracteristicas. El nlimero de software en la placa de caracteristicas debera ser "5070".

4 )

r Normal Duty Amps / Heavy Duty Amps

Modelo de variador -/MODEL : CIMR-AC2A0004FAA c "s\
MAX APPLI. MOTOR : 0.75kW / 0.55kW  REV:A
Datos de entrada - INPUT  : AC3PH 200-240V 50/60Hz 3.9A/2.9A LISTED
Datos de salida—————— OUTPUT : AC3PH 0-240V 0-400Hz 3.5A3.2 i
MASS :3.1kg PRG: 500 ————— Version del software
N°delott————— 0/N :pDooooo-O-OO0  VAJ920048 C E
N° de serie————— S/N  : 000OO0OOO00OO0OOOO — Cadigo VAJ
L B e =
FILENO : E131457 IP20 EE’VW
TYPE 1 ENCLOSURE

¥ YASKAWA ELECTRIC CORPORATION MADEIN JaPAN ROHS )

\ Tipo de carcasa /

Aviso:  En la placa de caracteristicas de variadores de frecuencia A1000 figuran los valores para un régimen normal. Ya que al aplicarse
en gruas la operacion es mas ruda, los valores deberan seleccionarse siempre conforme a una operacion Heavy-Duty.

€ Advertencias de peligro en general

A\ Advertencia

Lea con detenimiento y comprenda el contenido de este manual antes de instalar, utilizar o revisar este
variador de frecuencia.

Atenerse a todas las indicaciones de seguridad y advertencia y a las instrucciones.
Los trabajos solamente deberan ser realizados por personal especializado.

El variador de frecuencia debera instalarse de acuerdo a este manual considerando las prescripciones locales
vigentes.

Preste atencion a las instrucciones de seguridad de este manual.

La empresa operadora es responsable de todas las lesiones o de los dafios en el equipo que se deriven de la
inobservancia de las advertencias descritas en este manual.

Las indicaciones de seguridad en este manual se identifican segun sigue:

A\ Advertencia

Indica una situacién de peligro que puede provocar lesiones graves o incluso la muerte.

A\ PRECAUCION

Indica una situacion de peligro que puede acarrear lesiones leves 0 moderadas.
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1 Instrucciones de seguridad y advertencias generales

Informa sobre el peligro de posibles dafios materiales.

€ Advertencias de seguridad

A\ Advertencia

Peligro de descarga eléctrica

No intente transformar o alterar el variador de frecuencia de manera diferente a la indicada en este manual.
YASKAWA no se responsabiliza de los dafios derivados de los cambios que el usuario haya realizado en el producto.
La inobservancia de dicha advertencia podria acarrear la muerte o lesiones graves debido al uso de un aparato
defectuoso.

No toque ninguno de los terminales antes de que se hayan descargado por completo los condensadores.

De lo contrario, ello podria acarrear la muerte o lesiones graves.

Antes de conectar los terminales corte completamente la alimentacion del aparato. Los condensadores internos
permanecen cargados incluso después de haber apagado la alimentacion. El indicador LED de carga permanece
encendido hasta que la tension del bus CC sea inferior a 50 Vdc. Para evitar una descarga eléctrica, después de haberse
apagado todos los indicadores, espere al menos cinco minutos y mida la tension del bus CC para asegurarse de que ésta
sea nula.

Solamente permita que trabaje con el aparato personal cualificado.

De lo contrario, ello podria acarrear la muerte o lesiones graves.

Las tareas de mantenimiento e inspeccion y la sustitucion de componentes solamente debe ser realizada por personal
autorizado que esté familiarizado con la instalacion, ajuste y mantenimiento de variadores de frecuencia de CA.

No modifique el cableado ni desmonte las tapas, conectores o tarjetas opcionales; no trate de darle
mantenimiento al variador de frecuencia encontrandose éste bajo tension.

De lo contrario, ello podria acarrear la muerte o lesiones graves. Antes de realizar trabajos de mantenimiento, corte
completamente la alimentacion del aparato y verifique que no haya ninguna tension remanente.

El terminal de tierra del lado del motor siempre debera estar conectado a tierra.

Una conexidn a tierra incorrecta del equipo puede provocar la muerte o lesiones graves al tocar la carcasa del motor.
Al trabajar en el variador de frecuencia no llevar puesta ropa holgada ni joyas y usar siempre una proteccion
para los ojos.

De lo contrario, ello podria acarrear la muerte o lesiones graves.

Antes de realizar cualquier trabajo en el variador de frecuencia quitese todos los objetos de metal que lleve puestos
como, p. €j., relojes de pulsera y anillos, cifa las prendas holgadas, y use una proteccion para los ojos.

No cortocircuite los terminales de salida del variador de frecuencia.

No cortocircuite los terminales de salida del variador de frecuencia. De lo contrario, ello podria acarrear la muerte o

lesiones graves.

Asegurese que el conductor de tierra se corresponda con lo especificado en la normativa técnica y las
prescripciones de seguridad locales.

Al instalar un filtro antiparasitario CEM o en los modelos CIMR-ACO4A0414 o en modelos mayores la corriente de
fuga es superior a 3,5 mA. Por ello, conforme a lo estipulado en la IEC 61800-5-1, para el caso de que se presente una
discontinuidad en el conductor de tierra debera preverse una desconexion automatica de la alimentacion, o en su
defecto, un conductor de tierra de una seccion minima de 10 mm?2 (Cu) o de 16 mm? (Al).
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1 Instrucciones de seguridad y advertencias generales

A\ Advertencia

Utilice unos dispositivos protectores apropiades (RCM/RCD) para la supervision / deteccion de la corriente de
fuga.

Este variador de frecuencia puede causar una corriente de fuga con una componente DC en el conductor de tierra. En
caso de aplicar un interruptor diferencial como proteccion contra contacto directo o indirecto emplear siempre un
dispositivo del tipo B (RCM o RCD para todo tipo de corriente) segiin IEC 60755.

Peligro debido a un arranque intempestivo

Manténgase alejado del motor durante el autoajuste rotativo. E1 motor podria ponerse en marcha de repente.

Durante la puesta en marcha automatica del equipo, la maquina puede empezar a moverse repentinamente, pudiendo
causar la muerte o lesiones graves.

El sistema puede arrancar de manera inesperada al conectar la alimentacion pudiendo causar la muerte o
lesiones graves.
Aseguirese de que no se encuentre ninguna persona cerca del variador de frecuencia, del motor o de la maquina antes de

conectar la alimentacion. Asegure las cubiertas, acoplamientos, chavetas del eje y cargas de la maquina antes de
conectar el variador de frecuencia.

Peligro de incendio

No aplique una tension de alimentacién incorrecta.
De lo contrario podria originarse un incendio y provocar la muerte o lesiones graves.

Antes de aplicar la tension de entrada al variador compruebe que ésta coincide con la tension nominal del mismo.

No utilice materiales combustibles al instalar, reparar o mantener el variador de frecuencia.

De lo contrario podria originarse un incendio y provocar la muerte o lesiones graves. Fije el variador de frecuencia o
las resistencias de frenado a piezas de metal u otro tipo de material incombustible.

No conecte la alimentacion de CA a los terminales de salida del variador previstos para la conexion del motor.
De lo contrario, la conexion de la red a los terminales de salida podria originar un incendio al dafarse el variador de
frecuencia y provocar la muerte o lesiones graves.

No conecte la tension de entrada CA a los terminales de salida U, Vy W.

Asegurese de que las lineas de alimentacion se conectan a los terminales de entrada del circuito principal R/L1, S/L2,

T/L3 (o R/L1y S/L2 para unidades monofasicas).
Apriete todos los tornillos de los terminales con el par de apriete prescrito.

Las conexiones eléctricas flojas pueden acarrear la muerte o lesiones graves a consecuencia del fuego provocado por
sobrecalentamiento de las conexiones eléctricas.

Peligro de contusién

Utilice una carretilla elevadora adecuada al transportar el variador de frecuencia.

Si se utiliza una carretilla elevadora inadecuada puede que se caiga el variador de frecuencia y provoque un accidente.
El variador de frecuencia solamente debera ser transportado con gruas o dispositivos de elevacion que sean
manejados por personal especializado.

De lo contrario, el variador de frecuencia podria caerse y provocar la muerte o lesiones graves.

A\ PRECAUCION

Peligro de contusion

No sujete el variador de frecuencia por la cubierta delantera.

De lo contrario, podrian provocarse lesiones leves o moderadas al desplomarse el cuerpo principal del variador de
frecuencia.
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1 Instrucciones de seguridad y advertencias generales

A\ PRECAUCION

Peligro de quemadura

Espere a que se hayan enfriado el disipador de calor o la resistencia de frenado antes de tocarlos.

AVISO

Peligro para el equipo

Cumpla los procedimientos pertinentes de descarga electroestatica al manipular el variador de frecuencia y los
circuitos impresos.

De lo contrario, los componentes electronicos del variador se podrian dafiar debido a una descarga electrostatica.

Jamas conecte ni desconecte el motor del variador de frecuencia mientras éste esté generando tension.
Un secuenciado incorrecto del equipo podria dafiar el variador de frecuencia.

No realice pruebas de rigidez dieléctrica en el variador de frecuencia.

De lo contrario, los delicados componentes electronicos del variador de frecuencia podrian dafiarse. Desconecte la
tension para detectar posibles cortocircuitos midiendo la resistencia.

No ponga a funcionar aparatos defectuosos.

De lo contrario podria dafarse aun mas el equipo.

No conecte ni ponga en marcha ningtin equipo con dafios manifiestos o que esté incompleto.

En caso de dispararse un fusible o interruptor diferencial (RCM/RCD) controle el cableado y la seleccion de los
periféricos.

Contacte con su proveedor si no logra detectar la causa tras este control.

Al dispararse un fusible o interruptor diferencial (RCM/RCD) espere al menos cinco minutos y a que se
APAGUE el piloto CHARGE antes de volver a poner en marcha el variador de frecuencia o los periféricos.
Verifique el cableado y los periféricos para determinar la causa.

Si no pudo detectar la causa péngase en contacto con su proveedor antes de volver a conectar el variador de frecuencia
o los periféricos.

No utilice cables sin apantallar para cablear los controles.

De lo contrario, podrian originarse perturbaciones eléctricas que pueden llegar a mermar las prestaciones del sistema.
Utilice cables apantallados de par trenzado y conecte la pantalla al terminal de tierra del variador de frecuencia.

No conecte sin la debida atencion las piezas o aparatos a los terminales del transistor de frenado.

De lo contrario, ello podria llegar a dafar al variador de frecuencia o circuito de frenado.

Lea atentamente en el manual las instrucciones concernientes a la opcidn de frenado si pretende conectar esta opcion al
variador de frecuencia.

No modifique los circuitos del variador.
De lo contrario, ello podria llegar a dafar el variador de frecuencia, ademas de anularse la garantia.

YASKAWA no se responsabiliza de los cambios que el usuario haya realizado en el producto. Este producto no se
debe modificar.

Después de instalar y conectar el variador de frecuencia y demas dispositivos, asegtirese que el conexionado se
realizé correctamente.

De lo contrario, ello podria llegar a dafar el variador de frecuencia.

La conexidon impropia de aparatos puede perjudicar al variador de frecuencia.

No conecte al variador de frecuencia filtros de supresion de interferencias LC o RC, condensadores, ni dispositivos de
proteccion contra sobretensiones, sin homologar.
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1_Instrucciones de seguridad y advertencias generales

AVISO

Peligro de incendio

Instale conforme a las prescripciones vigentes una proteccion contra cortocircuito adecuada para todos los
circuitos conectados.

El variador de frecuencia no es apto para circuitos capaces de proporcionar mas de 100.000 amperios RMS simétricos,
240 VCA méx. (gama 200 V) y 480 VCA max (gama 400 V). Una proteccion contra cortocircuito inadecuada puede
provocar un incendio y acarrear dafios o lesiones graves.

@ Instrucciones de seguridad para el cumplimiento de la directiva de la CE sobre
baja tension

Este variador se ha probado de acuerdo con el estdindar europeo EN61800-5-1 y cumple en todos los puntos la directiva
sobre baja tension. Al combinar el variador de frecuencia con otros aparatos deberan satisfacerse las siguientes
condiciones para mantener dicha conformidad:

No utilice variadores en zonas con una polucion superior a la clasificacion de gravedad 2 y a la categoria de sobretension
3 de acuerdo con IEC664.

Conecte a tierra el neutro de la alimentacion de entrada en los variadores de frecuencia de la gama de 400 V.

€ Precauciones para el cumplimiento de los estandares UL/cUL

Este variador ha sido probado segun el estandar UL508C de UL y cumple los requisitos de UL. Para mas informaciones
referentes a la instalacion conforme con la UL/cUL consulte la version en inglés de esta Guia de referencia rapida,
capitulo 11 (UL Standards).
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2 Montaje

2 Montaje

€ Inspeccion de recepcion

Realice las siguientes inspecciones al recibir el variador de frecuencia:

Compruebe que no haya dafios en el variador de frecuencia. Si detecta algiin dafio en el variador de frecuencia, pongase
en contacto con su proveedor.

Verifique que ha recibido el modelo correcto en base a los datos que figuran en la placa de caracteristicas. Si se le ha
suministrado un modelo equivocado pongase en contacto con su proveedor.

€ Lugar de instalacion

Con el fin de garantizar un rendimiento y una vida util 6ptimos instale el variador de frecuencia en un lugar que cumpla
con las condiciones que a continuacion se indican.

Entorno

Condiciones

Lugar de instalacion

En el interior

Temperatura ambiente

-10°C a +40°C (carcasa [P20/NEMA tipo 1)

-10°C a +50°C (carcasa IP00)

Para asegurar una operacion fiable del variador de frecuencia se aconseja que las variaciones de temperatura en el
lugar de instalacion no sean muy fuertes.

En caso de ir montado en un armario, instale en el mismo un ventilador de refrigeracion o un climatizador para
garantizar que la temperatura del aire en su interior no supere los niveles especificados.

Evite la formacion de hielo en el variador de frecuencia.

Humedad Humedad relativa inferior a un 95%, sin condensacion
Temperatul.'a de 220°C a +60°C
almacenamiento

Area circundante

Instale el variador de frecuencia en una zona libre de:
niebla de aceite y polvo
virutas metalicas, aceite, agua y otros cuerpos extrafios
sustancias radioactivas
materiales combustibles (p. ¢j., madera)
gases y liquidos nocivos
vibracion excesiva
cloruros
exposicion directa al sol

Altitud 1000 m, con potencia disminuida hasta 3000 m (para mas detalles consultar el Manual Técnico)
9,8 m/s? entre 10 y 20 Hz
Vibracion de 20 a 55 Hz con 5,9 m/s? (versiones CIMR-ACO2A0004 a 2A0211 y 4A0002 a 4A0165) o
2,0 m/s2 (versiones CIMR-AC2A0250 a 2A0415 y 4A0208 a 4A0675)
Orientaciéon Instale el variador de frecuencia verticalmente con el fin de conseguir un efecto refrigerante maximo.

€ Orientacion y separaciones minimas en la instalaciéon

Instale siempre el variador de frecuencia en posicion vertical. Respete 5o mm
las separaciones minimas mostradas en la figura de la derecha para o
lograr una buena refrigeracion. i

Aviso: Se pueden instalar varias unidades mas juntas de lo que se muestra en la
figura mediante el uso de un montaje “lado a lado”. Para mas
informaciones consulte el Manual Técnico.
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2 Montaje

€ Dimensiones

B Variador de frecuencia con carcasa NEMA tipo 1/IP20

Aviso:  Los variadores de frecuencia con carcasa [IP20/NEMA tipo 1 vienen equipados con una cubierta superior. Si se retira dicha
cubierta ya no se cumple la proteccion NEMA tipo 1 pero se mantiene la conformidad con IP20.

4-d
w1 2 . — cm%d?gn Fia. Dimensiones (mm) Pﬁso
(T T (T z W | H|D|[WI|HO|H1|H2 |H3 |D1|t1 |[¢t2]| d (kg)
] e 2A0004 140260 | 147|122 — [248] 6 | — | 38| 5 | — |M5] 3.1
E_F%] IOl : 2A0006 140260 | 147 [ 122 — [248| 6 | — | 38| 5 | — [M5| 3,1
- | N 2A0010 140260 [ 147122 — [248| 6 | - [ 38| 5 | — [M5] 32
imliliilii 2A0012 140260 [ 147122 — [248| 6 | - [ 38| 5 | - [M5] 32
i 2A0021 | 1 [140[260 (164122 — [248] 6 | - [55] 5 | - [M5] 35
I 2A0030 140 | 260 | 167|122 — |248] 6 | — [ 55| 5 | — |M5] 40
oflllll, 2A0040 140260 167122 — [248| 6 | = [ 55 5 | - [M5] 40
) Lot 2A0056 180300 [ 187[160] — [284| 8 | — [ 75| 5 | — [M5]| 56
2A0069 220(350[197]192] — [335] 8 | - [ 78| 5 | - [M6| 87
2A0081 | 2 [220(365[197]192(350(335] 8 [ 1578 5 | - [Me| 97
W 4A0002 140260 [ 147122 — [248] 6 | = [38] 5 | - [M5] 32
4A0004 140260147122 — [248| 6 | - [ 38 5 | - [M5] 32
‘,‘gc,@[‘ 4A0005 140260 [ 147122 — [248| 6 | = [ 38| 5 | - [™M5] 32
B 4A0007 140260 [ 164 [ 122] — [248| 6 | - [ 55| 5 | - [M5| 34
4A0009 140260 [ 164|122 — [248] 6 | — [55] 5 | - [M5] 35
4A0011 | 1 [140(260| 164|122 — [248] 6 | - [55] 5 | - [M5] 3.5
- 4A0018 140260 167122 — [248] 6 | = [ 55 5 | - [M5] 39
4A0023 140260 167122 — [248] 6 | = [ 55 5 | - [M5] 39
o pm—— 4A0031 180300 167]160] — [284] 8 | — [ 55| 5 | - [M5] 54
= ‘ 4A0038 180300 [ 187[160] — [284| 8 | — [ 75| 5 | - [M5| 57
4A0044 220(350[197]192] — [335] 8 | - [ 78] 5 | — [M6| 83
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2 Montaje

B Variadores de frecuencia con carcasa IP00

i o Modelo | .. Dimensiones (mm) Peso
: e 1, CIMRACO| ™ "W [ H [ D [W1|H1 |[Hz2 D1 ]| t1]|t2] d | (ko
EHBHHH 2A0110 250 | 400 | 258 | 195 [ 385 | 7,5 [ 100 | 2,3 [ 2,3 | M6 | 21
| 2A0138 275 | 450 | 258 | 220 [ 435 | 7,5 [ 100 | 2,3 | 23 | M6 | 25
2A0169 325 [ 550 [ 283 | 260 [ 535 | 7,5 [ 110 | 23 | 23 | M6 | 37
g HE@ 2A0211 325550 | 283 [ 260|535 75 [110] 23 | 23 [ M6 | 38
) 2A0250 450 | 705 | 330 | 325 [ 680 | 12,5 | 130 | 3,2 | 3.2 |[M10| 76
i LI 2A0312 450 | 705 | 330 [ 325 | 680 [ 12,5 130 | 32 | 3.2 [M10| 80
e Hexto > 2A0360 500 | 800 | 350 [ 370 | 773 [ 13 [ 130 | 4,5 | 4,5 [M12]| 98
Fig. 3 2A0415 500 | 800 | 350 [ 370 | 773 | 13 [ 130 | 45 | 45 [M12] 99
49 4A0058 | . | 250 | 400 | 258 | 195 | 385 | 7,5 | 100 | 23 | 23 | M6 | 21
E— 4A0072 275 | 450 | 258 | 220 | 435 | 7,5 | 100 | 2,3 | 23 | M6 | 25
e — 4A0088 325 | 510 | 258 | 260 | 495 | 7,5 [ 105 | 23 | 32 | M6 | 36
= - ; W
WA 4A0103 325|510 | 258 | 260 | 495 | 7,5 [ 105 | 23 | 32 | M6 | 36
4A0139 325 | 550 | 283 | 260 [ 535 | 7,5 [ 110 | 2,3 [ 2,3 | M6 | 41
_ 4A0165 325 | 550 [ 283 | 260 [ 535 | 7,5 [ 110 | 23 | 23 | M6 | 42
I
- _ 4A0208 450 | 705 | 330 | 325 | 680 | 12,5] 130 | 3,2 [ 3,2 [M10| 79
JOR 4A0250 500 | 800 | 350 | 370 | 773 | 13 | 130 | 45 | 4,5 |[MI12| 96
L 4A0296 500 | 800 | 350 | 370 | 773 | 13 | 130 | 4,5 | 45 |M12]| 102
j T e B 4A0362 500 | 800 | 350 [ 370 | 773 | 13 | 130 | 4,5 | 4,5 [M12| 107
z 4A0414 | 4 | 500 | 950 [ 370 | 370 | 923 | 13 | 135 | 4,5 | 4,5 [MI2| 125
Max 7.7 Max 7.7 D 4A0515 216
, 5 | 670 | 1140| 370 | 440 |1110| 15 | 150 | 4,5 | 4,5 |MI2
Fig. 4 4A0675 221
4
W1
22 221 2
- + ——
< L 2
il
I
it
< = e
w L.
g
Max 6 W Max 6 D
Fig. 5
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3 Instalacion eléctrica

3

Instalacion eléctrica

La siguiente figura muestra el conexionado del circuito principal y de los circuitos de control.

Reactancia de CC

Los terminales -, +1, +2, B1, B2 son : Relé térmico
para opciones de conexion. Nunca (opcional) <1> (opcional)
conecte los cables de suministro de u X . . .
potencia a estos terminales Resistencia de
i frenado (opc.)
+2 +1 - Bt B2
Circuito principal u/im Motor
Interruptor Fusibl
principal ' uSible VIT2 ©
- R — ] RIL1
Suministro de i Filt WIT3 ©
potencia trifasico S T EMC 1
200 a 400 V 50/60 Hz T — TIL3 )7_/ -
Circuito de control @
Marcha drectalparada s1 &@ Conectores de tarjeta opcional onexion a tierra
N P
e ol
allo externo S3 o
Reinicio de fallo 184 @ )
— Puentes y conmutadores
Entradas digitales Paso de multivelocidad 1 135 @: de tarjeta opugnal )
multifuncionales - Tensién/corriente
(configuracion X . g?;%q"k‘ztasd;r
predeterminada) Paso de multivelocidad 2 S6 @:
ol Res.Term. de
| conmutador DIP S$2
Velocidad de impulso! S7 @: On/Offf
—H
Puente S3 H1,
Bloque base externo S8 @ H2 sel.
l = NPN/PNPI.
SN Conmutador DIP
S4 A3 sel.
Conexién de cable entrada
de seleccion de — analégica/PTC
modo NPN/PNP <2> G
(predet.:NPN) 2 SO Puente S5
+24V FM/AM
Tens./Corr.Sel
Terminal de tierra blindado
MA 6
Entrada de tren pulsos ——p | Salidade relé de fallo
(max. 32 kHz) MB gg%\é%A rr]ax.1 ’IAA
Suministro de potencia ) » max.
ok +10,5 VCC, méx. 20 mA MCJ ] (min.5VCC, 10 mA)
[ Entrada analdgica 1 (bias de frecuencia de referencia)
Jy -10 a +10 VCC (20 kQ) M1 Salida de relé multifuncional
Entradas de tren de ] (durante marcha)
pulsos/analdgicas [ Entrada analégica 2 (bias de frecuencia de referencia) M2} | 250 VCA, max. 1 A 30 VCC, max. 1A
multifuncionales -10a +10 VCC (20 kQ) (min. 5 VCC, 10 mA)
0o4a20mA(2500) M3| Salida de relé multifuncional
i - locidad cero)
IS Entrada analégica 3 / Entrada PTC M4 (vel 2 .
(frecuencia de referencia aux.) 250 Vg’\\/*c"ga’:g AA30 VCC, max. 1A
10 a +10 VCC (20 kQ) (min. + 10 mA)
EER oV M5 Salida de relé multifuncional
/M6 (velocidad aceptada 1)
-V  Suministro de potencia -10,5 VCC, max. 20 mA 250 VCA, max. 1 A30 VCC, max. 1 A
| (min. 5 VCC, 10 mA)
terminacion @ MP Salida de tren de pulsos multifuncional
120 Q, 1/2 W) | AC I (frecuencia de salida)
Conmutador ! o 0a 32 kHz (2,2 kQ)
A DIP S2 :
Rt ov
R- J> ,,,,,
Com. JI [ M
MEMOBUS/Modbus Iy S+ >—— Salida analégica multifuncional 1
X RS485/422 ’ s- —En +| (Frecuencia de salida) -10 a +10
Conmutador Max- 115,2 kBps d VCC (2mA) 0 4 a 20 mA
de seguridad [
s2 AM s f
- alida analégica multifuncional 2
e . Entradas de AC At (corriente de salida) -10 a +10 VCC
desactivacion segura| H1 o (2mA) 0 4 a 20 mA
ov |
e E(G)
i EDM
Abierto (Monitor de dispositivo o .
Relé de DM+ electronico de seguridad) —= cable blindado
seguridad/ 7 — "
controlador %ﬁ cable blindado de par trenza
(O terminal de circuito de contrc

@ terminal de circuito principal

<I1> Retire el puente en caso de montar una reactancia de CC. Los modelos CIMR-ACO2A110 a 0415 y 4A0058 a 0675 se suministran con una

reactancia de CC integrada.

<2> Jamas cortocircuite los terminales SP y SN ya que se dafiaria el variador de frecuencia.
<3> Si utiliza las entradas de la Funcion "Desactivacion Segura" retire los puentes entre H1 - HC y H2 - HC.
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3 Instalacion eléctrica

& Cableado

B Terminales del circuito principal

Utilice los fusibles y filtros de red detallados en la siguiente tabla para el cableado del circuito principal. Asegurese de no
exceder los pares de apriete indicados.

| Tamanos de terminales del circuito principal
Modelo Filtro CEM Fusible principal mcﬁzlr) ;ggm R/L1,S/L2,T/L3,
CIMR-ACOI [Block] [Bussmann] (mm2) ’ U/T1,VIT2,WIT3, +3 B1, B2 (@)
> +1 ) +2
2A0004
FB-40008A
2A0006
FWH-70B
2A0010 2,5 M4
FB-40014A
2A0012 M4 M4
2A0021 FB-40025A FWH-90B
2A0030 FWH-100B 6 M5
2A0040 FB-40060A 10
2A0056 FWH-200B 16 Mo
2A0069 FB-40072A M5 M6
2A0081 FB-40105A 25 M8
FWH-300A
2A0110 35 M8
2A0138 FB-40170A FWH-350A 50 M10 M8
2A0169 70 M10
FWH-400A
2A0211 FB-40250A 95
2A0250 FWH-600A
95 x 2P M10 -
2A0312 FB-40414A FWH-700A
M12 M12
2A0360 FWH-800A 240
2A0415 FB-40675A FWH-1000A 300
4A0002 FWH-40B
4A0004 FWH-50B
FB-40008A
4A0005
FWH-70B M4
4A0007 2,5
M4 M4
4A0009
FB-40014A FWH-90B
4A0011
4A0018 FWH-80B -
FB-40025A M5
4A0023 FWH-100B 4
4A0031 FWH-125B
FB-40044A 6 M5 M6
4A0038 FWH-200B M5
4A0044 M6
FB-40060A 16
4A0058 M8
4A0072 FB-40072A FWH-250A M8
25 M8
4A0088
FB-40105A
4A0103 35
4A0139 FWH-350A 50
FB-40170A
4A0165 FWH-400A 70
M10 M10 M10
4A0208 FWH-500A 95
FB-40250A
4A0250 FWH-600A 120 -
4A0296 FWH-700A 185
4A0362 FB-40414A FWH-800A 240
4A0414 FWH-800A 95 x 2P MI12 M12
4A0515 FWH-1000A 150 x 2P M12
FB-40675A
4A0675 FWH-1200A 95 x 4P
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3 Instalacion eléctrica

Pares de apriete

Apriete los terminales del circuito principal con los pares indicados en la siguiente tabla.

Tamano del terminal M4 M5 M6 M3 M10 M12
Par de apriete (N°m) 1,2al,5 2,0a2,5 4,0a6,0 90all,0 18,0 a 23,0 32,0 a40,0

B Terminales del circuito de control

La placa de terminales de control estd equipada con terminales sin tornillos. Asegurese de que los cables utilizados
cumplan con la siguiente especificacion. Para garantizar un cableado correcto recomendamos emplear cable rigido, o
bien, cable flexible con terminales puntera. La longitud de pelado del cable, o bien, la longitud de conexion del terminal
puntera debe ser de 8 mm.

Tipo de cable Seccion del cable (mm2)
Conductor rigido 0,2al,5
Conductor flexible 0,2a1,0
Conductor flexible con terminal puntera 0,25a0,5

€ Instalacion de filtros para compatibilidad electromagnética (CEM)

Este variador se ha probado seglin el estandar europeo EN61800-3. Para satisfacer la normativa CEM, el cableado del
circuito principal debera realizarse de acuerdo a las indicaciones siguientes.

1. Instale un filtro antiparasitario CEM apropiado en la entrada. Para mas informaciones consulte la tabla bajo
Terminales del circuito principal en pdagina 14 o el Manual Técnico.

. Instale el variador de frecuencia y el filtro antiparasitario CEM en el mismo armario eléctrico.

. Realizar el cableado del motor y del variador de frecuencia con cables apantallados con malla.

. Raspe la pintura o suciedad en los puntos de conexion a tierra para que la impedancia de tierra sea minima.

. Instale una reactancia de CA en los variadores de frecuencia de menos de 1 kW para satisfacer la norma EN61000-3-
2. Para mas detalles consulte el Manual Técnico o contacte a su proveedor.

L3

L2 Asegurese de que el cable
L1 \iﬁ tierra esta conectado a tierra

(O SN US I \S]

PE

S|

Panel del receptaculo

Placa metalica

Superficie de tierra
(quitar la pintura o tapajuntas)

Variador

Filtro de
ruido EMC

Superficie de tierra
(quitar la pintura o tapajuntas)

Placa de tierra
(quite la pintura visible)

Cable del motor
Abrazadera de cables ? (cable blindado y trenzado, max. 10 m)

Conecte a tierra el

Motor ) == blindaje del cable
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3 Instalacion eléctrica

€ Cableado del circuito principal y de control

B Cableado de la entrada del circuito principal
Tenga en cuenta las siguientes precauciones para la entrada del circuito principal.

Utilice exclusivamente los fusibles recomendados bajo Terminales del circuito principal en pagina 14.

Si utiliza un interruptor diferencial (RCM/RCD) asegurese de que éste sea apropiado para aplicarse en variadores de
alterna (p. €j., del tipo B segtin IEC 60755).

Si usa un contactor de entrada asegurese de que éste sea maniobrado, como mucho, una vez cada 30 minutos.

Al cablear el variador de frecuencia use terminales puntera o terminales de conexion crimpados. Preste especial
atencion a que los cables no toquen los terminales ni la carcasa.

Los variadores de frecuencia modelos CIMR-A4A0414 a 0675 se suministran junto con barreras aislantes para
lograr una proteccion adicional entre terminales. YASKAWA recomienda el uso de dichas barreras aislantes adjuntas
para garantizar un cableado correcto.

Utilice una reactancia de CC o CA en la entrada del variador:

— Para atenuar los armoénicos de la corriente.

— Para aumentar el factor de potencia de la alimentacion.

— Al aplicar un dispositivo de compensacion de desfase capacitivo.

— Al utilizar un transformador de alimentacion de gran potencia (superior a 600 kVA).

B Cableado de la salida del circuito principal
Tenga en cuenta las siguientes precauciones relativas al cableado del circuito de salida.

Unicamente conecte un motor trifasico a la salida de potencia del variador de frecuencia.

Nunca conecte la tension de alimentacion a la salida de potencia del variador de frecuencia.

Jamas cortocircuite o conecte a tierra los terminales de salida.

No utilice motores con condensadores integrados.

Si utiliza un contactor entre el variador de frecuencia y el motor, el contactor no debera activarse nunca si la salida del
variador se encuentra bajo tension. De lo contrario pueden producirse picos de corriente que hagan que se dispare el
detector de sobrecorriente o que se dafie el variador de frecuencia.

B Conexion a tierra
Tome las siguientes precauciones cuando conecte a tierra el variador de frecuencia.

Asegurese que el conductor de tierra se corresponda con lo especificado en la normativa técnica general y las
prescripciones de seguridad locales.

Observe que el cable de tierra sea lo mas corto posible.

Preste atencion a que la impedancia de tierra cumpla con los requisitos establecidos en las prescripciones de seguridad
y montaje locales.

Nunca use el cable de tierra para otros aparatos como, p. €j., aparatos para soldar, etc.

Cuando utilice mas de un variador de frecuencia tenga cuidado de no formar lazos en el cable de tierra.

B Precauciones relativas al cableado del circuito de control
Considere las siguientes instrucciones de seguridad al cablear los circuitos de control.

Tienda los cables de los circuitos de control separados de los cables del circuito principal y demads cables de potencia.
Disponga los cables de los terminales de control M1-M2, M3-M4, M5-M6, MA, MB, MC (salidas de contactos)
separados de los cables de los otros terminales de control.

Para la alimentacion externa utilice un alimentador de red homologado por UL de la clase 2.

Utilice cables de par trenzado o cables apantallados de par trenzado para los circuitos de control a fin de evitar fallos en
el funcionamiento.

Conecte a tierra la pantalla de los cables procurando que su superficie de contacto con el punto de tierra sea lo mas
grande posible.

Las pantallas de los cables deben ir conectadas a tierra por ambos extremos.
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3 Instalacion eléctrica

Si hay cables flexibles conectados con terminales puntera puede que éstos queden muy firmemente aprisionados en los
bornes. Para desconectarlos, agarre el extremo del cable con unos alicates, libere el terminal usando un destornillador
plano, gire el cable unos 45° y extraigalo del terminal con cuidado. Para mas informaciones consulte el Manual
Técnico. Si utiliza la Funcidon "Desactivacion Segura" retire los puentes entre HC, H1 y H2 de igual manera.

B Terminales del circuito principal

Terminal Tipo
Gama de 200
: Modell CIr.| 270004 @ 2A0081 2A0110 2 2A0138 2A0169 a 2A0415 Funcién
ACT
Gama de 400 4A0002 a 4A0044 4A0058 a 4A0072 4A0088 a 4A0675
R/L1, S/L2, T/L3 Conexion a la red del circuito principal Conexion de la tension de red al
RI/L11, S1/L21, TI/L31 Sin variador.

U/T1, V/T2, W/T3

Salida del variador

Conexion al motor.

Para conectar una resistencia de

B1, B2 Resistencia de frenado Sin frenado o una unidad de
resistencia de frenado opcional.
+2 Conexion de reactancia Sin Para la conexion de
de CC (+1, +2) (retire el ] . una alimentacion de bus CC
- puente ent?e’: +ly+2) Alimentacion de bus cC| Alimentacion de bus CC (bornes +1y -, sin aprobacion
’ Alimentacion de bus CC | (+], -) (1, _)_ ) . CEoUL)
(+1,-) Conexién de transistor un transistor de frenado
+3 Sin de frenado (+3, -) una reactancia de CC
D - Conexién de toma de tierra

B Terminales del circuito de control

En la siguiente figura se muestra la disposicion de los terminales del circuito de control. El variador esta equipado con

terminales sin tornillos.

S1

S3

S2

=

e b

NI

gE

Use un destornillador de pala de
maximo 2,5 mm de ancho y
0,6 mm de grosor para
extraer los terminales.

Los tres interruptores DIP mas dos puentes, S1 a S5, se encuentran sobre la placa de terminales.

\% | W A | |
S1 Terminal A2, seleccion de la sefial
Corriente Tension
S2 Resistencia de terminal RS422/485 Off[ll__JOn
0 E E o X
s3 Entrada Funcion "Desactivacion Segura" m
Seleccion NPN / PNP / alimentacion externa O ORd O O}
Source Sink Suministro
externo 24 VCC
PTC PTC
S4 Terminal A3, seleccion entrada analdgica/PTC g g
Entrada Entrada PTC
analogica
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3 Instalacion eléctrica

S5

Terminal para seleccion de sefial FM/AM

FM/AM: Tension de salida FM: Corriente de s-alida

AM: Tensién de salida

B Funciones de los terminales del circuito de control

Tipo N° Denominacion de los terminales (funcién) Funcioén (nivel de seial) configuracion de fabrica
sl Entrada multifuncion 1 (cerrada: marcha
adelante, abierta: parada)
$ Entrada multifuncién 1 (cerrada: marcha
invertida, abierta: parada)
Entrada multifuncion 3 (fallo externo, contacto
S3
N.O.)
S4 | Entrada multifuncion 4 (reset de fallo) Optoacoplador
- — - — 24 Vdc, 8 mA
S5 E.ntrada.l,multlfuncmn 5 (Verificacién de Utilice el puente entre los terminales SC y SN o SC y SP para
Entradas liberacion del freno) seleccionar los modos NPN o PNP, o el modo de alimentacion.
- -y Entrada multifuncion 6 (referencia 1
multifuncion S6 . .
. multivelocidad)
digitales
S7 Entrada multifuncion 7 (referencia 2
multivelocidad)
Entrada multifuncién 8 (baseblock, contacto
S8
N.C)
SC | Comun de entrada multifuncion -
SN | Entradas digitales, 0 V Alimentacion de CC de 24 V para entradas digitales, max. 150 mA (en
caso de no usar la opcion de entrada digital DI-A3)
SP | Entradas digitales, 24V Jamas cortocircuite los terminales SP y SN ya que se dafiaria el
variador de frecuencia.
H1 | Entrada Safe-Disable 1 (Desactivacion Segura) | 24 Vdc, 8 mA
Una o ambas abiertas: Salida del variador, desactivada
Ambas cerradas: Funcionamiento normal
Entradas Safe- Impedancia de entrada: 3,3 kQ
Disable H2 | Entrada Safe-Disable 2 (Desactivacion Segura) | Desconexion minima etapa final 1 ms
(Desactivacion Si utiliza las entradas Safe-Disable (Desactivacion Segura) retire los
Segura) puentes entre H1 - HC y H2 - HC. Seleccione con el puente S3 el
modo NPN o PNP, o el modo de alimentacion.
HC g:;l:;de entradas Safe-Disable (Desactivacion Comun de entradas Safe-Disable (Desactivacion Segura)
Rango de frecuencia de entrada: 0 a 32 kHz
RP Entrada multifuncion de tren de impulsos Ciclo de trabajo: 30 a 70%
(frecuencia de referencia) Nivel HIGH: 3,5a 13,2 V, nivel LOW: 0,0 a 0,8 Vdc
Impedancia de entrada: 3 kQ
+V | Alimentacion de las entradas analdgicas 10,5 Vdc (corriente maxima admisible 20 mA)
-V | Alimentacién de las entradas analogicas -10,5 Vdc (corriente maxima admisible 20 mA)
Al Entrada multlfunmon ;.malogwa I (bias de -10 2 10 Vdc, 0 a 10 Vdc (impedancia de entrada: 20 kQ)
Entradas frecuencia de referencia)
analogicas / -10 2 10 Vdc, 0 a 10 Vdc (impedancia de entrada: 20 kQ)
Entrada de tren | o Entrada multifuncion analégica 2 (bias de 4a20mA, 0 a20 mA (impedancia de entrada: 250 €)
de pulsos frecuencia de referencia) La entrada de tension o de corriente debe seleccionarse con el
interruptor DIP S1 y H3-09
-10a 10 Vdc, 0 a 10 Vdc (impedancia de entrada: 20 kQ)
A3 Entrada multifuncion analégica 3 / entrada PTC | Seleccione la entrada analégica o la entrada PTC con el interruptor
(referencia de frecuencia auxiliar) DIP S4 ubicado en la placa de terminales. Si selecciona PTC, ajuste
H3-06 =E.
AC | Comun de frecuencia de referencia ov
Conexion de tierra para cables apantallados y
E (G) . . _
tarjetas opcionales
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3 Instalacion eléctrica

Tipo N° Denominacion de los terminales (funcion) Funcion (nivel de seinal) configuracion de fabrica
MA | Contacto N.O.
Relé de fallos MB | Contacto N.C.
MC | Comun para salida de fallo
Ml
Relé de salida multifuncion (control del freno) | 30 Vdc, 10 mA a1 A; 250 Vac, 10mA al A
M2 Carga minima: 5 Vdc, 10 mA
Entrada - B - .
. Sy M3 | Relé de salida multifuncién (durante la
multifuncién s
digital M4 | operacion)
M5 | Relé de salida multifuncion (velocidad alcanzada
M6 | 1)
MP | Salida de tren de pulsos (frecuencia de salida) | max. 32 kHz
M Salida analogica multifuncion 1 (frecuenciade |—10a+10 Vdec, 0 a+10 Vdc 0 4 a 20 mA
Salida salida) Use el puente S5 de la placa de terminales para seleccionar la salida de
analogica ) . ) . . tension o la de corriente en los terminales AM y FM. Al modificar la
. - Salida analdgica multifuncion 2 (corriente de L . . .
multifuncion AM . posicion del puente, ajustar correspondientemente los parametros H4-
salida)
07 y H4-08.
AC | Comun de monitor ov
Salida de DM+ | Salida de monitor de seguridad Salida del estado de la Funcion "Desactivacion Segura". Cerrada al
monitor de ] ] ] ] estar cerradas ambas entradas Safe-Disable (Desactivacion Segura).
seguridad DM- | Comun de salida de monitor de seguridad Hasta +48 Vdc, 50 mA

AVISO: Los terminales HC, H1 y H2 se utilizan para la Funcién "Desactivacién Segura". Unicamente retire el puente cableado entre
los terminales HC, H1 y H2 si emplea la Funcién "Desactivaciéon Segura". Ver Funcion de "Desactivacion Segura” en pdgina 44 si

usa esta funcion.

AVISO: La longitud de los cables conectados a los terminales HC, H1 y H2 no debe ser superior a 30 m.
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4 Manejo con el teclado

4 Manejo con el teclado

€ Terminal de operador digital y teclas

El terminal de operador se utiliza para programar el variador de frecuencia, para su
conexion y desconexion, asi como para visualizar los avisos de fallo. Los LED

muestran el estado del variador.

B Teclas y funciones

DIGITAL OPERATOR JVOP-180

Tecla

Denominacion

Funcion

Tecla de funcion
(F1,F2)

La funciones asignadas a las teclas F1 y F2 varian de acuerdo al menti mostrado actualmente. La
denominacion de cada funcion aparece en la mitad inferior del display.

Tecla ESC

Vuelve al menu anterior.
Mueve el cursor un espacio a la izquierda.
Mantenga pulsada esta tecla si desea regresar a la pantalla de la frecuencia de referencia.

RESET

Tecla RESET

Mueve el cursor a la derecha.
Resetea un fallo.

Tecla RUN

Pone en marcha el variador de frecuencia en modo LOCAL.

E1LED Run
se ilumina si el variador de frecuencia esta accionando el motor, y
parpadea durante la deceleracion hasta la parada, o cuando la frecuencia de referencia es 0.
Parpadea rapidamente si el variador de frecuencia ha sido desactivado por una entrada digital, si
el variador ha sido detenido por una entrada digital de parada rapida o si ha estado activo un
comando RUN durante la puesta en marcha.

Tecla flecha hacia
arriba

Desplazamiento hacia arriba para mostrar la posicion siguiente, seleccion de niimeros de
parametros y aumento del valor de ajuste.

Tecla flecha hacia
abajo

Desplazamiento hacia abajo para mostrar la posicion previa, seleccion de nimeros de parametros y
reduccion del valor de ajuste.

L)
© <
wn Y m ) m o
U z

Tecla STOP Detiene el variador de frecuencia.
Tecla ENTER Introduce los parametros y valores de ajuste.
SER Selecciona una entrada en el menu para cambiar entre los puntos del menu.
* o Tecla de seleccion Esta tecla se encuentra desactivada en aplicaciones para graas
SE LO/RE p para gruas.
Encendido: Al presentarse un fallo en el variador de frecuencia.
Parpadea:
ALM LED ALM Al presentarse una alarma.
Al detectar un fallo OPE.

Al presentarse un fallo o alarma durante el autoajuste.
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4 Manejo con el teclado

€ Estructura de menus y modos de operacion

En la siguiente ilustracion se muestra la estructura de menus del teclado del terminal de operador.

<1> Presionando

Modo de variador <>

Modo de programacion <z-

P

- MODE - DRV Rdy

FREF (OPR)

U1-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz |L!
U1-03= 0.00A [LREF

[JOG I3[} FWD/REV]

(A RV

- MODE - DRV Rdy

U1-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz [LSEQ
U1-03' 0.00A

[ FWD/REV

(A RV

- MODE - PRG
Modified
X Parameters

IENE FWD TN | 4o

H-

- MODE -

Quick Settlng

—C

GEEI FWD IDINEN

(A RV

- MODE - PRG

-MODE - PRG Rdy

Auto-Tuning

HELP RaWisls DATA

(A RV

I |

d
se pone en marcha el motor.

<2> No es posible poner en marcha el motor.

<3> Los caracteres intermitentes son mostrados como [d.

<3>

-MONITR- DRV Rdy
Monitor
Ul -01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz [LSEQ
U1-03= 0.00A [LREF

FWD ETREY

ARV

-MONITR- DRV Rdy
Fault Trace
UA-01= oC

U2-02=0Pr  [LSEG
U2-03= 0.00Hz [LREF
WY FWD/REV

Pantalla inicial<s>

; A1000

YASKAWA

ENTER

[l

-MONITR- DRV Rdy
Frequency Ref
U1-[ = 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz [LSEQ
U1-03= 0.00A [LREF

FWD ETREY

ARV

-MONITR- DRV Rdy
Output Freq
U1-[A= 0.00Hz

U1-03= 0.00A
U1-04= 0
F[eJe] FWD WD/REV

A1000
XXXV, X X/IX.XkW
XX XXIXX XXA
SXXKXXXXXX>

<6>

<4> En este manual los caracteres son representados como X. El terminal de operador LCD muestra los valores reales.
<5> La frecuencia de referencia se muestra a continuacion de la pantalla inicial.
<6> Las informaciones representadas en el display varian segun el modelo del variador.
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5 Diferencias respecto al software estandar

En este capitulo se describen para el variador de frecuencia A1000 las diferencias del software entre la version estandar y
la version para la aplicacion en graas.

¥ Funciones

En la version del A1000 para la aplicacion en grias se agregaron, suprimieron y modificaron ciertas funciones del
variador. Para mas detalles sobre las funciones adicionales Ver Funciones especiales para gruas en pdgina 27 o
consultar manual de software A1000 para graas.

B Nuevas funciones
Ajustes para el control del freno
Temporizador para comandos Run
Registro de cargas por impacto
Ultra Lift para cargas ligeras
Deteccidn de sobrecarga
Medicion del par
Funcién de fin de carrera

B Funciones suprimidas
Regulacion de motores PM
Operacion LOCAL/REMOTE
Control de tres hilos
Temporizador
Control PID
Busqueda de velocidad
Funcién de ahorro de energia
Control del par de torsion
Compensacion en cortes del fluido eléctrico/KEB
Rearranque automatico tras fallo
Deteccion de limitacion de velocidad
Valor nominal de limite inferior
Operacion con campo reducido
Frenado de alto deslizamiento (HSB)

€ Entrada / salida digitales

Algunas de las funciones ajustadas de fabrica para las entradas y salidas del variador de frecuencia A1000 han sido
modificadas para su aplicacion en gruas. Los cambios se detallan en las tablas siguientes.

Parametro Descripcion Variador estandar A1000 R ooglf:gsa aplicacion en
H1-03 Funcioén de terminal S3 24: Fallo externo 24: Fallo externo
H1-04 Funcién de terminal S4 14: Reset de fallo 14: Reset de fallo
H1-05 Funcion de terminal S5 3: Referencia 1 de multivelocidad 0: Verificacion de liberacion del freno
H1-06 Funcion de terminal S6 4: Referencia 2 multivelocidad 3: Referencia 1 de multivelocidad
H1-07 Funcion de terminal S7 6: Selecmoq ,de valor de refer.enc1a 4: Referencia 2 multivelocidad

para operacion de desplazamiento

H1-08 Funcion de terminal S8 8: Baseblock, contacto N.O. 9: Baseblock, contacto N.C.

Parametro Descripcion Variador estandar A1000 R ooglf:gsa aplicacion en
H2-01 Funcion de terminales M1-M2| 0: Durante la operacion 21: Control del freno
H2-02 Funcioén de terminales M3-M4| 1: Velocidad cero 0: Durante la operacion
H2-03 Funcion de terminales M5-M6| 2: Velocidad alcanzada 1 2: Velocidad alcanzada 1
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6 Puesta en marcha

€ Procedimiento de puesta en marcha

En la siguiente ilustracion se muestra el procedimiento general de puesta en marcha. Cada paso se explica méas
detalladamente en las siguientes paginas.

C INICIO D)
A Vg

[ Monte y conecte el variador de frecuencia segun instrucciones. ]
A Vg

( Conecte la alimentacion. )
AV

Inicialice el variador de frecuencia, dado el caso, aplicando el
parametro A1-03.

A Vg

[ Ajuste el modo de control. ]
A Vg

[Efectﬂe un autoajuste o introduzca manualmente los datos del motor.]

v

Fije y/o controle los parametros basicos.
*b1-01, b1-02 para frecuencia de referencia y para origen de
comando de puesta en marcha.
**H1-00, H2-00, H3-00, H4-00, H6-00 para configurar las
entradas/salidas
* Frecuencias de referencia
* C1-00, C2-00 para tiempos de aceleracion/deceleracion y
curvas S
*SO-00 para configuracion de secuencias de frenado y demas
funciones para grias

Deje operar el motor sin carga, verifique el funcionamiento correcto
del mismo, y observe que el control superior (p. ej., PLC, etc.)
controle el variador de frecuencia en la forma prevista.

[ Conecte la carga y deje funcionar el motor para asegurarse de que ]
éste opere correctamente.

AV g
[ Efectue el ajuste fino y configure, si procede, los parametros de ]
aglicacién (p. ej., PID, etc.).

v

[ Realice un control final del funcionamiento y verifique los ajustes. ]

( El variador de frecuencia se encuentra en disposicion de )
funcionamiento.

&€ Encendido

Antes de encender la alimentacion

Asegurese de que todos los cables estan debidamente conectados.
Asegurese de que no hay tornillos, extremos de cable sueltos o herramientas en el variador de frecuencia.
Después de conectar la alimentacion, en el display deberd indicarse "Operacion” y no deberd mostrarse ningun fallo ni

alarma.

€ Selecciéon del modo de control (A1-02)

Hay disponibles cuatro modos de control. Seleccione el modo de control que mejor se adapte a la aplicacion prevista para

el variador de frecuencia.

abierto

Modo de control Parametro Aplicacion
Control de Y/f P ar.a' Al1-02=0 Control de V/f sin realimentacion del codificador.
motores de induccion
Con.t rol de V/ fcon Control de V/f con realimentacion del codificador para la exacta compensacion del
realimentacion de Al-02=1 . .
. deslizamiento.
velocidad
Control vectorial de lazo A1-02=2 Regulacion exacta del motor a baja velocidad sin realimentacion del codificador. Elevado de par

(ajuste de fabrica) | de arranque
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6 Puesta en marcha

Modo de control Parametro Aplicacion
Control vectorial de lazo AL-02 =3 Regulacion exacta del motor con realimentacion del codificador. Permite obtener un par maximo
cerrado <1> a velocidad cero.

<1> Explicaciones relativas a estos modos de control las encuentra en el Manual Técnico.

€ Capacidad de sobrecarga

El variador de frecuencia solamente puede operarse en régimen de Heavy-Duty.

Capacidad de sobrecarga (OL2) 150% de la corriente nominal del variador durante 60 s
L3-02 Proteccion contra bloqueo durante la 150%

aceleracion

L3-06 Proteccion contra bloqueo durante la marcha 150%

Frecuencia portadora estindar 2 kHz

€ Autoajuste (T1-000)

La funcion de autoajuste configura automaticamente los respectivos parametros del variador. Son soportadas cuatro
modalidades de autoajuste diferentes.

Modo de control (A1-02)

Tipo Ajuste Requerimientos y ventajas
& s HESESRIeS Yive sl U/ (0) ‘”f°(‘:')‘PG ov(2) | cLv(3)

Durante la ejecucion del autoajuste es posible desacoplar
el motor de la carga de modo que gire libremente.

No posible desacoplar el motor de la carga pero ésta es
Autoajuste rotativo | T1-01=0 inferior al 30%. NO NO si si
Con el autoajuste rotativo se obtienen los resultados mas
exactos, por lo que se recomienda utilizarlo siempre que
sea posible.

No posible desacoplar el motor de la carga y ésta es
superior al 30%.

Autoajuste No esta disponible el informe de prueba del motor con

o T1-01=1 . NO NO st st
estacionario 1 los datos del mismo.
Calcula automaticamente los parametros del motor
precisados para el control vectorial.
No posible desacoplar el motor de la carga y ésta es
superior al 30%.
Aut'oajus.te T1-01 = 4 Debera .disponers.e' deun informe de prueb’a del motor. NO NO si si
estacionario 2 Tras la introduccion de la corriente en vacio y del
deslizamiento nominal calcula y ajusta el variador de
frecuencia todos los parametros relativos al motor.
El variador de frecuencia se utiliza con el control de V/f
y no son posibles otros procedimientos de autoajuste.
Autoajuste La capacidad del variador y del motor son diferentes.
estacionario para la B Configura el variador de frecuencia al cambiar el cable . . . :
. . T1-01=2 . , ST ST ST ST
resistencia entre entre el mismo y el motor por uno de mas de 50 m de
bornes longitud. Presupone que ya se realizé un autoajuste.

No debera emplearse para el control vectorial a no ser
que haya sido sustituido el cable del motor.

A\ PRECAUCION

No toque nunca el motor antes de que haya terminado el autoajuste.

De lo contrario, ello podria acarrear lesiones leves y moderadas. El motor se encuentra todavia bajo tension aunque
éste no gire durante el autoajuste.

Para realizar el autoajuste, acceda al menu de autoajuste y lleve a cabo los pasos que se muestran en la siguiente figura.
El ntimero de datos a introducir que figuran en la placa de caracteristicas depende del tipo de autoajuste seleccionado. En
este ejemplo se muestra el autoajuste con rotacion.
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6 Puesta en marcha

Pantalla de modo

del variador
- MODE -

DRV _Rdy

U1-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz
U1-03= 0.00A

R[] FWD/REV

>

-A.TUNE - PRG Rdy
Mtr Rated Power

T1{B= XXXkW
(0.00 ~ 650.00)
“X XXKW

FWD IRV

>

autoajuste

-MODE - PRG Rdy

(=GN FWD

-A.-TUNE - PRG Rdy
Rated Speed

T18li= 1750RPM
(0~ 24000)
“1750RPM”

FWD

ENTER

Acceda al modo de

Seleccione el

método de ajuste

-A.TUNE - PRG Rdy
Tuning Mode Sel

T1-8H= 0 <0+
Standard Tuning

FWD AWV

-A.TUNE - PRG Rdy

oo ’> T1-01= [ ~o-

0
FWD IS

Tuning Mode Sel

Standard Tuning

-A-TUNE - DRV Rdy
Auto-Tuning

0.00 Hz/ 0.00A

Tuning Ready ?

Press RUN key
Fwp I

Se muestra la

@

XXX Hz/ X XXA

KL P
. o .

>

Entry Accepted

>

End
Tune Successful

| WRWSRRFSET |

Durante el ajuste Tras un ajuste correcto, se

Introduzca los datos muestra “End”
de la placa del

fabricante

pantalla de inicio
del ajuste

parpadea la pantalla

Si no fuese posible realizar un autoajuste (al ser imposible la operacion en vacio, etc.), fije la frecuencia y la tension
maximas en los parametros E1-000 e introduzca manualmente los datos del motor en los parametros E2-O107.

AVISO: Las entradas Safe-Disable (Desactivacion Segura) deben estar cerradas durante el autoajuste.

€ Frecuencia de referencia y tiempos de aceleraciéon/deceleracion

B Introduccion de la frecuencia de referencia (b1-01)

Configure el parametro b1-01 de acuerdo con la frecuencia de referencia utilizada.

b1-01 Origﬁgfglznv;g)r ol Entrada de frecuencia de referencia
0 Teclado del terminal de Indique las frecuencias de referencia en los parametros d1-000 y utilice las entradas digitales para ir
operador cambiando entre los distintos valores de referencia.
1 Entrada analogica Aplique la sefial de frecuencia de referencia al terminal A1, A2 o A3.
2 Com. serie Comunicacion en serie via puerto RS422/485
3 Tarjeta opcional Tarjeta opcional de comunicacion
4 Entrada de tren de pulsos Ajuste la frecuencia de referencia en el terminal RP mediante una sefial con tren de pulsos.

B Entrada del comando de marcha/parada (b1-02)

Configure el pardmetro b1-02 de acuerdo con el comando de puesta en marcha utilizado.

b1-02 Origggfggnv;!:r ol Entrada del comando de marcha RUN
0 Teclado del terminal de Teclas RUN y STOP del terminal de operador
operador
Entrada multifuncion digital | Entrada multifuncion digital
Com. serie Puerto de comunicacion en serie RS422/485
3 Tarjeta opcional Tarjeta opcional de comunicacion

B Tiempos de aceleraciéon/deceleraciéon y curvas S

Existen cuatro grupos para los tiempos de aceleracion y deceleracion en los que se pueden ajustar los parametros C1-
O0O. De fabrica se encuentran activados los tiempos de aceleracion y deceleracion C1-01/02. Ajuste estos tiempos de
acuerdo a su aplicacion. Para lograr una aceleracion y deceleracion mas suaves pueden activarse las curvas S en los
parametros C2-0101.

€ Configuracién de E/S

Aviso:  Los ajustes estandar se muestran en el diagrama de conexion en la pagina 13.
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B Entradas multifuncion digitales (H1-00)

Las funciones para cada entrada digital pueden asignarse en los parametros H1-CIO.

B Salidas multifuncion digitales (H2-010)

Las funciones para cada salida digital pueden fijarse en los parametros H2-CIO. El valor de ajuste de estos parametros
consta de 3 digitos, determinando el digito central y el derecho el tipo de funcioén, y el digito izquierdo las caracteristicas
de salida (0: salida segun seleccion; 1: salida invertida).

B Entradas multifuncion analégicas (H3-0O0)

Las funciones para cada entrada analogica pueden asignarse en los parametros H3-[C1[. Las entradas Al y A3 admiten
sefales de -10 a +10 Vdc. La entrada A2 puede ajustarse ademads para 4 - 20 mA.

AVISO: Si la senal de la entrada A2 se cambia de tensioén a corriente, y viceversa, asegtrese de que el interruptor DIP S1 se
encuentra en la posicién correcta y que el parametro H3-09 esté configurado correctamente.

AVISO: Al aplicar la entrada analégica A3 como entrada PTC ajuste el interruptor DIP S4 a PTC y el parametro H3-06 = E.
B Salidas multifuncion analégicas (H4-[10)

Use los parametros H4-OO para fijar el valor de salida de las salidas analogicas de monitorizacion, y para adaptar el
nivel de la sefial de salida. Al cambiar el nivel de sefal del parametro H4-07/08 asegurese de que el puente S5 esté
ajustado correspondientemente.

€ Funcionamiento de prueba

Realice los siguientes pasos para poner en marcha la maquina después de haber fijado todos los valores de los
parametros.

1. Deje funcionar el motor sin carga y compruebe que todas las entradas, salidas y el desarrollo del proceso
funcionan de la forma deseada.

2. Conecte la carga al motor.

3. Deje funcionar el motor con carga y verifique que no se presenten vibraciones, desviaciones en la velocidad,
bloqueos ni sobrecarga del motor.

Una vez llevados a cabo con éxito los pasos arriba citados, el variador de frecuencia se encuentra listo para la aplicacion
prevista y ejecuta las funciones basicas.
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7 Funciones especiales para gruas

En este capitulo se describen las funciones especiales implementadas en el variador de frecuencia A1000 para aplicacion
en gruas.

€ Secuencia de frenado (S1)

En el variador de frecuencia A1000 para aplicacidon en graas, la secuencia de frenado se modifico especialmente para que
en la apertura o cierre del freno la carga se mantenga estacionaria mientras el variador de frecuencia se encarga de
generar el par necesario. En este capitulo se describe el desarrollo de la secuencia de frenado.

B Secuencia en puesta en marcha
Al recibir el variador de frecuencia un comando Run se seguira el siguiente procedimiento para liberar el freno.

1. Una vez recibido el comando Run, el variador de frecuencia acelerara hasta la frecuencia de retardo del freno BF (S1-
03) manteniendo cerrado el freno. Caso de haber activado la compensacion del par ésta se aplicara durante este
tiempo.

2. Siempre que se cumplan las tres condiciones indicadas mas abajo se energiza el relé Comando de liberacion del freno
BR y el freno se abre. El variador de frecuencia espera a que el circuito externo le retorne la sefial de confirmacion
Verificacion de liberacion del freno BX dentro de un intervalo menor al estipulado en el parametro S1-18,
confirmando asi la apertura del freno. De no ser asi se emite un fallo en secuencia de frenado (SE3).

Condiciones previas a satisfacer para poder liberar el freno (condiciones AND)

Frecuencia de salida del variador > Frecuencia de liberacion del freno (S1-01, -02)

Corriente de salida del variador > Corriente de liberacion del freno (S1-05, -06)

Par de salida del variador > Par de liberacion del freno (S1-07, -08) <1>

<1> Condicién a cumplir exclusivamente en un control vectorial.

Si las citadas condiciones no se cumplen dentro del intervalo establecido en S1-17 se emite un fallo en secuencia del
freno (SE2). Si SE2 se desactiva, el variador de frecuencia sigue manteniendo la Frecuencia de retardo del freno BF
(S1-03) hasta que se cumplan las condiciones citadas. El freno permanece activado.

3. En el momento de recibirse la sefial de Verificacion de liberacion del freno BX el variador de frecuencia se encarga de
mantener la frecuencia de salida de la Frecuencia de retardo del freno BF (S1-03) hasta haberse concluido el Tiempo
de retardo del freno BT (S1-04). Acto seguido, el variador de frecuencia acelera hasta la frecuencia de referencia
principal. Si BT se ha fijado a cero, el variador de frecuencia ajusta directamente la frecuencia de referencia principal.

B Secuencia en parada
Si el comando Run se ha desactivado se aplica el siguiente procedimiento antes de activarse el freno.

1. Al desactivarse el comando Run el variador de frecuencia detiene el motor aplicando el método seleccionado en bl-
03. Si se ha seleccionado la detencién con marcha por inercia el freno se activa de inmediato y la carga es detenida
bruscamente. En caso de haber seleccionado la detencion con rampa, el variador de frecuencia frena de acuerdo a la
rampa programada hasta alcanzarse la Frecuencia para prevencion de deslizamiento HF (S1-14). Sin embargo, en el
control vectorial de lazo cerrado el variador de frecuencia decelera hasta la velocidad cero.

2. Si la frecuencia de salida alcanza la Frecuencia de retencion del freno (S1-12, -13), se abre entonces el relé Comando
de liberacion del frenoBR y el freno se cierra. El variador de frecuencia espera a que el circuito externo le comunique
la sefial de retorno Verificacion de liberacion del frenoBX dentro de un intervalo menor al estipulado en el parametro
S1-19. De no ser asi se emite un fallo en secuencia de frenado (SE4).

3. El variador de frecuencia se ocupa de mantener la frecuencia de salida al valor de la Frecuencia para prevencion de
deslizamiento HF (S1-14), hasta concluirse el Tiempo para prevencion de deslizamiento HT. La frecuencia desciende
entonces al valor mas bajo de los especificados en b2-01 6 E1-09. Este tiempo debe ser suficiente para permitir que el
freno se cierre completamente.

Aviso:  Si la frecuencia de referencia desciende por debajo de la Frecuencia de liberacion del freno (S1-01, -02) o de la Frecuencia de

retencion del freno (S1-12, -13) sin haberse desactivado el comando Run, el variador de frecuencia sigue trabajando a la
frecuencia mayor de ambas. Si la frecuencia de referencia proviene de la salida analogica A1, para la que ademas se debera haber

ajustado un nivel de sefial de -10V - +10V (H3-01 = 1), la secuencia de parada se realiza siempre que la frecuencia de referencia
sea inferior al parametro b2-01, o si ésta Gltima corresponde a la frecuencia de salida minima (E1-09) durante mas de 100 ms.
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Esto también es valido si se ha fijado H3-01 = 1 y se ha especificado una frecuencia de referencia inferior a la indicada en E1-09.
La salida del variador es desconectada (baseblock, o sea, bloqueo de la etapa final) y el freno se cierra inmediatamente.

B Diagramas de tiempos

En este capitulo se representan para cada modo de control los diagramas de tiempos para las secuencias de frenado. En
estos diagramas se presupone que el comando Run y la frecuencia de referencia provienen de los terminales del variador
y que la frecuencia de referencia es constante y ademas superior a la Frecuencia de liberacion del freno (S1-01, - 02).

Control de V/f (lazo abierto y lazo cerrado)

BDT = Retardo operativo del freno

Comando de inicio de
avance (retroceso)

BF Frecuencia de retardo del freno (S1-03)
| Tiempo de retardo del freno (S1-04)
| FHF = Frecuencia de retencion del freno en avance (S1-12)
. . IF (IR) — l FRF = Frecuencia de liberacion del freno en avance (51-01)
Corriente de salida IOUT | Frecuencia para prevencién de deslizamiento (S1-14)
|

Tiempo para prevencion de deslizamiento (S1-15)
Corriente de liberacién del freno en avance (S1-05)
Corriente de liberacién del freno en retroceso (51-06)
Frecuencia de retencién del freno en retroceso (S1-13)
= Frecuencia de liberacion del freno en retroceso (S1-02)

4
-
[T T T T TR TR T T

Frecuencia de salida

E1-09 —

Comando de liberacién
del freno BR

Verificacion de apertura
del freno BX

Operativo del freno

Tiempo

Control vectorial de lazo abierto

Comando inicio de marcha
de avance (retroceso)

Par de referencia ITR | Compensacién del par en retroceso (S1-10)

Par de liberacidn del freno en avance (51-07)
Par de liberacion del freno en retroceso (S1-08)

! BDT = Retardo operativo del freno
| | BF = Frecuencia de retardo del freno (S1-03)
I | BT = Tiempo de retardo del freno (S1-04)
| | FHF = Frecuencia de retencion del freno en avance (S1-12)
Corriente de salida IOUT IF (IR)— | FRF = Frecuencia de liberacion del freno en avance (S1-01)
HF = Frecuencia para prevencion de deslizamiento (S1-14)
X | I | HT = Tiempo para prevencion de deslizamiento (S1-15)
TCOT - i — TCF (TCR) ‘ IF = Corriente de liberacion del freno en avance (S1-05)
. | | IR = Corriente de liberacidn del freno en retroceso (S1-06)
Compensacion del par | | RHF = Frecuencia de retencion del freno en retroceso (S1-13)
] | RRF = Frecuencia de liberacion del freno en retroceso (51-02)
TF (TRI— 1 | TCDT = Retardo en compensacién del par (51-11)
(TR) | TCF = Compensacion del par en avance (S1-09)
- =
\ :
‘ =

|
|
|
|
T
|
|
|
|

Frecuencia de salida

— — FRF (RRF)
E1-09 |

Comando de liberacion del freno BR H
Verificacién de apertura del freno BX ‘

| BDT |
BD  —
. ] . [
4 N\ I
Operativo del freno | |
]
Tiempo
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Control vectorial de lazo cerrado

Comando inicio de marcha
de avance (retroceso)

=]
o
=1
"

Retardo operativo del freno

Frecuencia de retardo del freno (S1-03)

Tiempo de retardo del freno (51-04)

Frecuencia de retencion del freno en avance (S1-12)
Frecuencia de liberacion del freno en avance (51-01)
Frecuencia para prevencion de deslizamiento (51-14)
Tiempo para prevencion de deslizamiento (S1-15)
Corriente de liberacion del freno en avance (51-05)
Corriente de liberacion del freno en retroceso (S1-06)
Frecuencia de retencion del freno en retroceso (S1-13)
Frecuencia de liberacion del freno en retroceso (51-02)
Retardo en compensacion del par (S1-11)
Compensacién del par en avance (51-09)
Compensacion del par en retroceso (S1-10)

Par de liberacion del freno en avance (S1-07)

Par de liberacion del freno en retroceso (S1-08)

|
TCDT J‘ -
Compensacion del par M l TCF (TCR)
|

Par de referencia ITR

=
R I R R R ]

I
|
|
Corriente de salida IOUT | (R)— + | HF
|
|
I
I
|
|
|
|
|
|
|
)

Frecuencia de salida

E1-09 —

Comando de liberacién del freno BR

Verificacion de apertura del freno BX

Operativo del freno

Tiempo

Aviso: 1. En este diagrama se presupone que el Tiempo para prevencion de deslizamiento HT (S1-15) esta fijado a cero (ajuste de fabrica para
CLV). El valor ajustado para el temporizador (b2-04) debe ser similar al fijado en el Tiempo de retardo del freno.
2. El Par de liberacion del freno (S1-07, -08) fue la ultima condicién que se cumpli6 antes de desactivarse el freno. Para la apertura del
freno es irrelevante el orden en el que son cumplidas las condiciones para la secuencia de arranque.
3. El Retardo en compensacion del par (S1-11) corresponde al tiempo precisado para la compensacion del par al pasar de 0 a 100%. Si
la compensacion del par ha sido ajustada a un valor inferior al 100%, el retardo se reduce en igual medida.

B Inversion del sentido de marcha

En los modos de control sin realimentacion de la sefal del codificador (lazo abierto) no es posible invertir el sentido de
marcha (traspase de la velocidad cero) sin accionar el freno. En caso de enviar un comando Run para invertir el sentido
de marcha actual del variador de frecuencia se realiza entonces toda la secuencia de parada descrita previamente. El
variador de frecuencia no comienza con la secuencia de arranque hasta que el freno se haya cerrado completamente.

En los modos de control realimentados con la sefial del codificador es posible invertir directamente el sentido de marcha
(traspase de la velocidad cero) sin accionar el freno. Tenga en cuenta que en ciertas situaciones puede ser necesario que
se accione el freno, especialmente al usar la funcion de Adaptacion del comando Run

El freno es accionado en todos los modos de control al invertir el sentido de giro siempre que la frecuencia de referencia
se encuentre por debajo de la Frecuencia de liberacion del freno (S1-01, -02).

€ Adaptacion del comando Run (S2)

Esta funcion permite fijar la manera en que son procesados internamente por el variador de frecuencia los comandos Run
introducidos, p. €j., empleando un temporizador. Para mas informaciones, consulte el Manual de software A1000 para
gruas.

€ Aproximacién a finales de carrera (S3)

Si el variador de frecuencia se utiliza para el movimiento de traslacion en graas o el accionamiento de carros en puentes
grua el recorrido queda normalmente limitado por la longitud de los railes o la propia nave. Para evitar colisiones pueden
emplearse finales de carrera que se encargan de detener de inmediato el accionamiento de traslacion, lo cual solicita
fuertemente los frenos del motor. La funcién de aproximacion a los final de carrera interrumpe el movimiento traslatorio
con mayor suavidad. Ello requiere programar una entrada digital para la Aproximacion a final de carrera (H1-00=36).
Esta sefial proviene de un interruptor final de carrera o algo similar que indique la proximidad a la posicion final. Al
cerrarse la entrada digital citada y desactivarse el comando Run, el variador de frecuencia cambia a la frecuencia de
marcha lenta durante el tiempo ajustado y supervisa ademas el par del motor. En el momento en que el par de rotacion
supere el umbral fijado, el variador de frecuencia considera que se ha alcanzado la posicion final y detiene el mecanismo
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de traslacion de acuerdo a la secuencia de frenado ajustada. Ello permite aprovechar todo el recorrido sin solicitar
extremadamente el freno del motor. Para mas informaciones, consulte el Manual de software A1000 para gruas.

@ Funcién Ultra Lift (S4)

En funcion del peso que tenga la carga suspendida, el variador de frecuencia A1000 para aplicacion en grias puede variar
la frecuencia de referencia o la velocidad de elevacion para reducir el tiempo operativo o para proteger la carga.
Modificando el ajuste de los parametros pueden obtenerse con esta funcion dos efectos diferentes. Con la funcioén Ultra
Lift 1 puede reducirse el tiempo precisado para el ascenso o descenso de una carga cuyo peso sea inferior a la capacidad
de carga de la grua aplicando una frecuencia de referencia mas elevada. En la funcion Ultra Lift 2 se prolonga el tiempo
de ascenso para proteger una carga pesada y para evitar que el motor se bloquee y deslice la carga. Si al activarse esta
funcidn el variador de frecuencia detecta que la potencia de salida ha alcanzado el umbral establecido, se altera entonces
el tiempo de aceleracion para mantener la potencia de salida a este valor o quedar por debajo del mismo. Para mas
informaciones, consulte el Manual de software A1000 para gruas.

€ Deteccion de sobrecarga (S5)

El variador de frecuencia A1000 para aplicacion en grias incorpora un sistema de deteccion de sobrecarga como medida
de proteccion. Si la carga es excesiva, el variador de frecuencia cambia su comportamiento de acuerdo a los pardmetros
ajustados. En este capitulo se describen los parametros de proteccion contra sobrecarga. Debera tenerse en cuenta que
esta funcion no se activa si el comando Run proviene del terminal de operador digital (b1-02 = 0) y si el freno no esta
liberado. Pueden establecerse dos condiciones independientes entre si para la deteccion de la sobrecarga.

Ajuste de

Parametro Descripcion Margen de ajuste fabrica

0: Desactivada

1: Deteccion de velocidad alcanzada. Solamente alarma,
no es posible acelerar, el variador de frecuencia sigue
funcionando.

2: Deteccion durante la operacion. Solamente alarma, no
es posible acelerar, el variador de frecuencia sigue
funcionando.

3: Deteccidn de velocidad alcanzada. Solamente alarma,
parada de emergencia siguiendo la rampa en C1-09; el
S5-01 Deteccidn de sobrecarga 1 comando Run debera desactivarse y volverse a activar. 0
4: Deteccion durante la operacion. Solamente alarma,
parada de emergencia siguiendo la rampa en C1-09; el
comando Run debera desactivarse y volverse a activar.
5: Deteccidn de velocidad alcanzada. Fallo, el motor
desconectado sigue en marcha por inercia hasta
detenerse.

6: Deteccion durante la operacion. Fallo, el motor
desconectado sigue en marcha por inercia hasta

detenerse.
0 a 300 % de la corriente nominal del motor (control V/f de lazo
S5-02 Umbral de deteccion de sobrecarga 1 abierto y cerrado) o del par nominal del motor (control vectorial 150%
de lazo cerrado)
S5-03 Tiempo de deteccion de sobrecarga 1 0,0-10,0s 0,1s
S5-04 Deteccion de sobrecarga 2 Igual a S5-01 0
0 a 300 % de la corriente nominal del motor (control V/f de lazo
S5-05 Umbral de deteccion de sobrecarga 2 abierto y cerrado) o del par nominal del motor (control vectorial 150%
de lazo cerrado)
S5-06 Tiempo de deteccion de sobrecarga 2 0,0-10,0s 0,1s

Es posible activar una de las salidas multifuncion digitales del variador de frecuencia en caso de presentarse una
sobrecarga. Es posible realizar los siguientes ajustes:

Ajuste de H2-0O0O0 Denominacién Descripcion
El relé cierra si se cumplen las condiciones para la deteccion de

sobrecarga 1 6 2. Este sigue cerrado durante todo el tiempo en que se
muestre "OL5" en el terminal de operador digital.

Deteccion de sobrecarga, contacto

2 N.O.
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Ajuste de H2-OOO Denominacion Descripcion

El relé abre si se cumplen las condiciones para la deteccion de
23 Deteccion de sobrecarga contacto N.C.| sobrecarga 1 6 2. Este sigue abierto durante todo el tiempo en que se
muestre "OLS5" en el terminal de operador digital.

@ Deteccion del par (S6)

El variador de frecuencia A1000 para aplicacion en griias incorpora un sistema de deteccion del par como medida de
proteccion. Si el par o la corriente nominal son excesivos, el variador de frecuencia cambia su comportamiento de
acuerdo a los parametros ajustados. Debera tenerse en cuenta que esta funcion no se activa si el comando Run proviene
del terminal de operador digital (b1-02 = 0) y si el freno no esta liberado. Pueden establecerse dos condiciones
independientes entre si para la deteccion del par. Esta funcion es similar al sistema de deteccidon de sobrecarga descrito en
el capitulo previo. Para mas informaciones, consulte el Manual de software A1000 para graas.

€ Funcion de final de carrera

El variador de frecuencia A1000 para aplicacion en griias dispone de una funcion de final de carrera. En aplicaciones en
las que se efectiie un movimiento de traslacion esta funcion se encarga de limitar el recorrido del carro/graa y en
aplicaciones de elevacion evita que se alce o descienda excesivamente la carga. Esta funcion es controlada por las
entradas multifuncion digitales aptas para ser programadas para la marcha de avance o retroceso y como contacto N.C. o
contacto N.O. Para mas informaciones, consulte el Manual de software A1000 para gruas.

€@ Funciéon de conmutacién de motores

El variador de frecuencia A1000 para aplicacion en grias puede operar dos motores aplicando una secuencia externa que
se encarga de ir conmutando entre uno y el otro motor. Las funciones del variador de frecuencia disponibles para el
segundo motor son restringidas. Para mas informaciones, consulte el Manual de software A1000 para grias.

4 Comando baseblock externo

Para evitar que la carga deslice o caiga repentinamente en el momento de introducir o borrar un comando baseblock
externo, esta funcion se modifico con respecto al modo operativo estdndar. Si el variador de frecuencia A1000 para
aplicacion en grias recibe un comando baseblock externo, la corriente de salida se interrumpe al menos durante 0,1
segundos y se fija a cero la salida SFS (valor de referencia tras rampa). El freno es accionado de inmediato.

Si el comando baseblock es anulado, es necesario introducir un comando Run para poner en marcha el variador de
frecuencia. No se lleva a cabo la bisqueda de velocidad y el variador de frecuencia parte desde 0 Hz. Si el comando
baseblock se anula sin que se introduzca un comando Run, el variador de frecuencia conserva entonces dicho comando
baseblock.
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8

Parametros de usuario

En esta tabla figuran los parametros mas importantes. Los
ajustes de fabrica viene impresos en negrilla. Si desea ver
la lista completa, consulte el Manual Técnico.

Ne° Denommam Descripcion
on
Parametros de ajuste
0: Visualizacion y ajuste de A1-01 y A1-04.
También es posible visualizar los
parametros UO-O00.
Seleccion de 1: Parametros de usuario (acceso a los
A1-01 . parametros A2-01 - A2-32 seleccionados
nivel de acceso .
por el usuario)
2: Acceso avanzado (acceso para
visualizacion y ajuste de todos los
parametros)
0: Control de V/f
AL-02 Modo de 1: Control de V/f con PG
control 2: Control vectorial de lazo abierto
3: Control vectorial de lazo cerrado
0: Sin inicializacion
1110: Inicializacion por usuario (los valores
Inicializar de los parametros deberan memorizarse
A1-03 , ,
parametros empleando el parametro 02-03)
2220: Inicializacion a 2 hilos
5550: Reset de fallo oPE04
Seleccion del modo de operacion
0: Terminal de operador digital
Seleccion de la| 1: Entradas analdgicas
b1-01 | frecuencia de | 2: Comunicacion via MEMOBUS / Modbus
referencia 1 3: Opcién PCB
4: Entrada de pulsos (terminal RP)
Seleccion del 0: Terminal de.oPerador digital
b1-02 mando d 1: Entradas digitales
Icl?archa lintI)\I | 2: Comunicacion via MEMOBUS / Modbus
3: Opcién PCB
0: Rampa hasta la parada
Socin g | e pr et
b1-03 | método de ' porty
arada parada
p 3: Marcha por inercia temporizada
9: Posicionamiento sencillo
Seleccitn de 0: Retroceso, activado.
b1-04 | marcha
. . 1: Retroceso, bloqueado.
invertida
Seleccion de 0: Estindar
bl-14 orden de fase 1: Cambio de la secuencia de fases
(inversion del sentido de marcha del motor)
Frenado por inyeccion de CC
Fr.e gueHCIa de Establece la frecuencia a la que se inicia el
inicio de . ., .
frenado por inyeccion de CC habiendo
b2-01 | frenado por . ,, N
. -, seleccionado la "Rampa de parada
inyeccion de (b1-03 = 0)
CcC ’
Corriente de | Determina la magnitud de la corriente de
frenado por frenado por inyeccion de CC como
b2-02 |. -, . . .
inyeccion de | porcentaje de la corriente nominal del
CC variador.
SP 32

Ne |Denominaci Descripcion
on
Tiempo de . . . .
frenado por Ajuste del tiempo de frenado por inyeccion
b2-03 | . . ’p de CC en la puesta en marcha. Se desactiva
inyeccion de al fijarse a 0,00 segundos
CC al arrancar J ’ & ’
Tiempo de
frenado por Establece el tiempo de frenado por
b2-04 |. - . -
inyeccion de | inyeccion de CC al parar.
CC al parar
Aceleracion/deceleracion
C1-01 Tiempo de Cambia el tiempo de aceleracion de 0 a la
acel. 1 frecuencia maxima.
Tiempo de Cambia el tiempo de deceleracion de la
C1-02 S
decel. 1 frecuencia maxima a 0.
Cl-03a :;Zﬁgzzeclz a Fija los tiempos de acel./decel. de 2 a 4
C1-08 4 ’ ' (ajuste como en C1-01/02).
co-o1 | Cunvasal
iniciar acel.
ca.02 | Curvasal SRR o] o
finahzar acel' Frecuencia de salida | i
| 1C2:03
203 | Cunvasal :
iniciar desacel.
Curva S al
C2-04 | finalizar
desacel.
Compensacion de deslizamiento
Ganancia de
compensacion | Fija la funcion de compensacion de
C3-01 .
de deslizamiento para el motor 1.
deslizamiento
Tiempo de
retardo en Fija el tiempo de retardo en la funcion de
C3-02 | compensacion | compensacion del deslizamiento para el
de motor 1.
deslizamiento
Compensacion del par
Ganniac s e e s rioily,
C4-01 | compensacion p yayu
alcanzar un mayor par en la puesta en
del par P
marcha. Se utiliza en el motor 1.
Retardo en .l:d Fija el tiempo de retardo para la
C4-02 | compensacion .,
compensacion del par.
del par
Frecuencia portadora
Seleccion de la .. ..
C6-01 | caracteristica 0: Servicio pesado (HD) para aplicaciones
con par constante.
del par
1: 2,0 kHz
2:5,0 kHz
3:8,0 kHz
Frecuencia 4:10,0 kHz
C6-02 Off;(fori 5: 12,5 kHz
p 6: 15,0 kHz

de 7 a E: Sin uso
F: Definido por el usuario (determinado por

C6-03 hasta C6-05)
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Ne |Denominaci Descripcion Ne |Denominaci Descripcion
on on
Frecuencia de referencia o Define el nimero de polos del motor.
= : . N°de polos del L.
4101 a Valores Fija la frecuencia de referencia para el E2-04 . Configurado de manera automatica durante
d1-16 nominales variador de frecuencia. Las unidades de el autoajuste.
lalé ajuste se fijan con el pardmetro 01-03. Resistencia Ajuste de la resistencia entre fases del
Valor de . ) ., E2-05 | entre fases del | devanado del motor. Configurado de
. Fija la frecuencia para la operacion paso a - .
referencia para . . . motor manera automatica durante el autoajuste.
d1-17 ., paso. Las unidades de ajuste se fijan con el - — -
operacion paso parmetro 01-03 Define la caida de tension debido a la
a paso ’ . inductancia de fuga del motor y es
__ Inductancia de . -
Caracteristica V/f para motor 1 E2-06 fuga del motor expresada en tanto por ciento de la tension
Este parametro debera fijarse al valor de la nominal del motor. Configurado de manera
tension alimentacion. automatica durante el autoajuste.
iADVERTENCIA! Para garantizar el Entradas multifuncion digitales
correcto funcionamiento de las funciones de Entrada digital | Fija la funcion del terminal S3. Ajustado de
Tension d . del variador deberd ai 1 H1-03 . o
E1-01 ension de prot.ef:cmn el variador debera e}Justarse a terminal S3 fabrica a Fallo externo (24).
entrada tensgr)n de alimentacion del variador (no la H1.04 Entrada digital | Fija la funcion del terminal S4. Ajustado de
tension del motor) en E1-01. Delo terminal S4 fabrica a Fallo externo (14).
contrarlo? elio pold ra ac;a:rear le.s 1(();1% | Entrada dicital Fija la funcion del terminal S5. Ajustado de
Eraves 0 INCIUso fa muerte o pefjudicar a HI1-05 . & fabrica a Verificacion de apertura del freno
aparato. terminal S5 0)
E1-04 Fre.cuencrla. de | Estep ararpetro solamente surte efecto si E1- Entrada digital | Fija la funcion del terminal S6. Ajustado de
salida maxima | 03 se ha ajustado a F. H1-06 . o . . .
.. . . terminal S6 fabrica a Referencia multivelocidad 1 (3).
Tension de Para caracteristicas V/f lineales ajuste los — — — : -
E1-05 salida maxima | mismos valores para E1-07 y E1-09. En este H1-07 Entrgda digital F,l_]a.la funcién delntermlngl S7. _A]ustado de
Frecuencia caso no se tendra en cuenta el ajuste de E1- terminal S7 fabrica a Referencia multivelocidad 2 (4).
E1-06 . 08. Asegﬁrese que las cuatro frecuencias .. Fl_]a la funcion del terminal S8. Ajustado de
nominal Entrada digital | ] .
ajustadas cumplan las siguientes H1-08 . fabrica a Baseblock externo, contacto N.C.
Frecuencia de . terminal S8 9
E1-07 lid di condiciones: ).
salt '<'1'me % | E1-09 <E1-07 < E1-06 <El-11 <E1-04 Nota: Un listado de las principales funciones figura al final de la tabla.
E1.0g | Lensionde Tension de salida (V) Salidas multifuncion digitales
salida media £1.05 Seleccion el
Frecuencia de E1-12 Ceccton €T | Fija la funcion de la salida del relé M1-M2.
E1-09 . . funcion de ; . . .
salida minima E1-13 H2-01 . Ajustado de fabrica a Verificacion de
: terminales M1- apertura del freno (21)
B0 | (e minima =
E1-08 i . . .
?jii?g;ogede la Fija la funcion de la salida del relé M3-M4.
H2-02 . Ajustado de fabrica a Durante la operacion
E1-10 |-~ b terminales M3- )
E1-09 E1-07 E1-06 E1-11 E1-04 M4 ’
Frecuencia (Hz) Seleccion de la
Nota: Segun el modo de control funcion de Fija la funci6n de la salida del relé M5-M6.
seleccionado puede que no estén H2-03 terminales M5 Ajustado de fabrica a Velocidad alcanzada
. disponibles ciertos parametros. crminaies V- ).
Tensllon E1-07, E1-08 y E-10 solamente estan M6
El-13 | nominal del disponibles en los siguientes modos de Emite un pulso de 200 ms si los vatios hora
motor control: Control de V/£, control de V/f acumulados superan el valor en la unidad
con PG, control vectorial de lazo abierto. Selecc.ic')n de | seleccionada.
El-11, E1-12 y E-13 solamente estan H2-06 las unidades de | 0: Unidades de 0,1 kWh
disponibles en los siguientes modos de 5?11da para 1: Un%dades de 1 kWh
control: Control de V/f, control de V/f kilovatios hora | 2: Un%dades de 10 kWh
con PG, control vectorial de lazo abierto, 3: Un¥dades de 100 kWh
control vectorial de lazo cerrado. 4: Unidades de 1000 kWh
Parametros de motor 1 Nota: Un listado de las principales funciones figura al final de la tabla.
. Fija la corriente nominal del motor en Entradas multifuncion analégicas
Corriente . , L "
. amperios seglin placa de caracteristicas del Seleccion del
E2-01 | nominal del . - . ~
mismo. Configurado de manera automatica nivel de sefial | 0: 0a 10V
motor . H3-01
durante el autoajuste. para el 1:-10a10V
Deslizamiento | Fija el valor nominal para el deslizamiento terminal Al
E2-02 | nominal del del motor. Configurado de manera Seleccion de la
motor automatica durante el autoajuste. H3-02 | funcion para | Fija la funcion del terminal A1.
Corriente sin | Fija la corriente en vacio del motor. terminal Al
E2-03 | carga del Configurado de manera automatica durante . Establece el nivel del valor de entrada
. Ganancia del . . .
motor el autoajuste. H3-03 seleccionado en H3-02 teniendo aplicados

terminal Al

10V al terminal Al.
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p | Descripcion pp | Descripcion
on on
Bias en Establ.ece el nivel del Valo? de entra.d a Sele(fci(’)n de Selecciona los datos a emitir por la salida
H3-04 terminal Al seleccionado en H3-02 teniendo aplicados 0 monitor en analogica AM
V al terminal A1. terminal AM . . e,
Niveldesetal [0:0a 10V H4-04 de salida Fije los parametro§ de monitorizacion
H3-05 on torminal A3 | 1 103 10V multifuncién deseados con las. cifras L"ID-IEIEI.
: L. Introduzca por ejemplo "103" para U1-03.
Seleccion de la analdgica
H3-06 | funcién en Fija la funcién del terminal A3. Ganancia en
terminal A3 terminal AM | Fija el nivel de sefial en el terminal AM que
. Establece ol nivel del valor de entrada H4-05 | de salida corresponde a un 100% de la salida de
H3-07 ?i:ﬁgcia:; seleccionado en H3-02 teniendo aplicados mult}fqnc1on monitorizacién seleccionada.
¢ a 10 V al terminal A3. analgica
Bias en Establece el nivel del valor de entrada Bias en . . . .
H3-08 . seleccionado en H3-02 teniendo aplicados 0 termn?al AM | Fija el nivel de sefial en el termmal AM que
terminal A3 V al terminal A3. H4-06 | de salida corresponde a un 0% de la salida de
00210V multifqncién monitorizacion seleccionada.
1110210V analogica
La.00 | Nivel de seial | 2: 4220 mA ﬁflefﬁm ‘fel
en terminal A2 | 3: 0 a 20 mA veldesenal | . 0210V
Nota: Ajuste en el interruptor DIP S1 si la H4-07 Zn ter;r(l;nal M 1:-10a 10V
sefial de entrada es de corriente o tension. e ??t} a y 2:4220 mA
Seleccion de la Zzlilgglilcl;lon
H3-10 | funcién para | Fija la funcion del terminal A2. .
terminal A2 Seleccion de
Ganancia en Establece el nivel del valor de entrada z;vteelrifiri?ln al 0:0al10V
H3-11 terminal A2 seleccionado en H3-10 teniendo aplicados H4-08 AM de salida 1:-10a10V
10 V al terminal A2. . ., 2:42a20mA
. Establece el nivel del valor de entrada mullt}ﬁ%nmon
H3-12 Bias o seleccionado en H3-10 teniendo aplicados 0 —
terminal A2 V (06 4 mA) al terminal A2. Entrada de pulsos (frec.)
Escalado de Fija la sefial de entrada de la frecuencia en
Sonstargelde Fi rante de ti de retardo del H6-02 | entrada de tren | el terminal RP que corresponde al 100% del
iempo de ija una constante de tiempo de retardo de :
H3-13 | filtro en filtro en los terminales A1, A2 y A3. Se de pulsc?s valor seleccml.lado en HO-0L. :
entrada utiliza para filtrar el ruido en las sefiales. Ganancia en | Establece el nivel Qel valor seleccpnado en
analégica H6-03 | entrada de tren | H6-01 esFando aplicada la frecuencia de
Determina las entradas analogicas de.: pulsos entrada ajustada en H6-02.
habilitadas en caso de activar una entrada 16-04 dB;ii::s:trada Establece el nivel del valor seleccionado en
digital programada para “Activar entrada H6-01 con 0 Hz aplicados a la entrada.
Seleccion de | analogica” (H1-OO = C). pulsos
terminal 1: Solo terminal A1l Salida de tren de pulsos
H3-14 | activado en 2- Sélo terminal A2 Selecciona la funcion de salida del monitor
entrada 3: S6lo terminales Al y A2 Seleccion de | de tren de pulsos MP (el valor de O-0010 es
analogica 4: Sélo terminal A3 H6-06 | monitor de tren | parte de UO-O10).
5: Terminales Al y A3 de pulsos Ejemplo: Para seleccionar U5-01 ajuste
6: Terminales A2 y A3 “5017.
7: Todos los terminales activados Fija la frecuencia de salida en el terminal
Salidas multifuncion analégicas Escalado de MP para un valor de monitorizacién del
Seleccion de ] - ] H6-07 | monitor de tren | 100%. Ajuste H6-06 a 102 y H6-07 a 0 para
monitor en Selec':cwng los datos.a emitir por la salida de pulsos que la salida del monitor de tren de pulsos
terminal EM de m_‘_ll“ﬁm‘”én analdgica del _tenpma.l FM. sea igual a la frecuencia de salida.
H4-01 salida Fije los parémetro§ de monitorizacion
multifuncion deseados con las. cifras UO-O0O.
. Introduzca por ejemplo "103" para U1-03.
analogica
Ganancia en
terminal FM de | Fija el nivel de sefial en el terminal FM que
H4-02 | salida corresponde a un 100% de la salida de
multifunciéon | monitorizacion seleccionada.
analogica
Bias en
terminal FM de | Fija el nivel de sefial en el terminal FM que
H4-03 | salida corresponde a un 0% de la salida de
multifuncién | monitorizacion seleccionada.
analogica
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tension de bus CC.

6: Activada. Adapta el gradiente de
deceleracion a la corriente de salida y a la
tension de bus CC.
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sobrecarga 1

N° DenoéT‘lnaCI Descripcion N° DenoéT‘maCI Descripcion
Proteccion del motor 0: Desactivada. El variador de frecuencia
0: Desactivada opera con la frecuencia ajustada. Una carga
1: Motor universal (autoventilado en elevada puede causar un descenso de
ejecucion estandar) Seleccion de | velocidad en el motor.
2: Motor del variador con un rango de proteccion 1: Tiempo de decel. 1. Al ejecutar la
velocidad 1:10 L3-05 | contra bloqueo | proteccién contra bloqueo se aplica el
Seleccion de | 3: Motor vectorial con un rango de durante la tiempo de deceleracién ajustado en C1-
proteccion velocidad 1:100 marcha 02.

L1-01 | contra 4: Motor PM con control de par variable 2: Tiempo de decel. 2. Al ejecutar la
sobrecarga del | 5: Motor PM con control de par constante proteccion contra bloqueo se aplica el
motor 6: Motor universal (50 Hz) tiempo de deceleracion ajustado en C1-04.

Es caso de operar con varios motores el Nivel de
variador de frecuencia no los puede proteger proteccion Se activa al fijarse L3-05 al valor 1 6 2. El
a pesar de haber activado la proteccion L3-06 | contra bloqueo | 100% corresponde a la corriente nominal
contra sobrecarga en L1-01. Ajuste L1-01 a durante la del variador de frecuencia.
0 y equipe cada motor con un térmico. marcha
Tiempo de Parametros para secuencia de frenado
L1-02 Ic)gcr)lttf;:cmn Fija el tiempo para la proteccion térmica 31-01 f_]rjecuep,c 1add<1=, Fija el valor de la frecuencia de salida a la
(oL1) del motor. ) 1beracion de ue se abre el freno durante la marcha de
sobrecarga del S1-02 | freno (avance / d
motor retroceso) avance (-01) o de retroceso (-02).
Proteccién contra bloqueo Corriente de | Fija el valor de la corriente de salida a la
0: Desactivada. S1-05 liberacion del | que se abre el freno durante la marcha de
Seleccisn de 1: Estandar. In.terrumpe la aceleracién al S1-06 freno en avance (-05) o de retroceso (-06) como
prevencion de excedel.‘ la corriente el.\jalor de _L3-02- avance / porcentaje de la corriente nominal del
13-01 | bloqueo 2:,Igtellgent§. Ac§lerac1on enel tle'mpo retroceso motor.
durante minimo posible sin exceder la corriente Par de Fija el valor del par al que se abre el freno
aceleracion ajustada en L3-02. o liberacion del | durante la marcha de avance (-07) o de
Nota: El ajuste 2 no esta disponible al S1-07 freno en retroceso (-08) como porcentaje de la
utilizar OLV/PM. S1-08 avance / corriente nominal del motor. Solamente
Nivel de retroceso disponible en el modo de control vectorial.
prevencion de | Se aplica en el caso de que L3-01=16 2. El Fija el valor del par de compensacion de
L3-02 | bloqueo 100% corresponde a la corriente nominal .. | salida durante la marcha de avance (-07) o
durante !a del variador de frecuencia. Compensacion de retroceso (-08) como porcentaje de la
aceleracion 51-09 ] del par en corriente nominal del motor. Solamente
0: Desactivada. Deceleracion con el $1-10 | avance / disponible en el modo de control vectorial.
tiempo de deceleracion activo. Puede retroceso Se usa para sujetar la carga al operar a baja
presentarse un fallo ov. velocidad.
1: Estandar. La deceleracion es Frecuencia de
interrumpida si la tension de bus CC supera retencion del | Fija el valor de la frecuencia de salida a la
el umbral de proteccion contra bloqueo. S1-12 freno en que se cierra el freno durante la marcha de
2: Inteligente. Deceleracion méxima posible S1-13 avance / avance (-12) o de retroceso (-13).
. sin que su.rjan fallos ov. ‘ . retroceso

Selecmén de | 3: Proteccion contrg bloqueo con resistencia Deteccion de sobrecarga

prevencion de | de frenado. Proteccion contra bloqueo .

L3-04 | bloqueo durante la deceleracion en combinacion con 0: Desagtnfafla . .,
durante un frenado dindmico. 1: Al. c.01nc1c’11r velocidades. Aceleracion
deceleracion | 4: Deceleracion por sobreexcitacion. prohibida, s6lo alarn.l?. .,

Deceleracion al tiempo que se va 2: Dl'lrgnte 12,1 operacion. Aceleracion

. . prohibida, s6lo alarma.

incrementando el flujo del motor. L . .

5: Deceleracion por sobreexcitacion 2. 3: Al coincidir veloc1da(‘1es. Deceleracion

Adapta el gradiente de deceleracion a la Deteccion de hasta parad’a con breve tiempo de frenado
S5-01 (C1-09). Sélo alarma.

4: Durante la operacion. Deceleracion hasta
parada con breve tiempo de frenado (C1-
09). Sélo alarma.

5: Al coincidir velocidades. Corte de
corriente de salida, fallo.

6: Durante la operacion. Corte de corriente
de salida, fallo.
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N° Denominaci Descripcion N° Denominaci Descripcion
on on
Establece el umbral de deteccion de Pérdidas en el hierro para la determinacion
Nivel de sobrecarga del motor 1 como porcentaje de del coeficiente de ahorro de energia.
S5-02 | deteccion de la corriente nominal (en control U/f) o bien Pérdidas en el | Este valor es fijado en E2-10 (pérdida de
sobrecarga 1 | del par nominal del motor (en control T1-11 | hierro del hierro en motor) en la desconexién /
vectorial). motor conexion. Si T1-02 es modificado se
Tiempo de Intervalo durante el cual la corriente o el par muestra un valor estandar correspondiente a
PO deberan exceder el umbral de deteccion de la potencia del motor introducida.
85-03 | deteccion de sobrecarga 1 para que se active la funcion Salidas d
1 i’ alicas ce Descripcion
sobrecarga de deteccion de sobrecarga. monitor b
Denominaci U1-01 Frecuencia de referencia (Hz)
0 A
N on Descripcion U1-02 | Frecuencia de salida (Hz)
Autoajuste para motores de induccién U1-03 | Corriente de salida (A)
0: Autoajuste rotativo U1-05 | Revoluciones del motor (Hz)
1: Autoajuste estacionario 1 U1-06 | Referencia de tension de salida (Vac)
2: Autoaj.uste estacionario para la U1-07 | Tensién de bus de CC (Vdc)
resistencia entre bornes U1-08 | Potencia de salida (kW)
3: Autoajuste rotativo para un control de V/f - - 5 - -
» (requerido para la funcion de ahorro de U1-09 Referencia del par de giro (en % del par de giro nominal
Seleccion del , . ., . del motor)
T1-01 | modo de energia y para estimacion de la velocidad i
g que desea alcanzarse) Estado de los terminales de entrada
autoajuste 4: Autoajuste estacionario 2
8: Determinacion de la inercia (efectuar U1-10= 00000000 N
. . . L Entrada digital 1
prev?amente un autoajuste rotatlyo) (terminal S1 activado)
9: Ajuste del ngulador de Veloyldad Entrada digital 2
(efectuar previamente un autoajuste (terminal S2 activado)
rotativo) Entrada digital 3
Potencia (terminal S3 activado)
. Ajusta la potencia nominal del motor segun Ul-10 Entrada digital 4
T1-02 | nominal del . da digital =
placa de caracteristicas. (terminal S4 activado)
motor Entrada digital 5
Tensién Ai 1 ., inal del , (terminal S5 activado)
T1-03 | nominal del justa la tens1on/n(?rn1na el motor segun Entrada digital 6
motor placa de caracteristicas. (terminal S6 activado)
- Entrada digital 7
Corriente . . . , (terminal S7 activado)
. Ajusta la corriente nominal del motor segun
T1-04 | nominal del Jaca de caracteristi Entrada digital 8
motor placa de caracteristicas. (terminal S8 activado)
T1-05 Frecuencia Ajusta la frecuencia nominal del motor Estado de los terminales de salida
nominal segun placa de caracteristicas. U1l-11=
T1-06 N°de polos del | Ajusta el n° de polos del motor segun placa - =0 @/0_9 00 (E
motor de caracteristicas. Salida digital
multifuncional
Velocidad . . . (terminal M1-M2)
clocica Ajusta la velocidad nominal del motor Salida digital
T1-07 | nominal del i . a dig
segun placa de caracteristicas. Ul-11 multifuncional
motor (terminal M3-M4)
i o Salida digital
Resolucién de Fija el n° de pulsos por vuc;lta para el e ltifuncionl
T1-08 , generador de pulsos o codificador (terminal M5-M8)
tacometro "
empleado. No se utiliza
Fija la corriente en vacio del motor. ESJ%%ZRRMC cermado,
. . Tras fijar la potencia del motor en T1-02 y MA-MC abierto)
Corriente sin : . - -
carga del la corriente nominal del motor en T1-04 este Estado del variador de frecuencia
T1-09 | motor parametro muestra automaticamente la
. corriente en vacio para un motor U1-12=00000000
(autoajuste , .
estacionario) YASKAWA estandar de 4 polos. Indique la LLDurante lamarcha
corriente en vacio que figura en el informe Durante velocidad cero
de prueba del motor. Durante inversa (REV)
Fija el valor nominal para el deslizamiento Ul-12 Durante entrada de
del motor sefial de reinicio de fallo
Deslizami . . -
n:;lilrzlzn&:?to Tras fijar la potencia del motor en T1-02 D”?nte velocidad alcanzada
T1-10 | motor este pardmetro muestra automaticamente el Variador preparédo
. deslizamiento para un motor YASKAWA Durante deteocion
(autoajuste , . de alamma
. . estandar de 4 polos. Indique el y
estacionario) . . L Durante deteccion
deslizamiento del motor que figura en el defalo
informe de prueba del motor. - -
pru Ul-13 | Nivel de entrada en terminal Al
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NOTA: Los siguientes fallos no se guardan en el registro de fallos.
CPF00 a 03, Uvl y Uv2

Valor de
ajuste

Descripcion

Seleccion de funciones en entradas digitales

0 Verificacion de liberacion del freno

3 Referencia 1 de multivelocidad

4 Referencia 2 de multivelocidad

5 Referencia 3 de multivelocidad

6 Frecuencia de referencia en operacion paso a paso (mayor
prioridad sobre la referencia de multivelocidad).

7 Seleccion de tiempo de aceracidén/deceleracion 1

F Sin uso

14 Reset de fallo (reset tras ENCENDIDO)

17 Parada de emergencia, contacto N.C.

20 2 2F Fallo externo; Modo Qe entrada: contacto N.A./conta.cto
N.C., modo de deteccion: normal / durante la operacion
Seleccién de funciones en salidas digitales

0 Durante la operacion (ON: comando de marcha ON, o
salida de tension)

1 Velocidad cero

2 Velocidad alcanzada 1

6 Variador de frecuencia preparado

Srar:i:‘:ifo?'e Descripcion Vaajlt?;t(e’e Descripcion

Ul-14 | Nivel de entrada en terminal A2 E Fallo

Ul-15 | Nivel de entrada en terminal A3 F Sin uso

Ul-16 Frecuencia de salida tras arranque suave 10 Fallo leve (Alarma) (ON: se muestra la alarma)
Ul-18 | Parametro de fallo OPE 21 Control del freno
Ul-24 | Monitor de entrada de pulsos 22 Deteccion de sobrecarga, contacto N.O.

Andlisis de fallos

U2-01 Fallo actual

U2-02 | Fallo previo

U2-03 | Frecuencia de referencia en fallo previo

U2-04 | Frecuencia de salida en fallo previo

U2-05 | Corriente de salida en fallo previo

U2-06 | Velocidad del motor en fallo previo

U2-07 | Tension de salida en fallo previo

U2-08 | Tension del bus de CC en fallo previo

U2-09 | Potencia de salida en fallo previo

U2-10 | Referencia de par en fallo previo

U2-11 Estado de terminal de entrada en fallo previo

U2-12 | Estado de terminal de salida en fallo previo

U2-13 Estado operativo de variador de frecuencia en fallo previo

U2-14 | Horas de servicio acumuladas en fallo previo

U2-15 Velo.cidad de referencia con arranque suave en fallo

previo

U2-16 | Corriente del eje q del motor en fallo previo

U2-17 | Corriente del eje d del motor en fallo previo

U2-20 | Temperatura del disipador en fallo previo

Historico de fallos

[ﬁ;_)(} 4a Primer hasta cuarto fallo mas reciente
[ﬁ;.)ls Oa Quinto hasta décimo fallo mas reciente
U3-11a | Tiempo de operacién acumulado al presentarse del primer

U3-14 | al cuarto fallo mas reciente
U3-15a | Tiempo de operacion acumulado al presentarse del quinto

U3-20 | al décimo fallo més reciente
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9 Solucién de problemas

€ Alarmas y fallos generales

Los fallos y alarmas revelan problemas existentes en el variador de frecuencia o en la maquina.

Una alarma se indica mediante un codigo en la pantalla de datos y el parpadeo del indicador LED ALM. La salida del
variador no se desconecta necesariamente.

Un fallo (FLT) se indica al aparecer un c6digo en la pantalla de datos y encenderse el indicador LED ALM. La salida del
variador siempre es desconectada inmediatamente y el motor sigue en marcha por inercia hasta detenerse.

Para anular una alarma o resetear un fallo, determine y elimine su causa y reinicie (reset) entonces el variador de
frecuencia pulsando la tecla RESET del terminal de operador, o bien, apagando y encendiendo la alimentacion.

Esta lista solo contiene los fallos y alarmas mas importantes. Si desea ver la lista completa, consulte el Manual Técnico.

Terminal de

en marcha.

operador digital AL | FLT Causa Subsanacién del fallo
Baseblock El comando Baseblock va asignado a una entrada Verifique la seleccion de la funcion de las entradas
bb o digital que esta desactivada. El variador de frecuencia digitales.
no acepta comandos de marcha RUN. Verifique la secuencia del control superior.
Se alcanz¢ el limite de par durante la deceleracion
durante mas de 3 segundos en el control vectorial de Verifique la carga.
Fallo en control o lazo abierto. Fije el par de torsion limite al valor mas apropiado
CF La inercia de la carga es excesiva. (L7-01 a L7-04).
El valor limite de par es demasiado bajo. Verifique los parametros del motor.
Los parametros del motor son incorrectos.
Fallo en el circuito Desconecte y conecte la alimentacion del variador.
de control o Existe un problema en el circuito de control del Ponga en marcha el variador de frecuencia.
CCF; E g% 4a variador. Sustituya el variador de frecuencia si el fallo vuelve a
ocurrir.
Fallo en el circuito . Compruebe si la placa de terminales esta instalada
de control o No hay ninguna placa de terminales conectada a la correctamente.
CPF25 placa de control. Desmonte y vuelva a montar la placa de terminales.
Sustituya el variador de frecuencia.
No es posible . . . s
ofec tuarpun reset | O El reset se intento llevar a cabo estando activo un Desactive el comando de marcha RUN y reinicie el
CrsT comando de puesta en marcha. variador.
. . Elimine 1 1 fallo, d
Fal.l 0 exterpo en El controlador superior ha activado un fallo externo a 1mine fa causa y ponga a cero ¢t fatflo, arranque de
tarjeta opcional o o . . . nuevo el variador de frecuencia.
través de una tarjeta opcional. . .
EFO Verifique el programa del control superior.
Fallo Externo Se han introducido simultdneamente durante mas de Controle la secuencia de los comandos y aseglirese de
EF o 500 ms los comandos para la marcha de avance y que las entradas para la marcha de avance y retroceso
retroceso. Esta alarma detiene un motor en marcha. no se activan a la vez.
Un dispositivo externo ha activado un fallo externo Averigiie la causa del fallo en el aparato externo.
Fallo externo ol o mediante una de las entradas digitales S1 a S6. Elimine la causa y restablezca el fallo.
EF1aEF08 Las entradas digitales estan configuradas Controle las funciones asignadas a las entradas
incorrectamente. digitales.
La corriente de fuga a tierra supera en mas de un 50 % . .
. . . Control 1 cableado de salid 1 mot ta
Corri la corriente nominal del variador. on ro. N s.1 clca ea'l 0 ’e Szil ao0c¢ .mo o.r estan .
orriente de fuga . ) cortocircuitados o si esta dafiado el aislamiento. Si
o Aislamiento defectuoso del cable o del motor. . . -
GF . . - . . procede, cambie las piezas dafiadas.
La capacitancia parasita a la salida del variador es .
excesiva Reduzca la frecuencia portadora.
Compruebe por qué el dispositivo de seguridad del
controlador superior desactivo el variador de
. . fr ia. Elimine 1 li
o Ambas entradas de la Funcion "Desactivacion Segura" ceuencia. BUMING fa causa y realice una nueva
Desactivacion o . . ; puesta en marcha.
estan abiertas. La salida del variador se ha desactivado .
seana Q or motivos de seguridad y el motor no se puede poner Controle el conexionado.
Hbb P & y P P Si la Funcion "Desactivacion Segura" (Safe Disable)

no se utiliza para cumplir ISO13849-1, categoria 3
PLd e IEC61508, SIL2 ni para desactivar el variador,
se han de puentear los terminales HC, H1 y H2.
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oL6

Terminal de e
operador digital AL | FLT Causa Subsanacién del fallo
La salida del variador se desactiva al estar abierta
solamente una de las entradas Safe-Disable (Funcion
"Desactivacion Segura"). (normalmente deberian estar Verifiaue la conexién del control superior v asegtirese
Fallo en entradas abiertas ambas sefiales de entrada H1 y H2). a . b v abest
Safe Disabl .. . de que éste active correctamente ambas sefiales.
ate Disable o Canal con averia interna que hace que éste no se . - .
. ~ Si las sefiales son definidas correctamente y la alarma
HbbF desconecte a pesar de haberse desactivado la sefial . . .
no desaparece, cambie el variador de frecuencia.
externa.
El control superior inicamente desactiva un sélo
canal.
Ca~ble de salida interrumpido o devanado del motor Controle el cableado del mofor.
Fallo en fase de dafiado. -
salida O | Cables flojos en Ia salida del variador. Obsgve que estén c9rrectamente .apretados todos los
. - tornillos de los terminales del variador y del motor.
PF Motor demasiado pequefio (consumo menor a un 5% de . . .
. . Verifique la potencia del motor y del variador.
la corriente del variador).
Controle si el cableado de salida o el motor estan
Cortocircuito o fallo a tierra en la salida del variador cortocircuitados o si esta danado el aislamiento.
La carga es excesiva. Cambie las piezas dafiadas.
Sobrecorriente Los tiempos de acel./decel. son muy cortos. Compruebe si la maquina tiene algun desperfecto
c O | Ajuste incorrecto de los datos del motor o de la (engranajes, etc.) y, si procede, repare las piezas
o caracteristica V/f. dafiadas.
Se conmutd un contactor de proteccion del motor a la Controle los pardmetros ajustados para el variador.
salida. Controle la secuencia activacion del contactor del
motor.
Mida la temperatura ambiente e instale un
Sobretemperatura Temper.atura ambien.te exc.esiva. . climatizador, si pro.cede. ' .
en disipador de El ventilador de refrigeracion no funciona. Compruebe el ventilador de refrigeracion del
calor o QO | Disipador de calor sucio. variador.
. El caudal de aire que circula por el disipador de calores | Limpie el disipador de calor.
oH 6 oH1 . . . . . .
insuficiente. Controle el flujo de aire que circula por el disipador
de calor.
La carga del motor es excesiva Reduzca la carga del motor.
Sobrecarga del & . . . Use un motor con refrigeracion externa e indique el
motor El motor funciona a baja velocidad con una gran carga. \
O] . . motor correcto en el parametro L1-01.
L1 Los tiempos del ciclo de acel./decel. son muy cortos. Controle las secuencias
© La corriente nominal fijada para el motor es incorrecta. . . Co .
Verifique la corriente nominal ajustada para el motor.
Verifique la carga.
Sob del . Asegtirese de que la potencia del variador es
onrecaren & La carga es excesiva. suficiente para la carga prevista
variador Q | La potencia del variador es demasiado pequefia. nie p £a previsia. .
. . . Capacidad de sobrecarga disminuida a bajas
olL2 El par a baja velocidad es excesivo. . . .
velocidades. Reduzca la carga o aplique un variador
de frecuencia mas potente.
) Verifique la carga en la gria.
Deteccion del par El peso de la carga es excesivo para la grua. Fije en el parametro S6-02 el umbral correcto para la
1 o O | Umbral deteccion del par 1 demasiado bajo. deteccion del par.
oL3 Tiempo de deteccion del par 1 demasiado corto. Fije en el parametro S6-03 el tiempo correcto para la
deteccion del par.
) Verifique la carga en la grua.
Deteccion del par El peso de la carga es excesivo para la graa. Fije en el parametro S6-05 el umbral correcto para la
2 o O | Umbral deteccion del par 2 demasiado bajo. deteccion del par.
oL4 Tiempo de deteccion del par 2 demasiado corto. Fije en el parametro S6-06 el tiempo correcto para la
deteccion del par.
. Verifique la carga en la graa.
Deteccion de El peso de la carga es excesivo para la grua. Fije en el parametro S5-02 y / 0 S5-06 el umbral
sobrecarga o O | Umbral de deteccion de sobrecarga 1 demasiado bajo. correcto para la deteccion del par.
oL5 Tiempo de deteccion de sobrecarga 1 demasiado corto. | Fije en el parametro S5-03 y / o S5-06 el tiempo
correcto para la deteccion del par.
La frecuencia de salida es mayor que la frecuencia de
Fallo Ultra Lift 2 activacion Ultra Lift 2 y la potencia de salida del Verifique la carga en la gria
allo Ultra Li . : : .
dor de fi 1 valor fijad S4-15 .. .
O Q | vanadorde lrecuencia supera e vaior fjado en Fije los valores correctos para Ultra Lift 2 en los

(umbral de deteccion de fallo Ultra Lift 2) durante un
intervalo superior al fijado en S4-16 (tiempo de
deteccion de fallo Ultra Lift 2).

parametros S4-15 y S4-16.
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9 Solucion de problemas

Terminal de i
operador digital AL | FLT Causa Subsanacién del fallo
Aumente el tiempo de deceleracion.
Active la proteccion contra bloqueo en el parametro
Tension excesiva en bus CC. L3-04.
] El tiempo de deceleracion es muy corto. Asegurese de que la resistencia y el chopper de
Sobretension CC ol o Proteccion contra bloqueo desactivada. frenado funcionan correctamente.
ov Chopper o resistencia del freno, dafiados. Verifique los parametros del motor, y ajuste la
Control del motor inestable en OLV. compensacion del par y del deslizamiento, segin
Tension de entrada demasiado alta. necesidad.
Asegurese de que la tension de alimentacion satisfaga
los requerimientos del variador.
Fallo en fase de Caida de tension en la entrada, o fases asimétricas. Controle la tension de alimentacion.
entrada QO | Falta una de las fases de entrada. Asegurese de que todos los cables estdn debidamente
LF Cables flojos en la entrada del variador. conectados a los terminales pertinentes.
Fallo en transistor Desconecte y vuelva a conectar la alimentacion.
de frenado Q | El transistor interno de frenado esta defectuoso. Sustituya el variador de frecuencia si el fallo vuelve a
rr ocurrir.
Fallo en secuencia . . ) i . . o
de frenado 1 o Se han introducido simultdneamente los comandos para | Verifique los ajustes del control y los circuitos
la marcha de avance y retroceso. externos.
SE1
El variador de frecuencia ha recibido un comando Run
ero no se cumplieron dentro del tiempo fijado en el . .
para’lmetro S1 ll; los requisitos revistgs ;ra liberar el Verifique los terminales del motor.
Fallo en secuencia p q p p Fije una corriente y / o par para la liberacion del freno
d f d 2 freno. , .
¢ Irenado o . a un valor mas bajo acorde con la carga.
E2 Motor incorrectamente conectado. Aumente en el parametro S1-17 el tiempo de
S Umbral de corriente de liberacién del freno (S1-06, -06) " P . P
. ., deteccion de fallos en secuencia de frenado 2.
y / o del par de liberacion del freno (S1-07, -08)
demasiado altos.
El variador de frecuencia ha enviado un Comando de
apertura del freno, pero no ha recibido la sefial de . L
: -, - ., Verifique el circuito de frenado externo.
Fallo en secuencia confirmacion de Verificacion de apertura del freno d . .,
de frenado 3 . . Aumente el tiempo de deteccion del Fallo en
¢ Irenal O | dentro del tiempo estipulado en S1-18. . X
. .. secuencia de frenado en el parametro S1-18 o reduzca
SE3 Error de secuencia en circuito de frenado externo. . ~
. . - el tiempo de respuesta en la sefial de retorno.
Tiempo de respuesta excesivo para la sefial de retorno
del circuito de frenado externo.
Fallo en secuencia I\Ell v.a;'rlad(.)f dz frle.:lc)uengl:a hg rlefc1b1d0 }m}a: sbenal d§ .
erificacion de liberacion del freno sin haber emitido . .
de frenado 4 o . ., Verifique el circuito de frenado externo.
un Comando de liberacion del freno.
SE4 Error de secuencia en circuito de frenado externo.
La tension en el bus de CC es inferior al umbral de
. deteccion fijado en L2-05. Controle la tension de alimentacion.
Subtension CC . - . . . -
UV @) O | Fallo en la alimentacion, o falta una de las fases de Asegurese de que la tension de alimentacion sea
entrada. suficientemente alta.
La potencia de la alimentacion es insuficiente.
Subtension en . . . . Desconecte y vuelva a conectar el variador de
| La tension de alimentacion del control es demasiado ey .
contro Q baia frecuencia. Observe si el fallo vuelve a presentarse.
Uv2 Ja. Sustituya el variador de frecuencia si el fallo persiste.
Fallo en circuito de Desconecte y vuelva a conectar el variador de
carga de CC O | Anomalia en el circuito de carga del bus CC. frecuencia. Observe si el fallo vuelve a presentarse.
Uv3 Sustituya el variador de frecuencia si el fallo persiste.

€ Errores de programacién en terminal de operador

Un error de programacion con el terminal de operador (oPE) se presenta en caso de fijar un pardmetro inadmisible o si
uno de los parametros fuese inapropiado. Cuando se presente un error oPE, pulse la tecla ENTER para visualizar U1-18
(parametro para fallo oPE). Aqui se muestra el parametro causante del error oPE.

Terminal de

operador digital Causa Subsanacién del fallo
oPEO1 La capacidad del variador y el valor seleccionado en 02-04 no Corriia el valor fijado en 02-04.
concuerdan.
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9 Solucion de problemas

Terminal de
operador digital

Causa

Subsanacion del fallo

oPEQ2

Los parametros estan fuera del rango de ajuste permitido.

Fije unos valores apropiados para los parametros.

oPEO3

La asignacion de funciones a las entradas multifuncion
digitales H1-01 a H1-08 es conflictiva.
Se ha asignado una funcion idéntica a dos entradas (no
aplicable para "Fallo externo" y "Sin uso").
Se han fijado funciones de entrada sin especificar las otras
funciones de entrada precisadas.
Se han fijado funciones de entrada que no pueden usarse a
la vez.

Corrija los valores incorrectos.
Para mas informaciones, consulte el Manual Técnico.

oPEOQ5

El origen del comando de marcha RUN (b1-02) o el origen
de la referencia de frecuencia (b1-01) ha sido ajustado a 3,
pero no hay instalada una tarjeta opcional.

El origen de la frecuencia de referencia se fijo para la
entrada de pulsos, pero

H6-01 no es 0.

Instale la tarjeta opcional requerida.
Corrija los valores asignados a b1-01 y b1-02.

oPEQ7

Los valores de las entradas multifuncion analogicas H3-02 y
H3-10 se contradicen.
H3-02 y H3-10 han sido ajustados al mismo valor (a
excepcion de los ajustes "0" y "F").

Corrija los valores incorrectos.
Para mas informaciones, consulte el Manual Técnico.

oPEO8

Se ha ajustado una funcioén incompatible con el modo de
control seleccionado (puede que este error aparezca al
cambiar el modo de control).

Corrija los valores incorrectos.
Para méas informaciones, consulte el Manual Técnico.

oPE10

Es incorrecta la caracteristica V/f ajustada.

Controle los ajustes de la caracteristica V/f.
Para mas informaciones, consulte el Manual Técnico.

oPE11

Ajuste incorrecto de valor limite superior de frecuencia
portadora.

Verifique los ajustes de la frecuencia portadora en
parametro C6.
Para mas informaciones, consulte el Manual Técnico.

oPE18

Se present6 uno de los siguientes fallos de ajuste estando
activo el Online Tuning en OLV (A1-02 = 2):
E2-02 ha sido fijado un 30% mas bajo del valor original de
fabrica
E2-06 ha sido fijado un 50% mas bajo del valor original de
fabrica
E2-03=0

Asegurese de que E2-02, E2-03 y E2-06 hayan sido ajustados
a los valores correctos.

oPE22

Error en ajuste de secuencia de frenado:
Tiempo de retardo del freno (S1-04) +# 0y frecuencia de
liberacion del freno (S1-01, -02) < frecuencia de retardo
del freno(S1-03)
Tiempo de prevencion de deslizamiento (S1-15) £ 0y
frecuencia de retencion del freno (S1-12, -
13) > frecuencia de prevencion de deslizamiento (S1-14)
La funcion de Parada por impacto (H1-OO=35) ha sido
asignada a una entrada digital y la frecuencia de parada por

impacto (S3-01) > frecuencia de retencion del freno (S1-

12,-13)

La Verificacion de apertura del freno ha sido asignada a
una entrada digital (H1-OO=0) sin haber asignado el
Comando de apertura del freno a una salida digital (H2-
OoO=21).

Corrija los valores incorrectos.
Para mas informaciones, consulte el Manual de software
A1000 para aplicacion en graas.

oPE23

En el control vectorial uno de lo siguientes parametros es
superior al par de torsion limite (L7-01, -02):
Par de liberacion del freno (S1-07, -08)
Par de deteccion de parada por impacto (S3-03, -04)
Deteccion del par Ultra Lift 1 (S4-04, -05)
Deteccion de sobrecarga (S5-02, -05)
Deteccion del par de rotacion (S6-02, -05)

Corrija los valores incorrectos.
Para mas informaciones, consulte el Manual de software
A1000 para aplicacion en gruas.
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9 Solucion de problemas

@ Fallo en autoajuste

Terminal de iz
operador digital Causa Subsanacioén del fallo
Fallo en datos del motor
Er-01 Los datos de entrada del motor no son validos (no coincide, | Introduzca los datos correctos y repita el autoajuste.
p- €j., la frecuencia nominal con la velocidad nominal).
Fallo menor Controle el conexionado.
Er-02 Conexionado incorrecto. Verifique la carga. El autoajuste debera realizarse siempre
La carga es excesiva. con la carga desacoplada.
Er-03 Se pulsé el botén STOP y se anul6 el autoajuste. Repita el autoajuste.
Fallo en la resistencia
Er-04 Datos de entrada erréneos.
El tiempo precisado para el autoajuste fue excesivo.
Los valores calculados estan fuera del rango admisible.
Fall 1 ient i .
a’o en fa corriente en vaclo Verifique los datos de entrada.
Er-05 Se introdujeron datos incorrectos. Controle el conexionado
El tiempo precisado para el autoajuste fue excesivo. . . ’ . .
, . Vuelva a introducir los datos y repita el autoajuste.
Los valores calculados estan fuera del rango admisible.
Error en el deslizamiento nominal
Datos de entrada erréneos.
Er-08 . . . .
El tiempo precisado para el autoajuste fue excesivo.
Los valores calculados estan fuera del rango admisible.
Fallo en la aceleracion Aumente el tiempo de aceleracion C1-01.
Er-09 El motor ha excedido el tiempo de aceleracion indicado. Verifique los limites del par L7-01 y L7-02.
Er-11 Fallo en la velocidad del motor Aumente el tiempo de aceleracion (C1-01).
r- El par de referencia es excesivo. Si es posible, desacople la carga.
., . Controle el conexionado.
Fallo en la deteccion de corriente ) . .
. Observe que la potencia nominal del variador concuerde con
Falta una o todas las fases de salida. .
. . . - , la potencia del motor.
Er-12 O bien, la corriente es demasiado pequefia, o ésta es . . . .
. . . . Verifique la carga. (El autoajuste debe haberse realizado sin
superior a la corriente nominal del variador.
. la carga acoplada).
Sensores de corriente defectuosos. . . .
Sustituya el variador de frecuencia.
Controle todo el cableado y corrija los fallos que pudieran
. . . ., existir.
Fallo en la inductancia de dispersion XIS . . L
. S . . ., Verifique la corriente nominal del motor indicada en T1-04
Er-13 El variador no pudo medir la inductancia de dispersion .
para el autoajuste.
dentro de 300 s. , . .
Efectue la lectura de la corriente nominal que figura en la
placa de caracteristicas del motor y ajuste el valor correcto.
Ajuste V/f excesivo
El par de referencia se super6 en un 20% durante el Controle los ajustes de la caracteristica V/f.
End1 autoajuste. Realice el autoajuste sin tener acoplada una carga.
La corriente en vacio calculada es superior al 80% de la Verifique los datos de entrada y repita el autoajuste.
corriente nominal del motor.
Alarma por saturacion del hierro .
Los vslores ;lalculados ara la saturacion del hierro estan Verifique los datos de entrada.
End2 P Controle el cableado del motor.
fuera del rango. . . .
. . . Realice el autoajuste sin tener acoplada una carga.
Se introdujeron datos incorrectos.
End3 Alarma en la corriente nominal Compruebe los datos de entrada y repita el autoajuste.
Asegurese de que son correctos los datos indicados para el
Error en célculo de deslizamiento autoajuste.
End4 El deslizamiento calculado esta fuera del rango admisible. Efectlie en su lugar un autoajuste rotativo. Si ello no fuese
posible, inténtelo con un autoajuste estacionario 2.
. . . Verifique los datos indicados para el autoajuste.
End5 Error en el ajuste de resistencia Controle si existe un fallo en el motor y en las conexiones del
n La resistencia calculada esté fuera del rango admisible. . y
mismo.
Alarma en inductancia de dispersion
End6 La inductancia de dispersion calculada esta fuera del rango | Verifique los datos indicados para el autoajuste.
admisible.
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9 Solucion de problemas

Terminal de
operador digital

Causa

Subsanacion del fallo

End7 admisible.

Alarma en la corriente en vacio
La corriente en vacio indicada esta fuera del rango

El resultado obtenido en el autoajuste es inferior a un 5%
de la corriente nominal del motor.

Compruebe y corrija el cableado incorrecto del motor.
Verifique los datos indicados para el autoajuste.

€ Subsanacion de fallos en los que no se indica una alarma o fallo

Problema

Modo de control

Posible causa

Subsanacion del fallo

Fluctuacion de la velocidad al

Ajuste incorrecto en operacion de

descender una carga.

. OLV Ajuste S1-20 a “1”
descender la carga sin contrapeso. retroceso.
Las funciones para grias como, p.
¢j., la aproximacion al fin de carrera Todos Se ha fijado que el comando Run provenga | Corrija el ajuste para hacer que el comando
o la deteccion de sobrecarga, no del terminal de operador digital. Run provenga de los terminales. (b1-01=1)
funcionan.
Introduzca la sefial correcta para el
El variador de frecuencia no . comando baseblock externo (ajuste de
. . Comando baseblock externo activado. -
reacciona al emitir un comando Todos . . fabrica S8, contacto N.C.)
La frecuencia de referencia es cero. , .
Run. Asegurese de que la frecuencia de
referencia sea mayor que cero.
Aumente el tiempo de deceleracion.
El tiempo de deceleracion no Todos El tiempo de deceleracion se ve afectado | Verifique los valores de ajuste en los
siempre es constante. por la proteccion contra bloqueo. parametros para la proteccion contra
bloqueo.
Sobrecorriente al iniciar el . . .
.. , El intervalo entre los movimientos de Aumente el tiempo de retardo para el
movimiento de ascenso nada mas Todos

descenso y ascenso es muy corto.

comando Run.

V/f, V/f con PG

Ajuste incorrecto de V/f.

Incremente escalonadamente los ajustes en
E1-08y /o0 E1-10.

No se realizé un autoajuste en el motor.
El limite de par es demasiado bajo.

Efectlie un autoajuste (de preferencia un
autoajuste rotativo)

Incremente escalonadamente los ajustes en
E1-08 y /0 E1-10.

La carga desliza en la puesta en OLV La compensacion del par es demasiado Aumente el ajuste para la compensacion
marcha. baja. del par (S1-09,-10).
Incremente el valor limite del par de
rotacion.
CLV La compensacion del par es demasiado Aumente el ajuste para la compensacion
baja. del par (S1-09,-10).
Todos Ajustes incorrectos en la secuencia de Verifique los pardmetros para la secuencia
frenado. de frenado (S1).
El freno desliza en la puesta en Corriente y / o par excesivos al liberar el | Reducir los pardmetros de corriente y / o
Todos . -
marcha. freno. par en la liberacion del freno.
Frecuencia para prevencion de
El freno desliza al detenerse. Todos deslizamiento excesiva. Verifique los parametros (S1-14, -15).

Tiempo para prevencion de deslizamiento
muy largo.
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10 Funcion de "Desactivacion Segura"

10 Funcién de "Desactivacién Segura"

@ Especificaciones

Dos entradas Safe-Disable (Funcion "Desactivacion Segura") y una salida EDM conforme
a1SO13849-1 cat. 3 PLd, IEC61508 SIL2.

El tiempo desde la apertura de la entrada hasta el bloqueo de la salida del variador es
inferior a 1 ms.

Entradas / salidas

Tiempo de operacion

Modo de operacion
con tasa de demanda | PFD = 5,15E-5
reducida
Probabilidad de fallo Modo de operacién
con tasa de demanda
elevada u operacion
continua

PFH = 1,2E°

La Funcion "Desactivacion Segura" satisface todos los requisitos del nivel de prestaciones

Nivel de prestaciones d (PLd) definido en la ISO13849-1 (inclusive la realimentacién del EDM).

& Notas

PELIGRO! La aplicacion impropia de la Funcién "Desactivacion Segura” puede acarrear graves lesiones o incluso la muerte.
Observe que en el sistema completo o en toda la maquinaria en la que se aplica la Funcion "Desactivacion Segura" se cumplan los
requisitos de seguridad. Al implementar la Funcién "Desactivacién Segura" en el sistema de seguridad de una maquina, debera
evaluarse exhaustivamente el riesgo que alberga el sistema completo para poder garantizar la conformidad con las normativas de
seguridad relevantes (p. ej. EN954/ISO13849, IEC61508, EN/IEC62061, efc.).

PELIGRO! En motores PM puede suceder que el rotor se gire hasta 180° (eléctricos), a pesar de que la Funcion "Desactivacion
Segura" haya bloqueado la salida del variador. Asegurese de que esta situacion no afecte a la seguridad del sistema al aplicar la
Funcién "Desactivacion Segura". Esto no es valido para motores de induccion.

PELIGRO! La Funcién "Desactivacion Segura” es capaz de bloquear la salida del variador pero no corta la alimentacién ni aisla
eléctricamente la salida del variador frente a la entrada. Siempre corte la alimentacién del variador de frecuencia a la entrada y a la
salida al realizar trabajos de mantenimiento o instalacioén.

PELIGRO! S; utiliza las entradas Safe-Disable (funcion "Desactivaciéon Segura”) preste atencién a que se hayan retirado los puentes
montados de serie en los terminales H1, H2 y HC. De lo contrario se anula la Funcién "Desactivacion Segura”, lo que puede acarrear
graves lesiones o incluso la muerte.

PELIGRO! Todas las funciones de seguridad (inclusive la Funcién "Desactivacién Segura”) deberan controlarse a diario y
periédicamente. Si el sistema no trabaja correctamente ello puede acarrear graves lesiones.

PELIGRO! E/ conexionado, la inspeccion y el mantenimiento de la entrada para la Funcién "Desactivacion Segura” solamente debera
ser llevado a cabo por un técnico cualificado que disponga de amplios conocimientos sobre el variador de frecuencia, el Manual
Técnico y las normas de seguridad.

AVISO: Una vez abiertos los terminales de entrada H1 y H2 puede que tarde hasta 1 ms hasta que se desconecte por completo la
salida del variador. La sefal encargada de activar los terminales H1 y H2 debera asegurar que los mismos estén abiertos al menos
durante 1 ms para garantizar el bloqueo correcto de la salida del variador.

AVISO: La salida EDM (terminales de salida DM+ y DM-) debera usarse exclusivamente para supervisar el estado de Funcién
"Desactivacién Segura" o para determinar un problema operativo en la Funcion "Desactivacion Segura”. La salida de monitorizacion
no es considerada una salida segura.

AVISO: Si utiliza la Funcién "Desactivacion Segura" solamente aplique los filtros CEM recomendados en Instalacion de filtros para
compatibilidad electromagnética (CEM) en pagina 15.

€ Utilizacion de la Funcion "Desactivacion Segura”

Las entradas Safe-Disable permiten llevar a cabo la funcioén de detencion "Desactivacion Segura” conforme a la
definicion en IEC61800-5-2. Las entradas Safe-Disable (funcion "Desactivacion Segura") cumplen con las exigencias
estipuladas en la ISO13849-1, categoria 3 PLd e IEC61508, SIL2.

Ademas se incluye un monitor del estado de la Funcion "Desactivacion Segura" para la deteccion de fallos en el circuito
de seguridad.
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10 Funcion de "Desactivacion Sequra"

B Circuito para la Funcién "Desactivacion Segura”

El circuito para la Funcidon "Desactivacion Segura" se compone de dos canales de entrada independientes capaces de
bloquear los transistores de salida. Ademas dispone de un canal de monitorizacién que informa sobre el estado de ambas
entradas.

La entrada puede trabajar con la alimentacion interna del variador de frecuencia o con una externa. Para seleccionar la
operacion NPN o PNP en combinacion con una alimentacion interna o externa utilice el puente S3 en la placa de
terminales.

Para monitorizar el estado de ambos terminales de la Funcion "Desactivacion Segura" existe una sola salida
optoacoplada denominada "External Device Monitor" (EDM). Ver Funciones de los terminales del circuito de control
en pdgina 18 donde se especifica la sefial para el uso de esta salida.

Suministro principal

s
24V iroui
Relé de seguridad o HC @ C”:our:tt?o(lje
PLC con funcién de o~ o~
seguridad 0 = -
Salidas de ) \—i = =g
. Config. de ~ ~
Reaccion seguridad puente S3: = T
SOURCE I
H1 — = Blogue de puerta 1‘ 1l
N Mbdulo de potencia P
H2 — = Blogue de puerta 2

for o £

Variador

B Desactivacion y activacion de la salida del variador (Funciéon de "Desactivacion Segura
del par")

En el siguiente diagrama se ilustra el funcionamiento de las entradas Safe-Disable (funcioén "Desactivacion Segura").

El motor se desliza

Frecuencia hasta parar
de salida El comando Run se debe liberar
k para desactivar la desactivacion
segura El variador esté listo
para su operacion
Comando Run  Run | Parada
—— OFF (Desactivacion segura
Entrada H1, H2 ~ ON (Desactivacion activada) |
segura desactivada)

Salida del variador  Funcionamiento normal Desactivacion de par de seguridad X Bloque base(jNo seguro!)

Cambio al estado Funcién "Desactivaciéon Segura del par"

En caso de que se abra una o ambas entradas Safe-Disable (funcion "Desactivacion Segura"), el par del motor se anula al
desconectarse la salida del variador. Si el motor ha estado funcionando antes de abrirse las entradas Safe-Disable
(funcion "Desactivacion Segura™), éste sigue funcionando por inercia hasta su detencion, independientemente del
procedimiento de parada que se haya establecido en el pardmetro b1-03.

Tenga en cuenta que el estado de la Funcion "Desactivacion Segura del par" solamente puede alcanzarse empleando las
entradas Safe-Disable. Aunque al desactivarse un comando RUN el accionamiento se detiene y la salida se bloquea
(baseblock), no se establece, sin embargo, el estado de la Funcion "Desactivacion Segura del par".

Aviso:  Una vez completamente detenido el motor, aseglrese de que las entradas Safe-Disable (funcion "Desactivacion Segura") estén
abiertas para evitar una detencion incontrolada del motor durante el funcionamiento normal.
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10 Funcion de "Desactivacion Segura"

Prosecucion del funcionamiento normal tras activarse la Funcion "Desactivacion Segura”
La Funcién "Desactivacion Segura" tnicamente puede desactivarse estando inactivo el comando RUN.

Si la Funcion "Desactivacion Segura" se realizé durante la detencion, el funcionamiento normal puede proseguirse
sencillamente cerrando ambas entradas Safe-Disable (o sea, anulando la Funcion "Desactivacion Segura del par").

Si el estado de la Funcion "Desactivacion Segura" se activd durante el funcionamiento, es necesario desactivar primero el
comando RUN y cerrar a continuacidon ambas entradas Safe-Disable para poder arrancar de nuevo el variador de
frecuencia.

B Funcion de monitorizacion de la Funcion "Desactivacion Segura” y display del terminal
de operador digital

En la siguiente tabla se detallan los estados de la salida del variador y del monitor de la Funcién "Desactivacion Segura"
en dependencia de las entradas Safe-Disable.

Estado de las entradas Safe-Disable (Desactivacion Monitor de estado de la

Segura) Funciéns“Desactivacién Estado de Iadsalida del Termina(; de olperador
. de
Entrada 1, H1-HC Entrada 2, H2-HC ome - DN vartador e
APAGADO APAGADO APAGADO Blogueo seguro, Funcién Hbb (parpadea)
Desactivacion Segura
ENCENDIDO APAGADO ENCENDIDO Blogueo seguro, Funcién HbbF (parpadea)
Desactivacion Segura
APAGADO ENCENDIDO ENCENDIDO Blogueo seguro, Funcién HbbF (parpadea)
Desactivacion Segura
ENCENDIDO ENCENDIDO ENCENDIDO Baseblo"k’s zfv?fig"mon del Indicacion normal

Monitor de estado de la Funcién "Desactivacion Segura”

El monitor de estado de la Funcién "Desactivacion Segura" (terminales DM+ y DM-) proporciona una sefial sobre el
estado de la seguridad. Esta sefial debera ser leida por el aparato encargado de controlar las entradas Safe-Disable (PLC o
relé de seguridad) con el fin de evitar que al existir un fallo en el circuito de seguridad se abandone el estado de la
Funcion "Desactivacion Segura". Para mas informacion sobre esta funcion consulte el Manual Técnico del dispositivo de
seguridad.

Terminal de operador digital
Si estan abiertas ambas entradas Safe-Disable (funcion "Desactivacion Segura") en la pantalla del terminal de operador
digital parpadea "Hbb".

Si una de las entradas Safe-Disable (funcidon "Desactivacion Segura") esta cerrada y la otra abierta, en la pantalla
parpadea entonces "HbbF" para indicar que existe un problema en el circuito de seguridad o en el variador de frecuencia.
Este aviso no debe aparecer bajo condiciones normales si es correcta la utilizacion de la Funcion "Desactivacion Segura".
Ver Alarmas y fallos generales en pdgina 38 para la subsanacion de posibles fallos.
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